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LE PROBLEME DE DIRICHLET POUR LES
EQUATIONS ELLIPTIQUES DU SECOND ORDRE
A COEFFICIENTS DISCONTINUS (%)
par Guido STAMPACCHIA

On se donne un opérateur elliptique du second ordre a structure
de divergence

0.1) Lu = —(a;uy )y,
ou les coefficients a;(a;; = a;) sont des fonctions mesurables et
bornées dans un ouvert borné Q de R", qui satisfont a la condition
d’ellipticité suivante:

(0.2) V_llflz < aijéiéj < Vl‘fiz; Iélz = éi&i

v étant une constante > 1. Les symboles de sommation sont tou-
jours sous-entendus.

L’opérateur L coincide avec I'opérateur de Laplace si v = 1. Le
but de la théorie est I’étude des généralisations aux opérateurs L
des problémes qui se posent pour les fonctions harmoniques ou
sous-harmoniques dans la théorie du potentiel.

On va considérer le probléeme de Dirichlet. Grace a la théorie
variationnelle des problémes aux limites pour les équations du type
elliptique, développée d’une fagon trés générale au cours de ces
derniéres années, on peut résoudre, dans un sens faible, le probléme
de Dirichlet, quel que soit I’ouvert borné Q.

Soit Q la frontiére de Q et Q sa fermeture. Soit H'(Q) le complété
de I’espace des fonctions continliment dérivables dans Q par rapport
a la norme

n
lullwi@ = [u]c2@ + .; 22

(*) Travail subventionné en partie par U.S. Air Force Office (Grant AF EOAR 65-42)
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et soit H}(Q) I’adhérence dans H(Q) des fonctions de 2(Q), indéfini-
ment dérivables a support compact dans Q.

Le probléme de Dirichlet, dans la théorie variationnelle, a la forme
suivante:

On se donne une fonction h de H*(Q) et ’on cherche une fonction
de H(Q) (solution faible) telle que:

J Qi Py, dx = 0 V¢ e 2(Q),
Q

de fagon que u — he HY(Q).

Soit u une distribution qui appartient a HL (Q) (i.e., la restriction
de u a chaque ouvert Q' relativement compact de Q appartient a
HY(Q)). On dit que u € H(Q)[e H],(Q)] est une sous-solution [locale]
par rapport a 'opérateur L si, quelle que soit ¢ € Z(Q), positive
dans Q, on a

J‘ aijuxl.¢xj dx S 0.
Q

ue H{(Q)[e H. (Q)] est une sur-solution [locale] si —u est une sous-
solution [locale] Si u est, en méme temps, une sous-solution locale
et une sur-solution locale, on dit que u est une solution locale de
I’équation Lu = 0.

Grice a4 un théoréme de De Giorgi [3], une solution locale de
Lu = 0 est une fonction continue dans Q.

Soit maintenant h définie sur 0Q et continue [h e C%(0Q)]. 1l existe
une application u = B(h) qui & chaque h e C%@Q) fait correspondre
une solution locale (et donc continue dans Q) qui satisfait aux con-
ditions suivantes

i) Principe du maximum, c’est-a-dire:

min A < min B(h) < max B(h) < max h.
o0 Q Q 20

ii) Si h peut étre prolongée sur Q a une fonction de HY(Q) (il
suffit, en fait, de C'(Q)), alors la solution locale correspondante
coincide avec la solution donnée par la méthode variationnelle.

L’application B(h) résout le probléme de Dirichlet au sens de la
théorie du potentiel.

On dit qu’un point y e 0Q est régulier par rapport a 'opérateur

Lsilona:
lim B(h)(x) = h(y)
Xy

quelle que soit la fonction h continue sur 9.
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On démontre qu'un point yedQ est régulier par rapport a
I’opérateur L si et seulement si y est régulier par rapport a ’opérateur
de Laplace.

Ce résultat a été démontré dans un article paru en 1963 par
W. Littman, G. Stampacchia et H. Weinberger [8].

Dans cet article, en considérant la régularité fine des solutions
faibles d’un probléme aux limites des équations elliptiques du second
ordre, on a été conduit a étudier plusieurs problémes de la théorie
du potentiel.

On a, par exemple, démontré qu’il existe une fonction de Green
g(x, y) pour le probleme de Dirichlet relatif a I'opérateur L. La
fonction de Green a une singularité polaire, au point y = x, d’ordre
n — 2 (n > 2) comme dans le cas de 'opérateur de Laplace.

Les potentiels

fg(x, yyduy),

u étant une fonction d’ensemble, a variation bornée, se présentent
comme des solutions faibles (d’une maniére a préciser), nulles sur
0Q, du probléme de Dirichlet pour 1’équation:

Lu = pn

1l se présente, d 'une facon trés naturelle, le probléme de généraliser
ces résultats a un opérateur elliptique du second ordre du type

(0.3) Lu = —(a;u,, + dju),, + (bjuy, + cu).
Les coefficients satisfont aux hypothéses suivantes
0.9 vlélz < a(x)¢:;, v>0, EeR",
@ ()] <M, bx)e L""(Q),
di{x)eL"*7(Q), c(x)e LWP*(Q)

ol ¢ et g sont des nombres positifs ou nuls, mais dans quelques théo-
rémes un ou tous les deux doivent étre positifs.

On peut considérer, dans ces hypothéses, comme auparavant, les
solutions dans H'(Q), les solutions locales, les sous-solutions et les
sur-solutions.

(Ces définttions sont précisées dans le paragraphe 1).

Mais dans cette généralisation, des difficultés nouvelles surgissent
parce que la forme bilinéaire associée a I’opérateur (0.3) est coercitive

(0.5)
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seulement si les normes des coefficients b;, d;, ¢ sont petites, (en
particulier si la mesure de Q est petite).

Pour étudier le cas général il faut utiliser aussi la théorie de Riesz-
Fredholm.

Dans le paragraphe 3 on démontre le

Principe du maximum, Soit L ’opérateur (0.3) satisfaisant aux con-
ditions (0.4) (0.5) (avec ¢ = o = 0) et tel, en plus, que I’on ait, au sens
des distributions,

¢ — (d)y, 2 ¢o > 0.

Alors une sous-solution [resp. une sur-solution] vérifie I’inégalité
suivante

max ¥ < max(max u, 0)
Q oQ

[resp. min u > min(min u, 0)],
Q 9™

co pouvant étre aussi nul si les normes des coefficients b;, d;, ¢ dans
(0-5) sont petites (ou si la mesure de Q est petite).

Dans le méme paragraphe 3 on introduit la notion de capacité d’un
ensemble par rapport a une forme bilinéaire et coercitive qui n’est
pas nécessairement symétrique.

Dans le paragraphe 4 on revient sur des inégalités « a priori» pour
les normes dans L?(Q)(2 < p < + o0) des solutions du probléme de
Dirichlet pour ’équation Lu = T qui ont été démontrées ailleurs
par Stampacchia [14], [16), [17] et par Miranda [9] en donnant quel-
ques précisions nouvelles.

Dans le paragraphe 5 on démontre des majorations locales des
solutions (ou sous-solutions) des équations soit a l’intérieur, soit
au bord de Q. Ces majorations sont démontrées avec I’hypothése
(05 ote=0=0sil'onac—(d),=0etoue=0,0 >0 autre-
ment. .

Dans le paragraphe 7 on démontre la continuité holderienne des
solutions soit a I'intérieur, soit au bord de Q en supposant que
dans (0.5) on a ¢ =0, ¢ > 0. On généralise ainsi le théoréme de
De Giorgi [3] et d’autres — de Morrey [10], de Stampacchia [15] et
de Ladyzenskaja-Uralt’seva [7].

Dans les mémes hypothéses on démontre dans le paragraphe 8
I'inégalité de Harnack pour les solutions positives en généralisant
le théoréme de Moser [11]
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Dans le paragraphe 9 on démontre qu’il existe une fonction de
Green g(x, y) pour le probleme de Dirichlet relatif a ’opérateur L. La
fonction de Green est positive si ¢ — (d;),, = ¢o > 0 et elle a une
singularité polaire au point x = y d’ordre n — 2(n > 2) comme dans
le cas de 'opérateur de Laplace. On peut aussi introduire les poten-

 « :
e [, ) duy)

u étant une fonction d’ensemble, 4 variation bornée,

Ici les techniques sont les mémes que celles qui sont utilisées dans
larticle de W. Littman, G. Stampacchia et H. F. Weinberger avec la
seule différence que 1'on utilise la notion de capacité généralisée
auparavant. ‘

En suivant alors la méthode de I’article précité on peut résoudre
le probléme de Dirichlet, au sens de la théorie du potentiel, aussi
pour l'opérateur général (0.3) et on arrive encore a la conclusion
qu’un point y e Q. est régulier par rapport a I'opérateur (0.3) si et
seulement si y est régulier par rapport a ’opérateur de Laplace.

Plusieurs démonstrations sont données ici avec beaucoup de
détails. J’ai utilisé un exposé fait I’année passée au Collége de
France [21].

Il faut dire que dans les majorations du texte on indique souvent
par la méme lettre des constantes différentes.

Apres la rédaction de cet article j’ai recu une copie d’un article (a

paraitre) de Mme R. M. Hervé [4'] ou elle a démontré que les
solutions locales de Lu = 0 ol L est donné par (0.1) constituent
un systéme de fonctions harmoniques satisfaisant a I'axiomatique de
M. Brelot.
" On peut alors résoudre le probléme de Dirichlet par la méthode
de Perron—Wiener-Brelot. La solution ainsi obtenue coincide avec
celle construite dans T'article d= Litiman, Stampacchia et Wein-
berger.

Le méme probléme pourrait se poser a propos du présent article.

Je dois dire que, en méme temps, j’ai regu une copie d’un article
[13'] par James Serrin, faisant suite a un travail qui vient de
paraitre sur l’allure locale des solutions d’équations quasi-
linéaires [13]

Dans larticle a paraitre [13'] I’équation (0.3) est considérée
comme cas particulier des équations quasi-linéaires envisagées.

Dans ce cas, quelques résultats du présent article sont communs
avec ceux de Serrin.
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1. Quelques définitions.

a) On considérera toujours des fonctions a valeurs réelles et
les espaces de Banach considérés seront toujours des espaces de
Banach réels.

Q est un ouvert borné de R" de frontiére 0Q et de fermeture Q.

2(Q) est 'espace des fonctions indéfiniment dérivables a support
compact dans Q, avec la topologie usuelle.

C%€)) est I’espace (de Banach) des fonctions continues dans @,
normé par

lullcoy = max jul.

C.(Q) est lespace (de Banach) des fonctions qui satisfont a une
condition d’Holder d’exposant o, 0 < a« < 1, avec la norme

””HCa((z) = mgx ‘”l + [ul.0
ol

lu(x') — w(x")|

|/ ”

[u]a,ﬂ = Sup_ X

x',x" e}

CK<)) est ’espace (de Banach) des fonctions continues dans Q
ainsi que ses dérivées partielles d’ordre < k.

Ck(Q) est ’espace des fonctions de CKQ) 4 support compact dans Q.

LP(Q) est I'espace des fonctions de puissance p'*™ sommables

sur Q. On pose:
1/p
Jilusey =1 [ 1}
Q

HYP(Q)(p > 1) est 'espace (de Banach) complété de C'(Q) pour la
topologie induite par la norme:

a

n
luflaipy = [t Loy + Zl |4,

LP(Q) »
H}P(Q) est 'adhérence de C}(Q) dans H'-?(Q). Les deux normes

3l

e = [|U]lmpr@ et [#]arr@

sont équivalentes.
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HIP(Q) est un espace de Banach séparable et réflexif dont le dual
, 1 . C .
H t» (Q)(I—) + I%’ = l> est isomorphe a 'espace des distributions qui

sont dérivées premiéres de fonctions dans LP(Q).

HLP(Q) est ’espace des distributions sur Q telles que pour chaque
ouvert Q' avec Q' < Q, la restriction de u a4 Q' :u/Q, appartient a
H/(Q).

Si p =2 on écrit aussi HY(Q) (resp. H§(Q), HL.(Q), H™1(Q)) au
lieu de H!'2(Q) (resp. H3-2(Q), HL2(Q), H™ 2(Q)).

DEFINITION 1.1.— Soit E un sous-ensemble de Q; on dira que
ue HYP(Q) satisfait @ D’inégalité u > 0 sur E au sens de H'"?(Q) s’il
existe une suite (de Cauchy) {u,,} de C(Q) qui converge vers u dans
HUP(Q) et telle que u,, = 0 sur E.

En général, cette définition ne coincide pas avec la notion de
fonction positive presque-partout (p.p). Si toutefois, E est p. ex.,
une boule contenue dans €, alors, par régularisation, « positive p.p..
sur E » entraine « positive au sens de H'?(Q) sur E ».

Evidemment pour keR, on dira que u = k sur E au sens de
HY?(Q)siu — k > Osur E au sens de H"?(Q), et on dirau < ksur E
au sens de H?(Q) si —u = —k sur E au sens de H*"?(Q); on dira
aussi que u = k sur E au sens de H"?(Q) si 4 lafois u > ket u < k
sur E au sens de H!-P(Q).

On aura besoin du lemme suivant.

LEMME 1.1.—Si ue H}'P(Q) et si t — G(t) est une fonction uni-
formément lipschitzienne (c.a.d.: |G(t') — G(t")| < K|t — t"|) définie
pour te R, telle que G(0) = 0, alors G( ye HIP(Q) et

[GW)x, = G'(Wu,

La démonstration du lemme se trouve, p. ex., dans [21].

DEFINITION 1.2.— On dira que une fonction u(x)e H''?(Q) est
bornée sur 0Q par ®(€ R) si u < ® sur 0Q au sens de H'P(Q). Le plus
petit des nombres ® tels que u < ® sur 0Q au sens de H""?(Q) sera le
maximum de u sur 0Q au sens de H?(Q).

REMARQUE 1.1. — Soit ue HYP(Q) avec |u| < d sur Q au sens de
H'"?(Q); si G(t) est une fonction uniformément lipschitzienne définie
pour t € R telle que G(t) = 0 pour |t| < d, alors la conclusion du lemme
1.1 est encore vraie.
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Si u(x)e LP(Q) et k est un nombre réel, on définit les fonctions

tronquées
(u)* ={u si ux) €< k
k si u(x) = k.
(uls ={ u si u(x) = k
k si u(x) < k.

On a évidemment {u}* = min(u, k), {u}, = max(u,k) et donc,
grace au lemme 1.1, on a

LEMME 1.2.—i) Si ue H§?(Q) et k = 0 alors {u}*e HYP(Q). ii) Si
ue HYP(Q) et u < ® sur 0Q au sens de HP(Q), alors, pour k > @,
{u}* — u appartient a H3*(Q).

Dans la suite on indiquera par p’ et p* les nombres définis resp. par

1 1

—,=1——’ >1

p p P
p* p n’ S SPET

On utilisera les lemmes bien connus
LEMME 1.3.—Siue HY?(Q)(1 € p < n) alors ue LF(Q) et

lullr@ <S .; |1,

Lr()
ot S ne dépend pas de Q, mais seulement de p et n. Pour la démonstra-
tion voir [4], [12].

LEMME 1.4.—Si ue H"?(Q)(1 < p < n) et Q satisfait a la con-
dition de cone (voir [1]) alors ue L?(Q) et il existe une constante C
telle que, I’on ait

|ullLre@) < C{““”Lvm) + ,Zl ”“xiHme)}
b) Considérons I'opérateur différentiel (?)

(1.1) Lu = —(a,-jux‘. + dju)xj + (biux‘. + Cu)

ou g;; sont fonctions 4 valeurs réelles, mesurables et bornees dans Q.
On suppose L uniformément elliptique, c.a.d. il existe une constante
v 2 0, telle que

(1.2) VEP < ay(x)EE; (xeQ EeRY.

(?) Les sommes seront toujours sous-entendues.
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On suppose que
|a; (x)] < M,

(L.3) by(x),d(x) e L*(Q), (i=2,...,n
c(x) e L"3(Q).

On pose

(1.4)  alu,v) = J {(au,, + dwv,, + (b, + cuvy dx
O

et I’on démontre
LEMME 1.5.—1) a(u, v) est une forme bilinéaire dans
Hg(Q) x Hy(Q).
i1) Si Q satisfait la condition de céne, alors a(u, v) est une forme
bilinéaire sur HY(Q) x H(Q).

Démonstration. — i) En effet, en utilisant le lemme 1.3 on a

~

G Vs, dx| < M|yl vlnye)-

UQ
< ||d;

djuv, dx Lo |42 HU“Hé(ﬂ)

v

< 81| Loy 4] g 12| 13-

bu,pdx) < S“bi”u(m”“||ﬂ6<n)”UHH&(m-

vQ
™

cuv dx| < ||¢f vz ||uea-[v] ez

< 82Ucsz«»”uHns(m\\vHHam-

Donc il existe une constante K telle que,

ii) Puisque Q satisfait a la condition de cOne, on peut utiliser le
lemme 1.4 et 'on a, d’une maniére analogue:
|atu, v)] < Kjulssen o] Vu,ve HY(Q)
ot K dépend de M, ||b;|[Ln, [|d;]|Ln, fcLne et de Q.
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COROLLAIRE DU LEMME 1.5.— Soit ue HYQ) fixé, Q étant un
ouvert borné de R" tel que Q = Q. Alors a(u, v) est une forme linéaire
sur HA(Q).

Soit ¢ € C(Q). Par partition de I’'unité on peut choisir des fonctions
a, & support dans Q telles que sur Q I’on ait: 1 = Za,. Alors

a(u, @) = Zalou, @).
Du lemme 1.5 i), on a

|a(osu, @) < K

ottty | @ mgeo
Donc, il existe une constante K’ telle que
la(u, @) < K'[ulw@ | @lnye
d’ou le corollaire. La forme a(u,v) est dite la forme associée a

I’opérateur L. L’opérateur L* dont la forme associée a*(u,v) est
a(v, u) est dit ’opérateur adjoint de L ; on trouve

(16) L*u = _(ajiuxi + bju)xj + (diuxi + cu).

11 faut remarquer que "opérateur L* satisfait aux mémes hypothéses
(1.2), (1.3) que P'opérateur L.
Soit Te H™Y(Q); alors il existe f;e L*(Q) (i = 1, 2,...,n) de fagon

queT= =3 (f

DEFINITION 1.3.— Soit Te H™YQ); alors la fonction ue HY(Q)
est dite une solution de I’équation

(1.7) Lu =T = —Z(f);,
si, pour tout @ € Z(Q), on a
(19) alu, @) = j fipn, dx.
Q

DEFINITION 1.4.— Une fonction ue HL (Q) est une solution locale
de (1.7) si pour toute @ € 2(Q) on a (1.8).
DEFINITION 1.5.— Une fonction ue HY(Q) est dite une sous-

solution par rapport a I’équation (1.7), si pour tout @ € 2(Q) avec
@o(x) =z 0 sur Q,ona

(19) a(u, @) < j fips, .

Q

DEFINITION 1.5.-—Si f; = 0 on dira que u est une sous-solution
par rapport a L.
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DEFINITION 1.6.— Une fonction ue HL (Q) est dite une sous-

solution locale de (1.7) si pour toute @ € D(Q) et non négative dans Q,
on a (1.9).

DEerFINITION 1.6'.—Si f, = 0 on dira que u est une sous-solution

locale par rapport a L.

DEFINITION 1.7.— Une fonction ue HY(Q)[H}(Q)] est dite une
sur-solution [locale] de (1.7) si pour toute @ € Z(Q) et non négative
dans Q, on a

(1.10) a(u, @) = J fip,, dx.

Q

DEFINITION 1.7'.—u est une sur-solution par rapport d L si —u
est une sous-solution.

2. Formes bilinéaires coercitives sur les ensembles convexes.

Soit X un espace de Hilbert réel et soit U un sous-ensemble
convexe fermé de X. Si u e U, ’on indique par V, le c6ne convexe qui
projette, de 'origine de X, ’ensemble convexe U — u:

V,={veX[Fe > 0:u + eve U}

Soit a(u, v) une forme bilinéaire réelle, continue sur X x X et
coercitive dans X, c.a.d.

2.1 alv,v) = clv|Z  VveX

oll ¢ est une constante positive.
Soit fun point de X' (dual fort de X), {f, v> désignant la valeur de
fen v

THEOREME 2.1.— Il existe un point u de V et un seul tel que
(2.2) a(u,v) = {f,v> VveV,.
La démonstration du théoréme est donnée dans [20].

COROLLAIRE DU THEOREME 2.1.— Soit a(u, v) une forme bilinéaire
dans HY{(Q) .x HY(Q), telle que, pour ge HYQ) fixé, a(g, v) soit con-
tinue sur HY(Q) et a(u, v) soit coercitive sur HY(Q), c.a.d.

a(v,v) 2 ¢ -;1 loxllfee  VYoeHHQ)
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Soit U un ensemble convexe fermé de fonctions de H{Q) telles que
u — ge HYQ). Soit fe H Q). Alors il existe une fonction ue U et
une seule telle qu’on ait

(2.3) a(u,v) = {f, v YveV,.

Démonstration. — L’ensemble U = U — g est convexe et fermé
dans H}(Q). La forme <F, v) = alg,v) + {f,v) est continue sur
Hg(Q). Si ueU alors: V, = V,_,, ol V, est le céne qui projette
U — u de lorigine de HA(Q); en effet

V,={ve H(Q)3e > 0:u + eve U}
= {(weHYQ)PFe > 0:u — g + ewe U} = \7(,,_9).
Grice au théoréme 2.1, il existe une fonction ¢ € HA(Q) telle que
aé ) = <F.¢> VoeV,.

En posantu = ¢ — g, on a
a(u,v) = {f,v> VYveV,.

Donc le corollaire est démontré.

3. Application du théoréme précédent.

a) Considérons lopérateur (1.1) et la forme associée a(u,v)
définie par (1.4); les hypotheses (1.2) et (1.3) étant satisfaites.
On a alors les théorémes suivantes.

THEOREME 3.1.— Si ||b; c

L™Q)» Hd, Ln(Q)s Ln/2(Q) (l = 1, 2, ey n)

sont suffisamment petits (en particulier si la mesure de Q est suffisam-
ment petite), la forme a(u, v) est coercitive sur H(Q).

THEOREME 3.2.— Il existe 1 > O tel que, pour chaque J > %, la
forme

3.1 a(u, v) + A(u, V) 2q)

est coercitive sur H}(Q).

Démonstration du théoréme 3.1.— Soit ve H)(Q); en utilisant
I'inégalité de Holder on a:

av, v) 2 vijv . — ||di
- “bi

[v]lLz- foelles

Oelle = flellima - foEa-.

Lr-

o ofe
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ou

LZ(Q) .

1Vl L2 = ‘; v,
Gréce aux inégalités de Sobolev (lemme 1.3) on a:
mumz{ W%W%ML

Dong, si 'on a:

SZdillL~ + SZb;

e — S?le]

v
2 < 3

2

(en particulier si la mesure de Q est petite) on en déduit I'inégalité

L + S?%|¢|

(3.2) av,v) = % o] fge-

Le théoréme 3.1 est démontreé.
Pour la démonstration du théoréme 3.2 nous avons besoin du
lemme suivant

LemMmE 3.1.—Soit feLP(Q)(p > 1) et soit ¢ un nombre positif
fixé; alors on peut écrire

(33) f=1 4+
avec ' borné et f" € LP(Q) ou
(3.4) I f " lLey < € et sup | '] < K(e)

K étant une fonction finie de ¢ pour ¢ > 0.
Démonstration. — On pose

ksif 2k
f’={f}"—k=1 fsilfl <k
—ksif< —k

et f” = f — f'. Puisque

e ea], e

on peut choisir k = k(e) > 0 tel que

1 lerey <&
et, par conséquent,

sup]f| k(e).
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Remarque 3.1. — La fonction K(¢) dépend de la fonction f, et pas
seulement de la norme de fdans L(Q). On peut choisir K(g) indépen-
dant de f si f demeure dans un ensemble de fonctions « également
sommables » de L?(Q). Ceci est verifié si f demeure dans LI(Q) avec
g > p. En effet, puisque

(Llf P ax) "< 20 f oo ] > ke

et

mes{|f| = k} S(ME“—L—EY

on peut choisir k = k(¢) dépendant seulement de

1/ lacen-

Démonstration du théoréme 3.2. — (cfr. [17]; voir aussi [9]). En
utilisant le lemme précédent, on peut écrire les fonctions b; € L"(Q),
d; e L"(Q), c e L"*(Q), comme sommes des fonctions b}, d, ¢’ bornées
et de fonctions ayant respectivement des normes dans L*(Q), L(Q) et
L"3(Q) plus petites que &, ¢ étant un nombre positif que 1'on fixera
plus tard. Par conséquent on peut décomposer la forme afu, v) en
deux: a'(u,v) et a’(u,v) ou a'(u,v) est la forme qu'on obtient en
remplagant b;, d;, ¢ par les fonctions bornées b;, d;, ¢’ et

ca’(u, v) = a(u, v) — a'(u, v).
Alors on a, pour chaque ve HA(Q):
a'(v,0) < 2evfca-. foxf ez + ello]Z2-
et, d’apres les inégalités de Sobolev (lemme 1.3)
la"(v, v)| < eS|l + S?{vlhye) = eSQ2 + S)l|vliyea)-

On peut alors fixer ¢ de fagon que
v
(3.5) la"(v, v)| < 2 (CHFIS

¢ étant ainsi fixé, la forme a'(u, v), a coeflicients bornés, est aussi fixée.
La démonstration du théoréme 3.2 sera achevée, st I'on démontre
qu’il existe A tel que A > 4 on a

, v
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En effet, si ’on a (3.6), alors, d’aprés (3.5), ’on en déduit
a(v,v) + AV, V)p2q) = H [y Ve Ho(@).
Soient B, C, D des nombres tels que

bl < B, |¢] < C,

Alors, on a:

<D (i=12...,n).
j Aij0x Uy, dX 2 vio ”H&(ﬂ)
Q

J b, + dyov
Q

v 1
< 3 lvlfye + 7, B + Dol
J c'v* dx
Q

a'(v, v) + A(v, V) 2y = 5 ” 0|y

et

x| < (B + D)|vf2. |vg]re

< Cllo])z.

Par conséquent

%—C—iB+D}HM
Donc, (3.6) a lieu si
(3.7 A >Z=C+ZI;(B+D)2.

D’aprés les théorémes 3.1, 3.2 et le corollaire du théoréme 2.1 on
peut vérifier le théoréme suivant:

THEOREME 3.3.— Soit g€ HY(Q) avec O > Q, Te H™ 1(Q) (donc

T= 3

avec f;e LYQ)) et Lu ’opérateur elliptique (1.1), les hypothéses (1.2),
(1.3) étant vérifiées; alors il existe une solution u e H(Q) et une seule
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du probléme de Dirichlet (au sens variationnel)

(38) Lu+iu=X(f),, =T

u — ge Hg(Q)
si Pon a l'une ou lautre des hypothéses suivantes:

i) 4 est plus grand qu’une constante convenable 1,

1) A est quelconque, mais la mesure de Q est suffisamment petite.

Démonstration. — La forme a(u, v) + /(u, v).2(q,, associée a I'opéra-
teur Lu + Au, est bilinéaire dans H(Q) x HY(Q) et, grace au corol-
laire du lemme 1.5, a(g, v) + A(g, v)L2(q) est continue sur Hg(Q).

D’aprés les théorémes 3.1 et 3.2, a(u,v) + A(u, v)p2q, est aussi
coercitive sur H3(Q). On peut utiliser le corollaire du théoréme 2.1
avec U = {v:v — ge H}Q)} ou V,=H)Q). On démontre Ie
théoréme, en remarquant que, V, = HA(Q) étant un espace vectoriel,
au lieu de (2.3), on trouve

(3.9) a(u, v) + AU, V2 = <T, v) Vve HY(Q).

Grace au théoréme précédent (pour g = 0) on vient de définir un
opérateur G, linéaire et continu de H™ }(Q) sur H}(Q) qui résoudra
le probléme de Dirichlet pour I’équation Lu + iu = T, avec des
données nulles au bord, c.a.d.

ue HY(Q)
(3.10)
a(u, v) + A(u, v) 2 = T, v).

Cet opérateur est défini, jusqu’a présent, si i) 4 est suffisamment
grand ou ii) 4 est quelconque, mais les normes

Bl ]| - t4

sont suffisamment petites.
Le probléme (3.10) est équivalent au probléme suivant

ueL3(Q)
u+ (. — )Gju = G;T.

De (3.10) on déduit (3.11) par 'opérateur G;. De (3.11) on déduit,
d’abord, que u e H}(Q) et, ensuite, par I'opérateur L + 4 on obtient
(3.10). Puisque I'opérateur G; est complétement continu dans L*(Q),
la théorie de Riesz-Fredholm est applicable a (3.11). Donc on a

Ln/2

(3.11)
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THEOREME 3.4. — Les hypothéses (1.2), (1.3) étant vérifiées, I’équa-
tion elliptique

Lu+Au=T

admet une solution unique ue HY(Q) quel que soit T dans H™(Q), si
A nappartient pas a un ensemble discret et dénombrable A de valeurs
propres.

Si i€ A, les problémes homogénes

(3.12) Lu + iu = 0, ue HY(Q)

(3.12)) L*u + Ju = 0, ue HY(Q)

ont des solutions # 0, les deux espaces formés de ces solutions ayant la
méme dimension finie. Pour tout A, le théoréme de I’alternative est
valable.

Remarque 3.2. — Le probléme de Dirichlet (3.11) admet une solu-
tion et une seule, pour Te H™Y(Q), si et seulement si le probléme
(3.12) ou le probléme (3.12) admet seulement la solution nulle.

Remarque 3.3 — Le probléme de Dirichlet (3.8) admet une solution
et une seule, si A¢ A. En effet, si I’on pose v = u — g on est ramené
a résoudre le probléme

Lv+Aiv=T ~(Lg + Ag)

(3.13)

ve HY(Q)

b) On démontre le théoréme suivant:

THEOREME 3.5. — Soit L un opérateur elliptique (1.1) satisfaisant a
(1.2), (1.3) et tel que la forme a(u, v) associée soit coercitive sur H3(Q)
(voir théorémes 3.1, 3.2). Si u et v sont deux sous-solutions par rapport
a L alors

w = max(u, v)
est une sous-solution par rapport a L.

Démonstration. — Soit U D’ensemble des 3e H'(Q) telles que

3(x) < w(x) dans Q et I(x) = w(x) sur dQ. U est convexe et fermé.

Grace au corollaire du théoréme 2.1, il existe un n€ U et un seul
tel que

(3.14) amn, @) =20 VeeV,.
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Evidemment V, € H3(Q) contient le cone des fonctions y € 2(Q) avec
Y(x) < 0 sur Q; alors de (3.14) on déduit

an, ) < 0 Voe2(Q)

avec ¢(x) = 0 dans Q et donc #n est une sous-solution par rapport
aL,avecn < w. Silon pose { = max(u,n)e U alors Pon a: n = (.
En effet, puisque (e U on a { — neV, = H{(Q) et

am,{ —n) = 0.
Mais on a aussi

al,{ —n)=au,{ —n) <0

puisque, si { = #n il découle { = u et u est une sous-solution. Par
conséquent

al =m{—-n<0

d’ot { = 5. Donc u < 5. D’une manie¢re analogue, ’on trouve v < 7
et, par conséquent: w = max(u, v) < 5. Il en découle w =1 et le
théoréme est démontré.

On a le corollaire suivant

COROLLAIRE DU THEOREME 3.5.— Soit u une sous-solution par
rapport a l’opérateur elliptique L ; on suppose que les hypothéses du
théoréme 3.5 soient vérifiées et, de plus, que, au sens des distributions,
on ait

¢ = (), >0
Alors, pour chaque k non négatif:
fu}y — k =u — {u}* = max(u — k,0)

est une sous-solution par rapport a L.
Il suffit de démontrer qu’'une constante k positive est une sur-
solution. En effet, on a

dk@=kf&w+éij=k@—w$mw>0
Q

pour tout @ € 2(Q) et ¢(x) = 0sur Q. Donc L(u — k) = Lu — Lk <0.

On peut déduire une premiére forme du principe du maximum.

THEOREME 3.6. — On se place dans les hypothéses du corollaire du
théoréme 3.5; si u est une sous-solution par rapport a L, alors on a

max u < max(max u, 0).
Q Q
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Démonstration. — Soit ® = max(max u, 0), alors grace au corol-
oQ

laire précédent {u}e — @, qui appartient a HA(Q) (voir lemme 1.2),
est une sous-solution par rapport a L. Alors

a({ufe — D,9) <0

VYoe2(Q) avec ¢ = 0 sur Q et, en prolongeant par continuité, on
a aussi

a({ule — @, {u}ey — 0,) < 0.
Dong, par la coercitivité sur Hi(Q):
{u}e — (DHHg,(Q) =0
d’otr {u}y = ®, cest a dire
u< o
Avec le méme raisonnement on a:

THEOREME 3.7. — Dans les hypothéses du théoréme précédent, si u
est une sur-solution par rapport a L, alors on a

min ¥ = min(min u, 0).
Q 2Q

Le principe du maximum peut étre amélioré de la maniere suivante.

THEOREME 3.8. — Supposons que les hypotheéses (1.2) et (1.3) soient
satisfaites et qu’en plus, on ait:
¢ =)y, =¢o>0 (co = constante).

Alors une sous-solution [une sur-solution] par rapport a L satisfait
au principe du maximum

max u < max(max u, 0)
Q aQ

[min u = min (min u, 0)] )
Q 7]

Remarque. — On démontre le théoréme en supposant que u soit
borné supérieurement. Dans la suite on démontrera cela (théoréme
4.1).

Avant de démontrer le théoréme on a besoin du lemme suivant:

LeMME 3.2. — Sous les mémes hypothéses que dans le théoréme 3.8,
si u est une sous-solution, non négative et bornée, par rapport a L,
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de HYQ), alors v = u? (p > 2) est une sous-solution par rapport aq
Popérateur

—(@;05)s, + (b; — dv,, + peov.

Démonstration. — Puisque u est non négative et bornée on a:
u?~ e HY(Q) et pu?~! Lu < 0. Mais, on a

pup—lLu = -(aijpup—lux,-)xj + p(P - 1)aijux.~uxj' up—2

+p(b; — dpuP " u,, + ple — (d), Ju? <0
et donc

_(aijvxi)xj + (bl - di)le. + p[C - (di)x.-]v

< _p(p - l)aijup_zuxiqu < 0'
Par conséquent
—(a;05)x, + (b; — di)oy, + pcov < 0.

Démonstration du théoréme 3.8. — D’une maniére analogue a la
démonstration du théoréme 3.6, on considére la fonction

w= {u}yg — D, ol @ = max(max u,0),
o0
qui est non négative et appartient 4 Hi(Q). On suppose, en plus,
qu’elle est bornée. La fonction w est, sur chaque ensemble de mesure
petite, une sous-solution par rapport a L. Par partition de I'unité
elle est aussi une sous-solution sur .

Grace au lemme 3.2, v = w? est une sous-solution par rapport a
I’opérateur

1C'I(U) = —(aijvx,')x_,- + (b; — di)l’x,- + pcov.

La forme d(u, v) associée a I'opérateur M(v) est coercitive sur Hy(Q)
si p est suffisamment grand. Donc

a({u}y — PP, 9) <0 Vo =0,e2(Q)
d’ou, par continuité et en posant ¢ = [{u}, — ®]° € H{(Q), on déduit
{Ujo = @,
cad.

u<o.
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Méme raisonnement si u est une sur-solution. La question reste
ouverte de savoir si le théoréme 3.8 est vrai en supposant

¢~ Y(d)s, > 0.

c) Considérons encore 'opérateur elliptique (1.1) satisfaisant a
(1.2), (1.3) et tel que la forme a(u, v) associée soit bilinéaire et coerci-
tive sur Hy(Q) (voir théorémes 3.1 et 3.2). On suppose ¢ — (dy),, = 0.
Etant donné un ensemble E de Q, soit U I'ensemble convexe et
fermé, que nous supposerons non vide, des fonctions de H3(Q) telles
que, au sens de HY(Q), 'on ait:

uzl sur E.
U= {ueH}(Q): u > 1 sur E}.
Grice au théoréme 2.1 il existe un ue U et un seul tel que
a(u,v) = 0 VYveV,
ou
V, = {ve H}Q)Fe > 0: u + eve Ul

Puisque les fonctions non négatives de 2(Q) sont contenues dans
V., on peut déduire qu’il existe une mesure positive u, a support
dans E, telle que

au, @) = [edp  Vee Q).
On pose
{ = {u}! = min(y, 1).
Puisque { e U, alors { — ue V, et donc, on a
a(u,{ — u) = 0.

Drautre part, puisque { < uet{=usiu<1l,ona
a@c~m=auc—m=Jﬁc—@am—mesa
Q

Alors, il en découle
al —u,{—u<0
d’otni

{u}! = u.
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Donc on peut affirmer que
u=1 sur E (au sens de H(Q)).
On a démontré
THEOREME 3.9.— Etant donné E < Q, si I’ensemble
U = {ue Hy(Q)|u > 1 sur E}

n’est pas vide, il existe une fonction u € H)(Q) et une mesure positive p,
ayant son support dans E telles que

i) u=1 sur E (au sens de H}(QY)),
1i) a(u, ) = fodu  Voe2(Q).

DEFINITION 3.1.— Le nombre §du = p(E) est dit la capacité de E
par rapport a opérateur 1. La fonction u est dite le potentiel capaci-
taire de E.

Si u est le potentiel capacitaire de E, et u la mesure associée, on
a, puisque ue Vv, :

capE = J.dy = fu du = a(u, u) = alu, u),

ou o(u, v) est la partie symétrique de la forme a(u, v):

a(u, v) + a(v, u)

olu, v) = 3

Si I'on pose
a(u, v) = alu, v) + Pu, v),
on a encore le théoréme suivant:

THEOREME 3.10.—SiE, c E, «cQ,0ona

2
capE; <€ (1 + Ef—) cap E,,
ou

M = sup B(u,v)  pour ]l sy 0]y = 1
et
v = inf o(u, u) pour [l gy = 1,

olu, v), B(u,v) étant respectivement la partie symétrique et la partie
anti-symétrique de a(u, v).
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Démonstration. — Soient u et n les potentiels capacitaires de E,
et E, respectivement. Puisque n > 1 sur E, on an — ueV, et alors
a(u, n—= U) = 0,
d’ou
ofu, u) = a(u, u) < au, n) = olu, n) + Pu,n)
< [oeu, w)]*lafn, m)]* + MH”HH})(Q)“’?HH(I,(Q)

et encore, puisque v|ufiyq) < o, u):

ot < (1 + M)t lotr,
et donc

M\? M)\?
capE, = a(u, u) < (1 + 7) on, n) = <1 + 7) cap E,.

Remarque. — La capacité est une fonction d’ensemble croissante
si L est autoadjoint.

THEOREME 3.11. — Soient L et L deux opérateurs dont les formes
associées a(u,v) et a(u,v) sont coercitives sur Hy(Q). Pour chaque
ensemble E contenu dans Q, soient cap E et cap E les capacités par
rapport aux deux formes. Alors il existe une constante K, indépendante
de E, telle que

(3.15) K~ 'capE < capE < KcapE.

Démonstration. — Soient u et @ les potentiels capacitaires de E
par rapport aux deux formes. Puisque, a la fois, u > 1 et 2 = 1 sur
E,onau —ueV,etu—iieV; Alors

alu, it — u) 2 0, a(i,u — ) = 0.

Soient a, a et B,  les parties symétriques et les parties anti-symétriques
des deux formes. 1l existe deux constantes v, M > 0, telles que, quels
que soient v et we H(Q), on ait

v[jollf; < minfo(v, v), &(v, v)}; max{B(v, w), f(v, w)] < Mlfv|jyy . ||w] -

Donc
alu, u) = a(u, u)

< o, W)l

(s

VAN

alu, ) = alu, ) + Pu, )
L]+ Mufyy ] g

ou(ut, w) ¥ o, @)}

hg]

< Z
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Par conséquent

2 2
capE = o(u, u) < (1 + ¥> oli, it) < K(l + %) a(n, 1)

et, en échangeant u avec i:
- M2
capE < K(l + 7) capE

d’ou (3.15).

Avant de finir ce paragraphe il faut remarquer que la technique
des démonstrations des théorémes 3.5 et 3.6 est analogue a celle
qu’on utilise dans la théorie des espaces de Dirichlet étudiée par
A. Beurling et J. Deny (voir [2]).

4, Majorations dans L”.

Nous aurons besoin du lemme suivant, dont la démonstration se
trouve dans [16], [19].

LeMME 4.1. — Soit @(t) une fonction définie pour t = k, non néga-
tive et non décroissante telle que si h > k = ko l’on ait :

@1) olh) < m—ijyw(k)]ﬁ

C, o, f étant des constantes positives. Alors
)sif>1,1'ona

4.2) ok +d) =0
ou
4.3) d* = C[o(ko)f 122616 - 1),
i) sif=11ona
(4.4) @(h) < e.exp[—{(h — ko)lo(ko)
ou

{ = (eC)" 1%,
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i) sip<letky>000ona
4.5) p(h) < 240 =PICYA=D 1 koY o(ky)y . h™H
ou

_ o

Soit u(x) une sous-solution dans H}(Q) par rapport a I’équation (1.7),
donc on a:

a(u, ¢) = J {aijuxi(pxj + bu, @ + dup,, + cup} dx
(4.6) ?
< J fio,, dx
Q

pour toute ¢ € 2(Q) avec @(x) = 0 sur Q.
Supposons que

i) les hypothéses (1.2) et (1.3) soient verifiées,

i) f;e L(Q)(i=1,2,...,n)avec p > n,
iii) au sens des distributions: ¢ — X(d;),, = ¢ > — 0,
iv) n;gxu <D< +o0.

Alors on a

THEOREME 4.1. — Sous les hypothéses i), ii), iii), iv), il existe deux
constantes K et N, dont K ne dépend pas de Q, telles que

max u < max(0, négx u) + KE“fiHLp(g)(mes Q)tin=1ip

4.7)
+ Nl L2y

La constante N est nulle si la forme a(u, ) est coercitive sur H3(Q).

Démonstration. — On fixe 1 (> —¢,) de fagon que la forme
a(u, v) + Au, v)L2

soit coercitive sur H3(Q) (cfr. théoréme 3.2). On peut écrire, au lieu
de (4.6)

a(u, @) + Au, @)p2 < J (fipx, + Aug)dx.

Q
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La fonction v = {u}, — k = max(u — k, 0) avec k > ® est non néga-
tive et appartient 4 Hy(Q) et si v # 0 on a:

v=u—k, Uy, = Uy,

i

Donc on a

J {aijvxl.vxj + by, v + duv,, + cuv + ;luv} dx < f (fivy, + Auv) dx
Q Q

et encore, de iv) et du fait que 1 > —¢,

4.8 a(v, v) + Av, V)2 < j (fivy, + Auv) dx.

Q

En utilisant la coercitivité de a(, v) + A(u, v)», 'inégalité de Cauchy
et celle de Sobolev; il découle de (4.8) qu’il existe une constante K

telle que
I|UXH%‘2 < K[J‘ flzdx + Z(Jv uz*’dx>2/2*r:]
Alk) Alk)

Ak) = {xeQ:u(x) = k}.

En utilisant, a gauche, I'inégalité de Sobolev et, a droite, celle de
Holder on a

<J (u — k)" dx>2/2* < K[| fi]|£-(mes A(k))* ~ 27
Ak)

ou

+ Al|u|E(mes A(k))>/?*'~ 2]
s 'Y 2n . .
our>2 = PR et K est une constante convenable. .Soit main-

tenant h > k > ®@; alors A(h) = A(k) et 'on a
(h — k)*[mes A(W)]*¥** < K[|| fi|£-(mes A(k))! ~ 2/
+ 2| u|2Ames A(k))?/?"' 2],

On peut écrire

(49) mes Alh) < e (| il + Zu

(h =1 £)*(mes A(k))’

ou
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Puisque u e L3(Q), de (4.8) avec r = 2 et grice au lemme 4.1 (iii), il
découle que ue L'(Q) avec t, > 2. Encore de (4.8) avec r = t, et
grace au lemme 4.1 (iii) il découle que ue L'yQ) avec t, > t; > 2.
Par itération on a ue L'(Q)) avec

n+2 2 2
e
D

n r

Alors 8 > 1 et grace au lemme 4.1 (i) il s’en suit que u € L®(Q) et que
(4.7) est valable.

Remarque 4.1.— Le théoréme 4.1 compléte la démonstration
du principe du maximum (théoreme 3.8).

Remarque 4.2.— On peut aussi se débarrasser de I'hypothése
iii) dans le cas ot ce L'?, d;e L" avec r > n. Considérons maintenant
une solution du probléme de Dirichlet

VM=T=ZMh
ue HYQ)

(4.10)

et supposons que
1) les hypothéses (1.2) et (1.3) soient verifiées
i) f;eLP(Q) (i=1,2,...,n)avecp = 2
iii) au sens des distributions: ¢ — Z(d;),, = ¢, > —00. On a alors
THEOREME 4.2.— Sous les hypothéses 1), ii), iii) il existe deux

constantes K, N, K ne dépendant pas de Q, telles que
a) sip>nona

(4.11) max | < KZ| fil| Loiy(mes Q)" 717 + Nlul|p2q) 5

b)ysi2<p<nona

412 |uleov@ < KZ| fillr@ + Nlu|r2@, (1/p* = 1/p = 1/n)
La constante N est nulle si la forme a(u, v) est coercitive sur H}(Q).
La technique de la démonstration est analogue a celle du théoréme

4.1. Voir [17] et [9] On peut améliorer le théoréme 4.2 de la maniére
suivante.

THEOREME 4.3. — Dans I’énoncé du théoréme précédent la cons-
tante N est nulle si on a

(4.13) ¢ — S(d)e, = co > O.

Démonstration. — L’opérateur de Green G,, définie au n.3, qui
résout le probléme de Dirichlet (4.10), fait correspondre a V'origine
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de H™(Q) seulement I'origine de L%(Q), grice au principe du maxi-
mum 3.8. Puisque G, est un opérateur fermé, il est continu, donc
|ul[ 2y peut étre majoré par

ZHfi“LP(Q) (p=2).

THEOREME 4.4 — L’opérateur G, est donc, en supposant (4.13), un
opérateur linéaire et continu de H™1?(Q) dans LP(Q) N HA(Q) si
2< p<netde H VPQ) dans L®(Q) N HYQ) si p > n.

Pour le cas p = n voir [19] Soit Gy I'opérateur adjoint de G,.
Le théoreme 4.3 entraine par dualité

THEOREME 4.5.— G, est un opérateur linéaire et continu de

2" ans HYT(Q) et de LNQ) dans HA"(Q)

4 <
L(Q)avecl<q\n+2

n
n—1
Nous venons de résoudre le probléme de Dirichlet pour I’équation

avec 1 <r <

(4.14) L*u=f

avec des données nulles au bord, L* étant défini par (1.6) en supposant
que
¢ — X(dy,, = ¢, > 0.

Le sens qu’il faut donner ici au mot «solution» est différent de
celui donné par la définition 1.3. Ici (4.14) signifie que

J uLpdx = J fodx VeeHLQ) N L®(Q) avec Lo e 2(Q)
Q Q

ou, ce qui revient au méme

J wp dx = J G dx  ViedQ).
Q Q
Avec cette définition le probléme de Dirichlet admet une seule
solution.

Remarque 4.3. — En utilisant la remarque 4.2, on peut se débar-
rasser de I’hypothése iii) en supposant que ce L"? et d;e L" avec
r>n
En effet on peut écrire

Lu = Lu + cu — (du),,
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ou Lu = —(a;juy); + buy, et on peut utiliser le théoréme 4.2 pour
I’¢équation

Lu = Z(f),,
ouf; = f; + du + V,,, V étant une solution de I’équation AV = —cu.

Alors par itération, comme ’on a fait a la fin de la démonstration du
théoréme 4.1, on démontre (4.11) et (4.12).

Remarque 4.4. — Dans le théoréme 4.2 on peut aussi considérer
une sous-solution positive par rapport a I'équation Lu = Z(f),,,
c.a.d. une fonction u de H}(Q) telle que

Lu < Z(f)x,

En effet puisque u est positive, il suffit d’obtenir. une inégalité du
type (4.9) avec f 2 1 pour déduire (4.12).

Remarque 4.5.— Si ’on considére 'opérateur L + 4 au lieu de L
et si ’on suppose que d;e L, ce L"? avec r > n on peut conclure
que dans I’énoncé du théoréme 4.2 la constante N est nulle si
A ¢ A, A étant le spectre de L.

Remarque 4.6. — Les énoncés des théorémes 4.4 et 4.5 sont valables
aussi pour G, (opérateur de Green pour L + 1) et G (adjoint de
G,) si A n’appartient pas au spectre A.

5. Majorations locales.

Considérons 'opérateur elliptique
(5.1) Lu = —(aju,, + du),, + (bju,, + cu)

et supposons dans ce paragraphe que les hypothéses (1.2), (1.3)
soient verifiées et, en plus, que, au sens des distributions, 'on ait

(5.2) c — X(dy,, = 0.
Soit I(x, p) la boule de centre x et rayon p; on pose
Q(x, p) = QN I(x, p),

de facon que Q(x,p) =I(x,p) si I(x,p) = Q. On démontre les
théorémes suivants.

THEOREME 5.1.—Soit u(x) une sous-solution locale par rapport
a L (définition 1.6") et soit I(x,, R) = Q avec R suffisamment
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petit; alors il existe une constante K, dépendant de v, b;, ¢, d;, M, telle
que

1 +
(53) max  u(x) < K{—n ul? dx} .
Q(x0,R/2) R AxoR)

De ce théoréme on déduit immédiatement.

COROLLAIRE 5.1. — Soit u(x) une sur-solution locale par rapport a
L (définition 1.7') et soit 1(x, R) = Q; alors on a, au lieu de (5.3)

(5.4) min w(x) > —K{J;J- ]ulzdx}z
Q(x,R/2) R QGR)
et, le

COROLLAIRE 5.2.— Si u(x) est une solution locale de Lu =0
(définition 1.4) et I(x,R) = Q, alorson a:
(5.5) max Ju(x)| < K{ij |u]? dx}j.
Q(x,R)

Q(x,R/2) R"

On peut donner une généralisation du théoréme 5.1 de la maniére
suivante.

THEOREME 5.2.— Sous les mémes hypothéses que dans le théoréme
5.1 on a, au lieu de (5.3), ’inégalité suivante:

(5.6) max u(x) < ko + K{—l—n f (u — ko)? dx}7
Atko,R)

Q(x0,R/2)

Rn

ou k, est un nombre réel non négatif,

y {mes Ak, R)}“" 2

1 2
A(LR) = (yeQUxo. R)u) 2 k) et S=2+ [+
On peut aussi envisager le cas x, € 0Q. On a, en effet, le théoréme

suivant.

THEOREME 5.3.— Soit x,€ 0Q et soit u(x)e H'(Q(xq, Ry)) une
sous-solution par rapport a L (définition 5.1°) telle que u < ® au sens
de HY(Qxq, Ry)) sur 0Q n Q(xo, Ry). 1l existe une constante K
telle que, si R (<Ry) est suffisamment petit, on a ’inégalité (5.6) si
ko > max(®, 0).
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Pour démontrer ces théorémes, nous utiliserons le lemme suivant,
voisin du lemme 4.1 (i).

LEMME 5.1.— Si @(h, p) est une fonction réelle, non négative, définie
pour h > kg et p < Ry, non croissante en h pour p fixé, et non décrois-
sante en p pour h fixé, telle que

. i
(57) olh.p) < G =y [ RP 5

h >k > kg, p <R <R,

C, o, B, y étant constantes positives avec > 1; alors, pour chaque ¢
avec0 <o < 1l,ona

(5.8) @kog + d,Ryg — 6Ry) =0
ou
2+ MBI~ DC[g(k,, R)P
o’R}

Le lemme se démontre par itération (cfr.[21]). On démontre
maintenant le lemme suivant:

(5.9) &

LEMME 5.2.— Si v est une sous-solution locale, (définition 1.4)
non négative, en particulier si v est une solution locale par rapport a
L (définition 1.6') et si a e C§(Q), il existe une constante K telle que

(5.10) f a?v?dx < KJ (2% + a2y? dx.
Q Q

Démonstration. — De la relation
av,p) <0  Voe2(Q) avec =0 Vo e 2(Q),
en posant ¢ = a’v, on a
(5.11) a(v, «?v) < 0.
Considérons chaque terme de (5.11). On a

2
(5.12) f ai(x)v (a®v),, dx > % J a?vldx — %J alv? dx.
Q Q 4 Q

En utilisant le lemme 3.1, pour chaque ¢ > 0, on peut écrire

by=b;+b}, di=d+d, c=c+c"
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avec
167 <& |din <& | <

et
g2

|bil < B,, |dj| < D,, | < C

ou B,, D,, C, sont des constantes convenables. Alors S étant la
constante du lemme 1.3, on a

(5.13) f bwea?v dx < Bylav] i ovy] e + &flowallgaf o] pe-
Q

< Byflovf ol ave]iz + &S oy L2 (ov)s 12

2

< eflong[lE2 + % lawliE2 + eSfowe]ialacwfrz + favelrs)

2

B, eS
< (e + 26S) oyl + 22 llavfEz + - |2,

(5.14) | da(e?o),, dx = j

Q

dvoto, dx + 2 J d; oo, 0 dx

Q

< Deflav|iaffowgfiz + eflava-[aoe] s

+ 2D, Jaw| 2 oevf L2 + efjow| L2t L2
< 2 D_£2 2 1D 2 4D 2
< glav,|: + Ze lav|f2 + D,Jlav|f: + D,[oev|72

+ 2Se([jow, || 22 + [ov]|E2)

2 D? 2
< (8 + 2S£)H(XUxHL2 + WZS— + Ds ”av“Lz
+ (D, + 2Se)|| a0 7.
(5.15) j ca?v? dx < Cllav(|fz + &f|ow| P2
Q

< efowefEz + CollavllEa + gllaw]E.
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Dong, en utilisant (5.11), (5.12), (5.13), (5.14), (5.15), on a
(5.15) 0= a(v,a?v) = l:% — 2(e + 2&S)n — s} low, ||

— K@)l £2 + fouv]22]

ou Kf{e) est une fonction convenable de &,
On fixe maintenant ¢ de fagon que

[2(1 + 28 + 1]e < 2;
le lemme en découle.

COROLLAIRE 5.3 — Avec les mémes hypothéses que dans le lemme
52o0na

(5.16) ( J (a)?” dx>2/2* <28(K + 1) f («® + a2y dx.
Q

Q

En effet, en utilisant le lemme 1.3, on a

(f (aw)®* dx)zm < S j(oczvf + 7,03 dx <
Q

Q

2SHK + 1) f (2 + a2)? dx.
Q

COROLLAIRE 5.4.— Aves les mémes hypothéses que dans le lemme
52o0na

(5.17) j a*v?dx < C j (0? + a2y dx . [mes{x e Q;av # 0} ]*"
Q

Q

ou la constante C = 2S(K + 1) qui intervient ne dépend pas de Q.
11 suffit d’utiliser I'inégalité de Holder

J *vdx < <f (o) dx)z/z*[mes{er; av # O} ]}~ #/%,
Q Q

LEMME 5.3.— Soit x, € 0Q. Si v est une sous-solution par rapport
a L, dans HY(Q(x,, Ry)) (définition 1.5), non négative et nulle sur
0Q N I(xo, Ro) et si e Co(I(xq, Ro)), alors on a (5.10), (5.16) et (5.17).
La démonstration de ce lemme est la méme que celle du lemme 5.2
ct des corollaires 5.3 et 5.4:
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Démonstration du théoréme 5.1.—Soit x,€Q. On considére
Ro(< 1) suffisamment petit de fagon que Q(xq, Ry) = Q et que, de
plus, la forme a(u, v) associée a L soit coercitive sur H{(Q(x,, Ry))
(voir théoréme 3.1).

Alors, u étant une sous-solution par rapport a L,

{uly — k = u — {u}* = max(u — k,0)

est une sous-solution non négative sur Q(xy, R)sik > 0etsi R < R,
(voir corollaire du théoréme 3.5). Soit ae CH(QQ) avec o = 1 dans

Q(xo, p) et « = 0 hors de Q(x,, R) et telle que |o] < 1 et o] <

2
R-p
dans Q(x,, R). Grace au corollaire 5.4, il existe une constante K
telle que

f (u — k)?dx < —I—<—5 j (u — k)? dx . [mes A(k, R)}*"
Atk,p) (R —p) A(k,R)

ot A(k, p) = {y € Qxo, p); uly) > k}.
Siy >k on a aussi

(h — k)? mes A(h, p) < f (u — k)?dx < J (u — k)? dx.
A(h,p)

Ak, p)
Si I'on pose
ath, p) = mes A(h, p)
whp)= | s
Ath,p)
alors on a
K 2/n
u(h, p) < mu(k, R)[a(k, R)]
(5.18)
1
a(ha ,0) ( k)z M(k R)

Soient &, # deux nombres > 0 que I'on fixera plus tard. On a de (5.18)

K¢
R — p)*(h

(5.19) |ulh, p)*|a(h, p)|" < ( k)z,,[u(k, R)I**"[a(k, R)]?<".
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On choisit ¢ et n de fagon que

2
En=95 o
. C e, : 2 2 . :
3 doit alors satisfaire I’équation 3% — 3§ — P 0 qui a une racine

3 =%+ /%+%> 1. On peut alors fixern = 1, ¢ =?etenposant

@(h, p) = |u(h, p)J|a(h, p)|"
(5.19) peut s’écrire

K¢

ou k>k>=0, p<Retd>1 Grice au lemme 5.1, pour o = },
ko = 0, RO = R < dlSt.(X, 89)'

R
(5.21) (p(d,§> _0o

Klo(0, R)J~ 12
avec d = (R/2)‘"”‘)/2

sur L. De (5.21) on a (5.3) et la démonstration est achevée.

ou K dépend seulement des hypotheses

Démonstration du théoréme 5.2. — On reprend la démonstration
du théoréme 5.1 jusqu’a I'inégalité (5.20); on utilise alors le lemme 5.1
avec k, non négatif (au lieu de prendre k, = 0) et I'on obtient (5.6).

Démonstration du théoréme 5.3.— 11 suffit de remarquer que la
démonstration du théoréme 5.1 est encore valable si I'on suppose
ko > max(®,0) de fagon que u — {u}* soit une sous-solution nulle
sur 0Q n I(xq, R). On utilise dans ce cas le lemme 5.3.

Avec les mémes hypothéses sur I'opérateur L (5.1) nous considérons
maintenant les solutions de I’équation elliptique

(5.22) Lu = .Zl (f)x,
avec f;e L?(Q), p = 2. On a alors le théoréme suivant qui généralise
le théoréme 5.1.

THEOREME 5.4. — Si u(x) est une solution locale de (5.22) (définition
1.4), alors, si I(xy, R) = Q, avec R suffisamment petit, il existe une
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constante K telle que 'on ait, si 2 < p < n

1 +
2
W]wu (QxoR12) S K{ R =275%) ’“’ dx
Q(x0.R)

n
T .Zl | HLP(Q(xo,R))}
s

(5.23)

1 1
avecF:E——ﬁet,sip>n

(524) { : 2 d -n/P}
Qgcloali(u)’u' (ﬁi J'mxo,k) |u| x> + Z}\ f 'ILP(me R)) .

Démonstration. — Soit v la solution dans H{(Q(x,, R)) de I'équation
(5.1) et posons

u=ruv-+w

ol w est une solution dans Q(x,, R) de I’équation Lw = 0. Grace
au théoréme 4.2 on a

(5.25) Ry S KZHfiHLp(Q(xQ,R))
si2<p<net

(5.26) max [o] < KE[ filramomyR' "7
sip>n.

Drautre part, on a (corollaire 5.2)
max_|w] < {Ln J |w|? dx}1
Q(x0,R/2) R Qxo.R)

1 + 1 4
< K{(*,,J |u]? dx) + (—; J |v|? dx> }
R Q(xo,R) R Q(x0,R)

En utilisant 'inégalité de Holder et (5.25), (5.26),on a,si2 < p < n

(5.27)

]

5% J Mzd")z < KY | fillolmes Qxq, R)J!27 17
J Q(x0,R)

etsip>n

(5.29) (J de): < KX | fillLoR*~"?[mes Q(x,, R)]*.
Q(xo,R)
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Si2<p<mnona

Wl Leaeor2) < Qg;%z)/(z) |w| . [mes Q(x,, R)]Y/7*;

en tenant compte de (5.27) et (5.28), on obtient (5.23).
Si p > n, en utilisant (5.27) et (5.29) on obtient (5.24). Avec la
méme démonstration on a

THEOREME 5.5.— Soit x € 0Q et soit u(x) e H (Q(x,, Ry)) une solu-
tion de I’équation 5.22, nulle sur 0Q n 1(xq, Ry), alors si R(<Ry) est
suffisamment petit, les inégalités (5.23) et (5.24) sont valables.

THEOREME 5.6.— (5.23) et (5.24) sont encore valables si u(x) est une
solution locale positive par rapport a I’équation (5.22) (définition 1.6).

Démonstration. — On peut écrire u = v + w ol Lv = Z(f),, et
v — ue HY{(Q(x, R)); alors Lw < 0 avec we HY(Q(x,, R)). Grace au
principe du maximum (théoréeme 3.6) on a dans Q(x,y, R): w <0,
donc

O0<u<u
Alors pour tout exposant 1 < g < +00 on a
lufiLe < [o]l1a-

Grace au théoreme 5.4 on peut alors majorer

H“”Lp‘m(xo,p» par ”UHLZ(Q(XO,R)) et ||fi||Lv<n(xo,R» si p <R

Puisque Lw = Lu — Z(f}),, avec we H(Q(x,, R)) on peut majorer
sur Q(x,, R), grice a la coercitivité de a(u, v),

Iwlee par Julie + Jlulez + 2 A o
Dongc, en tenant compte de

lofee < e + [wles

on peut majorer sur Q(x,, R)

[olle: par fuliz + [udle: + 2 fille
On a ainsi majoré

|t cov@eon  PAr ullLaguory + 2l fillLr@wory + [l 2oy
Donc le théoréme sera démontré si on peut majorer

”uxHLZ(Q(xo,R)) par H“”u(mxo,k')) +Z”finu(n(xo,k’»
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avec R < R. Cela découle du lemme suivant qui généralise le
lemme 5.2 et d’un argument de homogénéité.

LEMME 5.5.— Si v est une sous-solution locale non négative de
I"équation (5.22) (définition 1.6) et si o€ CY(Q), il existe une constante
K telle que

(5.30) J a?vidx < K” (o + a)w? dx + Z J o?f? dx}
o] Q i=1 Jg
Démonstration. — Puisque
a(v, @) < f fiondx  Voea@), ¢30
Q

on a:

(5.31) a(v, a*v) < f filev),, dx.

Q

Mais de (5.15") on déduit

(532 gl < ale @) + K(|aw|E + a2,
D’apres (5.31) et (5.32) on a

y v ,
3 ov,|Z2 < 3 lov, |22 + K'(JJow

L+ Jlov]lE + |ofillE2)
d’ou le lemme.

Remarque 5.1.— On démontre maintenant que dans I’énoncé
du théoréme 5.1 I'inégalité (5.5) est encore valable si I’hypothese
(5.2) n’est plus vérifiée, mais si I’on suppose que

(5.33) ceL"*(Q), d;e L"(Q) avec r>n.

En effet si u est une sous-solution de 1’équation Lu = 0 on peut
écrire

(534) Lu < (diu)Xg — U= (diu + in)xi

ou

iu = —_(aij(x)uxi)xj + biuxi et V = wnJ‘i C(t)u(t) dt

X — t‘n—Z

w, étant une constante convenable. Il existe ¢ > 0 tel que d;e L™ 72,
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ce L2279 Puisque ue L? dans une boule Q(x,, po), on a due L',
cue L™ ou
Lol 1 s
to 2 n n s, 2
Grace a I'inégalité de Sobolev on a V. eL Du théoreme 5.6 on
peut déduire que ue L" ol

1 1 2 ¢
+ = -
n o n

1_1 ¢
t 2 n
dans une boule Q(x,, p;) avec p; < po. Alors
1
du+ V, eL" ol l=-1~+——2E.
' ty 2 n n

Donc ue L' ou

1 1
- =z — 2% dans Q(xg, p7) avec P2 < Py-
t7 2 n
En répétant le méme raisonnement on démontre que l'inégalité
(5.5) est valable.

6. Une famille de sous-ensembles de Q.

DEFINITION 6.1. — Soit Q un ouvert de R" et soit  une constante
positive. On désigne par P(f, Q) la famille des ensembles E < Q tels
que, pour chaque ve CY(Q), nulle sur E, lon ait

(6.1) lo(x)] < ﬁf g & (:l)"l g wxeq

Remarque. — Si Ee 2(B,Q), ve H(Q) et v = 0 sur E, alors (6.1)
est valable presque partout dans Q.
On admet ici le théoréme suivant.

THEOREME 6.1.— Si ve HYQ) et v = 0 sur E avec E = 2(B, Q),
alors il existe une constante i’ = B'(B, n), telle que

[ loyfo)] dryrn=n
slo] > 0} < ﬁ’('“—-~

En effet le théoréme 6.1 est une conséquence de la définition 6.1 et
du résultat suivant de la théorie du potentiel.

(6.2)

g
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Soit ¢ une mesure positive a support compact et soit
du(t)

Ul(x) =
@ = [ L

le potentiel engendré par u. Alors il existe une constante C = C(n),
telle que

nfin—1)
mes{x e R"; U{(x) > o} < (%)

Pour la démonstration de ce résultat on peut voir [S], [22], [14;
Appendice].

THEOREME 6.2.— Soit Q un ensemble convexe. Soit M(9) la famille
des sous-ensembles de Q tels que

(6.3) mesE=29mesQ (0< 3§ <)

Alors il existe une constante f§ = f(n, Q) telle que

M) < 9‘(%,9).

Démonstration. — Soit ve CY(Q) nulle sur E; si xeE, alors la
formule (6.1) est évidemment vraie. Soit x ¢ E; alors on considére la
fonction r — v(x + ré) avec £e8S", olt S" est 'hyper-surface de la
sphére unitaire. Soit £ = {£eS";3R:x + RE€E}.

Pour chaque £€X on a

® dv
v(x) ~ v(x + 1) = Edr

et si R est tel que x + RE€E, 'on a

2R
|o(x)| < J |v,| dr
4]

dong, si dw est la mesure sur S”, puisque |x — #|"" ' drdw = dt,I'on a

diamQ) t)‘
(6.4) le(x)l do < J f[v|drdw Jl e g de

Il suffit alors de démontrer que la mesure (n — 1)-dimensionelle
de Z, soit |Z|, est bornée inférieurement.

En effet, on a:
diam Q

9meSQ<mesE<dej gy = M‘Z|
z

o]
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Donc

T > on eS8

" (diam Q)
De (6.4) il découle alors
dt

o) < 1 (diam Q)"J |vL(2)]
Q

In mesQ |x — "1
c’est-a-dire: Ee€ 9’(% Q> avec

B = 1 (diam Q)"

n mesQ
THEOREME 6.3.— Soit u(x) e H(I(x,, R) et soit
A(k,R) = {xel(xq, R);u(x) = k};

s’il existe deux constantes kq et 3, avec 0 < 3 < 1, telles que

mes A(kqy, R) < 8 mesI(x,, R);

alors, sih > k > ky, on a

mﬂw—mmmAmmWﬂW<CJ (1) dt

[A(k.R) = A(h.R}]

avec C = C(3, n).

Démonstration. — Si k > kg, alors v = {u}* — {u}¥e H'(I{(xo, R))
et
mes{x € I(xq, R); v = 0} = mes{l(x,, R) — A(k, R)}
> (1 — ) mes l{xy, R).
Grace aux théorémes 6.1 et 6.2, en posant ¢ = h — k — ¢ et en faisant
¢e—>0,'ona

| ju o)} dey7o= D
mes A(h,R) < ( A(k,R)—Z(hf)k )

d’ou le théoréme.
En utilisant I'inégalité de Schwarz on a:

COROLLAIRE 6.1.— Sous les mémes hypothéses que dans le théoréme
6.30na

(6.4) (h — k)*[mes A(h, R)](2»~2)n
<C| lu(0)|* dr . {mes A(k, R) — mes A(h, R)}.

A(k,R)
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DEFINITION 6.2. — Un ouvert borné Q < R" est dit H}(Q)-admis-

sible s’il existe deux constantes B et p,, telles que pour p < p, et
x € 0Q ’on ait [15]

aQ N I(XOa P) € =J7(.B9 Q(XOs ,0))-

On peut aussi dire que Q est H}(Q)-admissible si pour chaque
p < po et xoedQ et pour chaque u(x)e C'(Qx,,p)) nulle sur
QN I(x,.p) on a

|u(x)| < ﬁj EIT”}(_;‘)"LT&_
Q(x0,p)
DEFINITION 6.3.— On dit qu’un ouvert borné Q de R" est de classe
S, s’il existe deux constantes a, avec 0 < a < 1, et p, telles que, pour
chaque x4 € 0Q et chaque p < py on ait [10]

mes{I(x,, p) — Qxq.p)} > ames I(xq, p).

Grice au théoréme 6.2 on voit que s’il existe a avec 0 < a < 1 tel
que Q soit de classe S, alors Q est H}(Q)-admissible.

Les démonstrations du théoréme 6.3 et du corollaire 6.1 prouvent
le théoréme suivant.

THEOREME 6.4.— Soit u(x) e HY(Q(x,, R)) avec x,€ 0Q et soit Q
HY(Q)-admissible ; si u(x) est nulle sur dQ ~ I(x,, R) alors les formules
(6.5) et (6.6) sont valables pour h > k > 0.

En utilisant les inégalités de Sobolev pour les potentiels on a

THEOREME 6.5. — Si ve HVP(Q)(1 < p < n) et v =0 sur E avec
E e (8, Q), alors il existe une constante ' = B'(B, n, p) telle que

(6.5) vllLe @ < BZluy Lo
ou
11
p* p n

On démontre maintenant une inégalité qui généralise I'inégalite,
bien connue, de Poincaré.

THEOREME 6.6.— Soit A un ouvert convexe et borné de R" et soit
u(x) une fonction de H**?(A)(1 < p < n); alors il existe une constante
K = K(n, p), telle que

. p (diam A)" lp
(6.6) {J U—u ”dx} sKi{J‘ux”dx}
A, Al mes A AI |

ou u, est la valeur moyenne de u sur A.
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Démonstration.— On peut se borner a supposer que ue CY(A),
parce que, par continuité ’on obtient (6.6) si u e H'?(Q).

Soit y un nombre tel que
mes{xeA;u mes

1
7} 2 2m
¥} = fmesA.

=
mes{xeA;u <
Puisque
ux) —y = [{u}, — y] + [{u}" — 7]
et les mesures des ensembles ou {u}, — 7 et {u}” — y sont nulles sont
>1mes A, on a, grace aux théorémes 6.2 et 6.5

(diam A)"

A e

u(x) — )’”Lp'(A) <
ou K = K(n, p).
Mais, puisque
ua — 3] < | — ) < [lu = y]Lr-a)(mes A)~ (/P
et, aussi, parce que
”u — UAHLP Ay = Hu — yHLp ) + ”uA - V”Lp ‘@)
on obtient (6.6).

COROLLAIRE 6.2.— Sous les mémes hypotheses que dans le
théoréme 6.6, il existe une constante K = K(n, p) telle que I’on ait :

diam A)"* |
6.7 j ju(x) — u|? dx < K[(Tnﬁgs‘%—f—/-)] wawdx.

I suffit d’utiliser d’inégalité de Holder, pour déduire (6.7) de (6.6).

7. Continuité holderienne des solutions.
On considére encore I'opérateur elliptique
(7.1 Lu = —(a;u,, + dju),, + (bu,, + cu).

On suppose que ’hypothése (1.2) est vérifiée, mais ici, au lieu de
(1.3), on suppose que

la ()] <M
(7.2) b(x)e L"(Q)
di(x)e L"(Q), c(x)e L"3(Q) avec r > n.
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On utilise encore les mémes notations que dans § 5 et, en plus, on
pose, pour x, € Q:

(7.3) m(r) = inf u(x), M(r) = sup u(x)
Q(xo,r) Q(xo,r)
et
(7.4) o(r) = M(r) — m(r).

On peut remarquer que m(r) et M(r) sont finis si u est une solution
de (5.22) (p > n) grice aux théorémes 5.4 et 5.5.
On démontrera les théorémes suivants.

THEOREME 7.1.— Soit u(x) une solution de Lu = 0 (définition 1.4).
Alors u(x) vérifie une condition de Hélder dans chaque compact de Q.
il existe deux constantes K et 4 avec 0 < A < 1, telles que si xeQ et
0 < p < R < dist(x, 6Q), on ait :

[ dx)m ( )
< (x,R) Py
(7.5) ofp) < K ( R R
THEOREME 7.2.— Soit u(x) une solution locale de I’équation
(7.7) Lu= ) (f
i=1

avec fie LY .(Q) pour p > n. Alors il existe deux constantes K et
A0 < X < 1)telles que si xeQ et 0 < p < R < dist(x, 0Q) on ait

(7.8)  olp) < K{(J |u|? dx) V24 Z“fi||Lv<n<x,R»}l"/1
Q(x,R)

THEOREME 7.3.— Soit G un ouvert borné et soit u(x) une solution
dans HY(G N Q) de I’équation (7.7) avec f;e L*(G N Q) pour p > n
nulle sur 9Q N G. Si G N Q est Hi(Q)-admissible (définition 6.2) alors
u(x) vérifie une condition de Hélder sur G A Q cad. il existe deux
constantes K et A (0 < 4 < 1) telles que, si xe G n Q et x,R) = G,
on ait (7.8).

Si G o Q, de fagon que G N Q = Q, on a, au lieu de 7.8, I’inégalité
suivante ’

(1.9) w(p) <K ,-; I £illLp?

toutes les fois que pour le probléme de Dirichlet il y a unicité.
Nous aurons besoin du lemme suivant.
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LEMME 7.1. — Soit ¢(h) une fonction positive et non croissante,
" définie pour he [ky, M], telle que si ko < k < h < M, I’on ait

(7.10) (h = kPjem)|f < CIM — kF[pk) — o(h)]

ot o, B, C sont des constantes positives. Alors on a

(7.11) lim @(h) = 0
h-M
et, en plus, si I’on pose ky =M — M 2_5 ko s=1,2,..)1'ona
1/p
(1.12) olk,) < <2°‘C3(55°—)> :
Démonstration. — Puisque
M-k M—k
ks_ks-—lz s 0’ M_ks—1=7:—1_9
de (7.10) on déduit
(p(ks) < Cza[(p(ks;l) - (p(ks)]’
en sommant pour s = 1,2,..., N et en remarquant que @(k;) = @(ky)
I'on a
Nlop(kn))? < 2°Clo(ko) — @(ky)]
d’ou (7.12).

Nous démontrerons d’abord le théoréme 7.1 danslecasc = d;, = 0.
Dans ce cas, on a

LEMME 7.2. — Soit u(x) une solution locale de I’équation elliptique
Lu = 0 (définition 1.4).
Si, pour xoe Q et 2R < dist(x,, 6Q), on a

(7.13) mes A(ko, R) < 1 mes Q(x,, R)
ouky, = M@R) ;_ m(2R) , alors

(7.14) lim mes A(h,R) = 0.
h->M(2R)

Démonstration. — Puisque ¢ = d; = 0, du corollaire du théoréme
3.5 il découle que v = max(u — k,0) est une sous-solution non
négative par rapport a L. Il faut remarquer que, grace aux condition
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c=d; =0, k peut étre un nombre quelconque, positif, nul ou
négatif.
Alors, d’aprés le lemme 5.2, en prenant o e CA(Q(x,,2R)) avec

a = 1 dans Q(xo, R) et |o,| < %’ on a
) C 2 , 2pn—2
lu |? dx < 55 (u — k)* dx < C[M(2R) — kJ’R""2,
A(k,R) R

A(k,2R)

D’aprés le corollaire 6.1, on a aussi pour h > k > k,

(h — k)*> mes[A(h, R)]?"~ 2/
< C[M(2R) — k]J*R"~ ?*[mes A(k, R) — mes A(h, R)]
Alors grice au lemme 7.1 on a (7.14).
LEMME 7.3.— Soit u(x) une solution locale de I’équation elliptique

Lu = 0; alors il existe une constante n < 1 telle que si x€Q, et
p < po, I’on ait

(7.15) w(p) < no(4p)

Démonstration. — Puisque ¢ = d; = 0, on peut toujours supposer
que (7.13) est vérifié; en effet si (7.13) n’est pas verifié alors la solution
v = —u, satisfera a (7.13) car

mes{x € xq, R); u(x) = k} + mes{x € Q(x,, R); u(x) < k}
= mes Q(xq, R).
Grace au théoréme 5.2 ou, au lieu de k,, on pose

ke = MCR) — 1\/1(21%1—+ 1m(zR)

on a

mes A(ky, R)](S- 172

M(%) < ky + K[M(2R) — kN][ =

avec 3 > 1. Mais, grice au lemme 7.2, on peut choisir N suffisam-
ment grand de facon que

mes A(ky, R)}““ w2 g
K|:—-———~————R,l < 3
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et alors, on a

M@) < MOR) — M(zng-+ 2m(.zR)

d’ol, en remarquant que: m(%) = m(2R), on a

w(%) < w(?R) (1 - %)

et le lemme est démontré.

LEMME 7.4.— Soit G un ouvert borné et soit une solution dans
HYG N Q) de I’équation Lu = 0, nulle sur 6Qn G. Si G Q est
H}(Q)-admissible (définition 6.2), alors si xo€ G N 0Q il existe une
constante n < 1 telle que I’on ait (7.15).

On peut répéter la démonstration du lemme 7.3, en remarquant
que 'on peut toujours supposer, en changeant éventuellement u en
M(2R) + m(2R)

2
lieu du théoréme 5.2.

—u, ky = > 0; alors on utilise le théoréme 5.3 au

LEMME 7.5.— Si w(p) < nw(dp) (p < R) avec n < 1, alors il existe
MO < 4 < 1) et K tels que

o(p) < Kp*.
Ce lemme est un cas particulier du lemme suivant
LEMME 7.6.— Si,pourn < 1,H >0, a > 0,0n a
olp) < noldp) + Hp*,  p < py < 1;
alors il existe /(0 < A < 1) et K tels que
a(p) < Kp*

Démonstration [15). — Soit a tel que n < a < 1 et soit § tel que
4y = a < 1; on pose alors A = min(a, f).

Si%<p<R<poona,enposant

M = su w(p)
(R/4,R) P

w(p) < Mp*.
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. R R 5 .
Donc, si e <p< 7 ona compte tenu de p* = p%
w(p) < n4*Mp* + Hp*

., . R R
et, en général, si yiEay <p < zoona

i-1
w(p) < {M(4‘f1)i +H Zo (4"1)5}P‘

. H . H .
< 1 . A S —_— A.
\(Ma+1_a>p (M+1_a>p

Démonstration du théoréme 7.1 dans le cas ¢ =d; = 0.—Le

théoréme découle du lemme 7.3 et du lemme 7.5.

Démonstration du théoréme 7.2 dans le cas ¢ = d; = 0.— On pose
u = v + wou v est la solution dans H3(Q(x, 8p)) de 1’équation (7.7);
alors w est une solution de Lw = 0. On utilise le théoréme 7.1 et le
théoréme 4.2 [ou N est nul puisque si p est petit, la forme a(u, v) est
coercitive sur H(Q(x, 8p))] et I'on obtient I'inégalité

wlp) < nw(dp) + Hp' =P,
Alors griace au lemme 7.6, on démontre le théoréme.
Démonstration du théoréme 7.3 dans le cas ¢ =d; =0.—La

démonstration est pareille a celle du théoréme précédent.
I1 faut utiliser le théoréme 5.3 au lieu du théoréme 5.1.

Démonstration des théorémes 7.1, 7.2 et 7.3. — On peut se ramener
aux théorémes 7.2 et 7.3 dans le cas ¢ = d; = 0. En effet on peut
écrire

Lu = Lu + cu + (du),,
ou
I—-‘ = —(aij(x)uxi)Xj + biuxi'

Puisque u est borné, grace aux théorémes du §5 on a: cue L2,
dueL’ avec r > n. Donc une solution de I’équation (7.7) est aussi
solution de I’équation

Lu= 3 (s
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ol f;e L? avec p > n. En effet

fi=fi+du+V,
oll V est une solution de ’équation AV = cu (donc Ve L™2"~"),
Enfin (7.9) est conséquence de (7.8) et du fait que, puisque I’on

suppose I'unicité du probléme de Dirichlet, on peut majorer |ully.
par Z| f;|L. (Remarque 4.5).

8. L’inégalité de Harnack.

On considére encore I'opérateur elliptique (5.1)
8.1 Lu = —(a;u,, + dju),, + (bu,, + cu)
et on suppose, dans ce paragraphe que les hypotheses (1.2) et (7.2)

sont vérifiées..

On désigne pour Q(x, p) le cube de centre x et de coté p.

On démontre ici le théoréme suivant (qui généralise un théoréme
de Moser [11]).

THEOREME 8.1.— Soit u une solution locale de 1I’équation Lu = 0
(définition 1.4) positive dans Q.

Alors pour chaque compact G tel que G < Q il existe une constante
positive K, indépendante de u, telle que

(8.2) max ¥ < K min u.
G G

La constante K dépend de v, M, ¢, b;, d;, G, Q.
La démonstration de ce théoréme sera faite dans la suite.

THEOREME 8.2.— Soit u une solution locale (définition 1.4) positive
dans Q de I’équation Lu = Y (f),, oit f;€ L(Q) avec p > n. Il existe
i=1

une constante K telle que, si x, € Q et p est suffisamment petit on a:

(8.3) max u < K( min u + Z||ﬁ||Lp(Q)p“‘"/")>.
Q(x0,p) Q(x0,p)
Démonstration. — Le théoréme 8.2 découle du théoréme 8.1 et du
théoréme 4.2.
Soit x, un point quelconque de Q et 6 = dist(x,, 02).
Soit R < 4 et suffisamment petit de fagon que la forme a(u, v)
associée a L soit coercitive sur H}(Q(x,, R)) (voir théoréme 3.1).
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Si2p < Ron poseu = v + w ou w est la solution dans H{(Q(x,, 2p))
de ’équation Lw = X(f)),,; v est une solution de ’équation homogene
Lv = 0 avec v = u sur 0Q(xy, 2p). Grice au principe du maximum
(théoréme 3.6) v est positive dans Q(x,, 2p). Alors d’aprés le théoréme
8.1ona

max v < K min v.
Q(xo0,p) Q(x0.p)

Mais on a
mnv + minw < minu < maxu < maxv + maxw
donc
max u < max v+ max w< K min v 4+ max w
Q(xo,p) Q(xg,p) Q(x0,p) Q(x0,p) Q(xp,p)
<K( min ¥ — min w)+ max w < K min v + K max |w|.
Q(xo0,p) Q(x0,p) Q(x0,p) Q(x0,p) Q(xo0,0)
Mais, d’aprés le théoréme 4.2, on a
' 1~
max [w| < K'Z| fi]irp’ ="
Q(xo0,p)
d’ou le théoréme.
COROLLAIRE 8.1.— Si lopérateur L vérifie (1.2), (7.2), alors les
solutions non négatives de Lu = 0 sont positives ou identiquement

nulles.

Soit @ un ouvert avec ¥ < Q En effet, si min u = 0, alors
o
v = u + & > 0) est une solution de ’équation
Lo = ¢fc — (dy),}

D’apres le théoréme 8.2 on a,

Lr/2 + ”dll

max v < Ke(l + el )

Donc, max u = 0.
o

COROLLAIRE 8.2 (Principe fort du maximum). — Si ’opérateur L
vérifie (1.2), (1.3) et ¢ = (d;),, = 0, alors une solution de I’équation
Lu = 0 qui atteint son maximum ou Son minimum en un point de € est
constante.

En effet soit M la valeur du maximum, atteinte au point x,e Q.
Alors dans Q(x,, 2p) la fonction

v=M-—-u+¢
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est, pour chaque ¢ > 0, positive et min v = & Puisque ¢ = (d),, = 0,
Q(x0,p)
v est solution de I’équation Lv = 0, donc

M — min u = max v < Ke¢
Q(x0,p) Q(x0,p)

d’ou le corollaire.
Pour démontrer le théoréme 8.1, nous aurons besoin des lemmes
suivants.

LeMME 8.1.— Soit u une solution locale positive de Lu = 0 et soit
peR; alors la fonction v = u? satisfait a I’équation non linéaire

83) ~(ayen), + (b= d, + ple = (@)oo = (5 = 1)3asen,
et il existe une constante K(p), finie pour p # 1, telle qu’on ait
(8.4) J a?v? dx < K(p)f (a? + o2)v? dx
Q Q
et,

(8.5) (J (av)?* dx)zm < K(p) j (a? + a?)? dx.
Q Q

Démonstration. — Pour démontrer (8.3) il suffit de faire une vérifica-
tion. En multipliant (8.3) par «?v on a

< - 1>J ai,-a2vx,-vxj dx = ——2J a,-jowtxjvvxi dx — J (bi _ di)azvl}xi dx
P)la o

Q
—p[ colv?dx — p f d(o?v?),, dx.
Q Q
Donc, en prenant les valeurs absolues, on a

v

2 — l‘ f avldx €2 J la;; oaw ozx).[. v, | dx + J [bi — dovlv, | dx
p| Jo a ,

+ |p| f lc|e?v? dx + |p| f |dy| |(22v?),| dx.
Q Q

En utilisant les inégalites (5.12), (5.13), (5.14), (5.15) on obtient (8.4).
De (8.4), grace aux inégalités de Sobolev, on déduit (8.5).
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LeMME 8.2.— Soit u une solution locale positive de Lu = 0; alors
la fonction v = log u satisfait a I’équation non linéaire
(8.6)  —(a;vy)y; + (b — diJvy, + ¢ — (dy)y, — @050, = 0.

Il existe une constante K telle que, si xo€Q et 2p < dist(xg, 0Q)
P’on ait:

(8.7) J I — vol? dx < Kp"
Q(x0,0)

ou vq indique la valeur moyenne de v sur Q(x,, p).

Démonstration. — 11 est facile de vérifier (8.6). En multipliant par
o, avec a € CH(Q) et en faisant I'intégration par parties on a

J a;o’v, v, dx = ZJ 0000, dX + J (b; — d))od*v,,
Q Q Q

(8.8)
+ J a’cdx + 2J dioory, dx.
o Q

Soit o = 1 dans Q(x,, p), @ = 0 hors de Q(x,, 2p) et o | <
(8.8) on déduit qu’il existe une constante K telle que

. De

N

j vZdx < Kp" 2
Q(x0.p)

D’oil, grice a I'inégalité de Poincaré (6.7) on obtient (8.7).

LeMME 8.3. — Soit u une solution locale de Lu = 0 et positive. Il
existe deux constantes positives o et f telles que, si x,€Q et

2p < dist(xg, 0Q),

Ion ait

1 1/a 1 —1/a
(8.9) (-n J |uj* dx) < B(—n j u]~* dx> .
P Joxo.m P Jaexo.n

Démonstration. — On pose v = logu et I'on a, du lemme 8.2

4
f v — vg|dx < (J v — vol? dx) P < Kpn
Q(x0,p) Q(xo.p)
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Alors, grace a un théoréme de F. John et L. Nirenberg [6] il existe
deux constantes positives a et f telles que

j eolv=wlK™" gy < Bp"
Q(x0,p)
d’ou

J e—az(v-—vQ)K‘l dx < ﬂpn,
Q(x0,p)

Jv ea(v—vc,)l(‘l dX < ﬁpn
Q(x0,p)

et, en multipliant, il s’en suit

J‘ eavK“ dx . J‘ e—avK”‘ dx < [3202"-
Q(xo0,p) Q(x0.9)

En remplagant «K ™! par «, f? par § et en posant v = logu on
obtient (8.9).

LEMME 8.4.— Soit u une solution locale positive de Lu = 0; alors
si xo€Q, 2p < dist(xg, 0Q), on a

1/q
(8.10) max u < K(l,,f u? dx) si qg=2
Q(xo0,p) Qlxo,2p)

1/q
8.11) min u > K(LJ uqu) si g<0
Q(x0,p) Qlx0,2p)

ot la constante K dépend de q et de v, b, ||c

Lr/2s ”dl

Lre

DEMONSTRATION. — Du lemme 8.1 on déduit que si p <0 ou
p = 1 la fonction v = u” est une sous-solution locale par rapport a
Iopérateur

—(aivy,)x, + (b; — di)vy, + ple — (di)y, -

Alors en utilisant la remarque 5.1 relative au théoréme 5.1 on a,
sip<Ooup>1

1 3
max u? < K<—; u*dx ).
Q(x0,p) Y Q(x0.20)
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En posantg =2psip > letq = —2psip < 01'on obtient (8.10)
et (8.11).

Démonstration du théoréme 8.1. — Du lemme 8.4 et du lemme 8.3
on déduit qu’il existe deux constantes positive K et « telles que

1/a
(8.12) min u = K(L,,J‘ u* dx) .
Q(x0,p1) P1 Q
D’autre part, d’aprés le lemme 8.4 on a
+
(8.13) max u < K(%‘J]u]2 dx> )
Q(x0,p2) P2

Pour achever la démonstration il suffit de démontrer qu’il existe
une constante K telle que, pour p, > p,, 'on ait

1 ) _ZL 1 I/a
— urdx | < K| wdx ) .
(8.14) P1 Jomopn P2 Joxo.pa)

Si (8.14) est valable on a avec une constante K convenable

(8.15) max u < K min u <K min u;
Q(x0,p1) Q(x0,p2) Q(x0,01)
le passage de (8.15) a (8.2) se fait alors de fagon standard par recouvre-
ment fini. >

Pour démontrer (8.14), on pose y = n—g—i =5 €t on suppose que

I’exposant o a droite de (8.14) soit tel que ay® # 1 pour s entier (il
suffit éventuellement de prendre « un peu plus petit). Soit k un entier
P2 — Py
h
utilise le lemme 8.1 avec o = 1 sur Q(xg,7,+4) €t & = 0 hors de
2 2h

Q(xg, 1y) €t o, | < = .
o lxl\rs+1—rs P2— P1

tel que ay” = 2. On pose g, = ay* et ry=p, — s et I'on

On obtient
1/(gs+ 1) C 1/a
Qlxo.rs+ 1) (P2 = p1) Q(x0.r5)

et en multipliant pour s = 0,1,...,h — 1,on a

1 1/gn c p'i/“ pl—n/q;. 1 . 1/a
(;); J un dx) < (7 = p)Foa=1 (p_” u dx)
1 JQ(xo,01) 2 1 2

Q(x0,p2)

d’'otr 8.14)siP2 = P15 . o

P2
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Remarque 8.1.— Du théoréme 8.1 et du théoréme 8.2 on peut
déduire les théorémes 7.1 et 7.2 [11]. La raison pour laquelle nous
avons donné les démonstrations de § 7 est seulement que la méthode
utilisée 1a donne aussi la régularité des solutions au bord de Q.

11 suffit de démontrer le théoréme 7.2 dans le cas ot c=d; =0
parce que le cas général s’en déduit.

Dans ce cas les fonctions v = M(2p) — u et w = u — m(2p) sont
solutions positives dans Q(x,, 2p) des équations

Lv = Z (fi),
Lw= i(f,-)x,..

i=1
Grice au théoréme 8.2 on a alors

(8.16)  M(2p) — m(p) < K[M(2p) — M(p)] + HY | fillpyp* ~™?
(8.17)  M(p) — m(2p) < K[m(p) — m(20)] + HY | fil Loy =P

Les constantes K et H peuvent étre majorées uniformément par
rapport a p pour p < pgy, car par homothétie on peut réduire
Q(xg. p) @ Q(x,. po) en obtenant une équation dont les coefficients
sont bornés par des fonctions indépendamment de p.

En faisant la somme de¢ (8.16) et de {8.17) on a:

02p) + 0(p) < K[0(20) — 0(p)] + 2H 3. | filnap' =
d’ot
K -1
K17

1—(n/p)

o(p) €

LP(Q)p

et la conclusion suit du lemme 7.3.

9. La fonction de Green.

Le but de ce paragraphe est d’étudier I'existence et les propriétés
de la fonction de Green pour le probléme de Dirichlet relatif a
I'opérateur (1.1).

On suppose dans cette section que (1.2) est vérifié, que

la(x)] <M
©.1) bix)eLQ), dix)e Q) (i=1:2,....n)

c(x) e L"3(Q) avec r>n,
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que Q est H}(Q)-admissible (définition 6.2 ou 6.3) et, en plus, que
(9.2) ¢ — (di)xi 2 CO > O.

1l faut remarquer que si, au lieu de L, on considére 'opérateur
adjoint L*, il faut échanger b; avec d;.
Donc dans (9.1) il faut supposer

©.1) bix)eL'(Q),  dix)e L"(Q)
et au lieu de (9.2) il faut supposer
9.2 ¢ — (b)), = ¢co>0.

On a déja défini dans la § 3 'opérateur de Green G, par rapport
a I'opérateur L + A. Soit 1 ¢ A; les théorémes 4.4, 4.5 et la remarque
4.6 donnent des propriétés d'inclusion pour G; et G¥.

On peut maintenant, grace au théoréme 7.3, affirmer que, si Q est
H{(Q)-admissible, G, est un opérateur linéaire et continu de H™17(Q))
avec p > n dans C%Q) et donc G* est un opérateur linéaire et
continu de I'espace des mesures a variation bornée dans Hj? avec

n
q9<—7 Donc on pose

DEFINITION 9.1.— Si u est une mesure a variation bornée, a support
dans Q, on dit que la fonction ue LY Q) est une solution faible de
I’équation

(9.3) Lu=u

qui s’annule sur 0Q, si

9.4) J uL*(pdsz odu
Q

Q

pour chaque fonction @ € HA(Q) n CY(Q) telle que L*p € C°(Q); L* est
I’opérateur (1.6) adjoint a L.

Puisque Q est Hj(Q2)-admissible, la classe des fonctions ¢ est non
vide (théoréme 7.3).

11 serait mieux de dire « solution faible du probléme de Dirichlet »
plutbt que solution faible de I'équation (9.3).

THEOREME 9.1.— Si Q est H}(Q)-admissible (définition 6.2) et si u
est une fonction d’ensemble a variation bornée, il existe une solution
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faible u et une seule, nulle sur ¢Q (définition 9.1) de I"équation
(9.5) Lu+ iu=u
si A¢ A, A étant le spectre de L.

La solution u appartient a Hy Q) si g <

n ) .
et il existe une
n—1

constante K telle que

n
060 I <K[ 1 (1<)

ou §|du| indique la variation totale de p.

Démonstration. — Si 4 ¢ A, G¥ est un opérateur linéaire et continu
de H™1?(Q) avec p > n dans C%Q), et I'on a (théoréme 4.3), pour
toute fonction ¥ € C%(Q):

9.7) mgx]G’;’fl//l < K| {g-10 (p > n).
Mais, si u est une solution faible de I"équation
Lu+/u=yu
qui s’annule sur 0Q, on a

9.8) J wp dx = j Gy du
Q

Q

pour tout ¥ € C°(Q).
Evidemment il existe au plus une fonction qui satisfait a ces
conditions. De (9.4) et (9.5) on a, pour chaque ¥ € C%Q):

J wy dx
Q
Puisque C°(Q) est dense dans H™ 1'7(Q), on obtient (9.6).

<K|Wlu-nr. Jldul.

Remarque 9.1. — Si u est une mesure positive et si, au lieu de (9.1)
et (9.2) on suppose (9.1') et (9.2"), alors la solution de (9.5) est non
négative sur Qsi 4 = 0.

En effet, puisque le principe du maximum est valable dans cette
hypothése pour 'opérateur L* + 4, on a

G¥y)=0 si Y=o

Donc de (9.8) résulte la remarque.
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Nous démontrerons maintenant que la solution u peut étre
approchée par une suite de solutions d’équations a coefficients
continus.

Considérons une suite de régularisantes o (x) ayant les propriétés
suivantes

(i) ax) € C*(R")
(i) o,(x) = 0
(i) afx) =0 si x| = %
(iv) J ax)dx = 1.
-

Soit d;;(x) le prolongement de a;;(x) a R" défini par G;;(x) = v- 5
hors~de Q~; et soient b,, ¢, d; les prolongements de b,, ¢, d; a R" définis
par b, = d, = 0, ¢ = ¢y, hors de Q. Posons

a(S) = dij *asa b?) = bi *ocsa C(S) = 5 *asa df'S) = di >X<o(s
et soit
9.9 L% = —(afu,, + dPu),, + bPu,, + ).

Evidemment les coefficients de L® satisfont aux mémes hypo-
théses (1.2), (9.1) et dong, si 2 > 4 ou 1 est suffisamment grand, la
forme associée & L + 1 est coercitive sur HY(Q) (1 peut étre choisi
indépendant de s).

On peut alors considérer la solution faible u*® de 1'équation

9.10) LS + DJu® =
On a alors le théoréme:

THEOREME 9.2.— Soit y une mesure & variation bornée et soit u®
la solution faible (définition 9.1) de (9.10) avec A > 4 (convenable).
Alors la suite {u®} converge vers la solution faible u de

(9.11) L+ Au=p

faiblement dans H}? si q <

a* YN & _n
LT(Q) ou g <n—2'

i et, par conséquent, fortement dans
n —
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. 2n
[ = p Y < —
i) Sip lﬂdxcwem//eL,oul<p\n+1

converge faiblement dans H{?" et fortement dans LP™(Q) vers u.

, alors la suite {u®}

.. 2
i) Si u=yYdx avec yel? oup> ;+_nf’ alors {u®} converge
1 2

faiblement dans HY(Q) et fortement dans L?"™(Q) vers u <;)i—* =, E).

o as . n :
ili) Si g =y dx avec Yy e L?, ou p > =, alors {u"} converge faible-
ment dans HY{(Q) et uniformément vers u.

Démonstration. — On considére, d’abord, le cas iii). Alors la solu-
tion u* est une solution dans HY(Q) au sens de la définition 1.3
c.a.d. satisfait la relation

a®w®, ) + Au®, ) =f Yo dx
Q
oll a*(u, v) est la forme associée a I'opérateur L®),

Il découle du théoreme 3.3 que [[u®®]| 4, est uniformément bornée
et du théoréme 7.3 que les fonctions {u"} satisfont uniformément
a une condition de Holder.

Donc, il existe une suite s, telle que u** converge faiblement dans
HY(Q) et uniformément sur Q vers_une fonction u continue qui
satisfait a une condition de Holder. A la limite, pour s, — + 00, on
trouve

a(u, @) + Au, @) = f Yo dx Yo e 2(Q).
o

Donc u est la solution dans H}(Q) de (L + A)u = .

Puisque cette solution est unique, la suite {#} elle-méme doit
converger.

Les cas i) et ii) se démontrent d’une fagon analogue.

Considérons le cas ol u est une mesure. La fonction u® vérifie la
relation

(9.12) fu‘s)w dx =J ©® du
Q Q

ou ¥ HL(Q)) est la solution de I'équation
(L(s)* + l)(p(s) — l//
pour Y € C%(Q)).
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On a démontré déja que ¢ converge vers ¢ uniformément sur
Q et faiblement dans H(Q) vers la solution ¢ de (L* + A)p = y.

Grace a (9.6) |u®| 0 avec g < est uniformément borné;

n—1
donc 1l existe une sous-suite qui converge faiblement vers une fonc-

tionue H}Q) q < h——ﬁ—l . En passant a la limite dans (9.12) on a

fm//dx=f odu = J () du
[¢] (9] 0

pour tout ¥ € C%Q). Donc u est la solution faible au sens de la
définition 9.1 de (L + Au = u.
Evidemment c'est toute la suite {u*} qui converge.

THEOREME 9.3.— Soit u la solution faible de (9.11), avec 2 = 0, ou
1 est une mesure positive et soit E le support de p. Si au lieu de (9.1)
et (9.2) I’on suppose: (9.1') et (9.2'), alors on a

(9.13) ue HL (Q — E)~ C%Q — E)

Démonstration.— On considére la suite {4} des solutions des
équations approchées (9.10).

Grace a la remarque (9.1) on a: u® > 0.

Dr’autre part, pour tout ¢ de Z(Q — E),on a

a®u®, @) + Au®, @) = 0.

Donc u®® est une solution locale positive dans Hi.(Q — E). D aprés
I'inégalité de Harnack on a, si Q' < Q:

(9.14) max 4 < K min u®,
@ %

ou la constante K ne dépend pas de s. La remarque 8.1 entraine
que

e CHQ) ©O<a<l)

uniformément et donc u € CJ(Q').
Puisque, de (9.14) et (9.6) on déduit

max u® < K'[[u"| Lavqy < K" . |dul

N n A sy ,
ou g* < > grace au lemme 5.2, le théoréme en découle.
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DEFINITION 9.2.— On appelle fonction de Green g;(x,y) pour le
probléme de Dirichlet relative a I'opérateur L + A au point y, la solu-
tion faible, au sens de la définition 9.1, de I’équation

(L* + Au =6,
ou 6, est la mesure de Dirac au point y.
Le théoréme 9.1 entraine que g;(x, y) existe pour 1 ¢ A et

n
n—1

gi(x, y) e Hp(Q) avec g <

De la remarque 9.1 il suit que, pour 4 =2 0, on a
(9.15) gi(x,y) 2 0.
La solution u € H}(Q) n C%Q) de I'équation
L*u + su =y

avec Y € C%(Q) est évidemment donnée par la formule

“@ZJgMJWMM
Q

THEOREME 9.4.— Pour chaque mesure u, a variation bornée,
I'intégrale

9.16) mm=j&mwwm
Q

est finie p.p. si A = 0 et, sil’on suppose vérifié (9.2") au lieu de (9.2), elle
donne la solution faible (définition 9.1) de ['équation

9.17) Lu + Au = p.

Démonstration. —On peut supposer que y €st une mesure positive,
Soit Y € C%(Q) et non négatif et soit ¢ la solution dans

HY(Q) n CUQ)
de I’équation
(L* + Do = .
La fonction ¢ est positive et elle est donnée par la formule

oy) = j 2,0, yWr(x) dx.
Q
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Alors, grace au théoréme de Fubini, I'intégrale

f gi(x, y) du(y)
Q

existe p.p. et I'on a

f o0) du(y) = j f 2406 V() du(y) = J Y(oulx) dx:
Q Q JO [9]

cette identité est valable pour chaque ¥ € C%Q) et donc la fonction
u(x), donnée par (9.16), est la solution faible, au sens de la définition
9.1, de I'équation (9.17).

Remarque 9.2. — La fonction de Green g;(x, y) relative a I'opérateur
L* + / est donnée par la formule
g:(x, ¥) = g,(», x).
THEOREME 9.5.— Soient u, et u, deux solutions faibles au sens
de la définition 9.1 de
L*ul + /’:ul = ﬂl et Luz + ;LUZ = qu

ou /i > 0, on suppose a la fois (9.2) et (9.2°); alors on a

9.18) f us() dpy(y) = f
Q

() dpty () = j j 2% 1) dps () dyy(y)
Q QxQ
dans le sens que si 'une des intégrales existe, I’autre aussi existe et
elles sont égales.

Le théoréme est une conséquence du théoreme 9.4, de la remarque
9.2 et du théoréme de Fubini.

Supposons maintenant que L soit a coefficients € C*(R") et soit
A > 4 de fagon que la forme a(u, v) + A(u, v)p> soit coercitive sur

H}(Q). Soit g;(x, y) la fonction de Green au point y; pour y e Q soit
(9.19) Jo = {xeQig;(y.x) > al.

Puisque les coefficients € C*(R"), J, contient un voisinage de .

LemMME 9.1. — On a
(9.20) capl, = %

ot cap J, est la capacité par rapport a la forme a(u,v) + A(u, v)2
(définition 3.1).
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Démonstration. — Le potentiel capacitaire u de J, est = 1 au point
y et il satisfait a I’équation Lu + Au = g, ol p a son support sur
d),. Donc on a

1 =u(y) = “‘ 2y, x) dp(x),

et, puisque g,(y, x) = a sur ¢J,, on a (9.20) et le lemme est démontré.
Soit X, la boule de centre y et de rayon 7, et soit

a =ming,(y, x);
nin g0, x)

alors, grice au principe du maximum, on a X, < J, (il faut utiliser

la remarque 9.1 pour I'opérateur adjoint). Alors du théoreme 3.10

on déduit

1 1 1

. < - =

R P& S e = = i e 9
[

v

D'une fa(;on analogue, si
max g \y, X
0%, g/(y )

I'on a

1

KcapX >capl, =7 = ————
7 b K

max g;(y, x)

v

Donc, on a

(921) K™'ming(y,x) < (cap Z,)” "< Kmax g;(y, x).

Mais g;(y, x) est une solution locale positive dans Q — {y} de
I’équation (L* + A)g, = 0 (voir théoréme 9.3 pour D'opérateur
adjoint), donc, grace a l'inégalité de Harnack, il existe une con-
stante K, telle que

9.22) n;zax gy, x) < K, nalzm gy, X).

11 faut remarquer que la constante K; peut étre choisie indépen-
dante de y parce que, par homothétie, on peut réduire Z, 4 une boule
fixée en obtenant une équation dont les coefficients sont bornés
indépendamment de 7.

De (9.21) et (9.22) il découle, qu’il existe une constante K telle
que, sur 0Z,, on a:

K™ }capZ,)"! < g:(y,x) < K(capZ)~ "
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Soit maintenant L un autre opérateur a coefficients € C*(R"),
elliptique et satisfaisant aux mémes hypc@ses que L. Soit g; (x, y)
la fonction de Green de L + 4, et soit cap E la capacité de E par
rapport a la forme bilinéaire associée a L + 4,.

Le nombre 4, est choisi suffisamment grand pour que la forme
associée soit coercitive sur Hy(Q). Alors on a

K™ 'eapx,) ™' <2,0nx) < K(apx,) .

En utilisant le théoréme 3.11 il s’en suit qu’il existe une constante
K telle que

K_lgz,(y, X) < g/l(y’ X) < Kg/‘.l(x’ y)

En particulier si, pour n = 3, on considere 'opérateur L et I'opéra-
teur de Laplace (dont la forme associée est coercitive), on en déduit
que la fonction de Green g;(x, y) par rapport a L + £, avec / suffisam-
ment grand, vérifie, dans un voisinage de y, les inégalités:

K™! K

< 7 ) S
|n—2 gy, x) |x —y

(9.23) I—;T

In—2‘

En utilisant le théoreme 9.3 pour 'opérateur L* on en déduit que
g:(y, x) € HioeQ — {y}) n C%Q — {y}).

En utilisant enfin le théoréme de convergence 9.2, on démontre
le théoréme suivant.

THEOREME 9.6.— Si ['opérateur L vérifie les hypothéses (1.2),
(9.1), (9.2) et si Q est H{(Q)-admissible, alors il existe une fonction
de Green g,(y, x) par rapport a l'opérateur L + A avec 4 suffisamment
grand (pour que la forme associée soit coercitive sur H3(Q)).

La fonction g,(y, x) appartient @ Hy Q) avec q <

etsinz= 3,
n—1

elle vérifie, dans un voisinage de y, les inégalités (9.23), elle est con-
tinue (hélderienne) dans Q — {y} et appartient & H,(Q — {y}).
On démontre maintenant.

THEOREME 9.7.— Les conclusions du théoréme précédent sont
vraies pour g,;(y, x) si A = 0.

Démonstration. — Si la mesure de Q est suffisamment petite on
peut choisir dans le théoréme précédent 4 = 0 et donc le théoréme
9.7 est contenu dans le théoréme 9.6.
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Si 4> 0,s0it 0 < i< A Alors v = g,(y, x) satisfait 2 I'équation

(9.24) v+ (A — DG = G368, = g3y, x)

. , . . * * n
qui est une équation de Riesz-Fredholm dans L avec g < —

car G3 est un opérateur compact de LY dans lui méme.

sin>4, s est

. . . n
Puisque ve L7, alors w = Give L’ ou s < —
un nombre quelconque si n = 4, et w est borné si n < 4.

Dans ce dernier cas le théoréme se démontre aisément. Soit n = 4.
La fonction w = Gjv est, grice au théoréme 3.8, positive et elle
est une solution locale continue dans Q — {y} (théoréme 9.3).

On pose M(p) = ' ma]x 2.y, x). Il existe o > 0 (< p) tel que
y=x|=p

max g:(y, x) < M(p) + L

p—oSly-x{<p+a

De (9.23) et (9.24) on tire alors
M(p) < ;)—;,K_—z + (A — ») max Gl

Mais, du théoréme 8.2, il découle
(9.25) max w < K[ min w+ (M(p) + l)p":l

[y—x|=p ly—x|=p

avec K indépendant de p.

. . n . . .
Drautre part, st we L® avec s < st on doit avoir pour p petit:
min < !
W< ——.
ly=x=p pr3

De la et de (9.25) résulte

KV
M(p) < Fat

D'une fagon analogue on démontre que

"

min g;(y,x) > <=
ly=—xi=p p

et le théoréme est ainsi démontré.
Nous ne considérons pas ici le cas 4 < 0 avec A¢ A, ou A est le
spectre de L.
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10. Probléme de Dirichlet et points réguliers.

Soit L I'opérateur elliptique (1.1); on suppose que les hypothéses
(1.2), (9.1), (9.2) sont vérifices.
Considérons maintenant le probléme de Dirichlet suivant.

PROBLEME 10.1.— Si he C%0Q), chercher u continue telle que,
dans un sens a fixer, Lu = 0 dans Q et u = h sur 0Q.

I1 est bien connu, méme si les coefficients de I'opérateur elliptique
L et Q sont trés réguliers, que I'on ne peut pas résoudre le probléeme
(10.1) dans H}(Q).

(Il y a un exemple classique d’Hadamard.)

D’autre part, si % est I’espace des traces sur 0Q des ue H'(Q)
avec Q o Q, on a démontré que (remarque 3.3 et théoréme 4.3) pour
he € il existe u unique dans HY(Q) telle que le probléme 10.1 est
vérifie.

On peut alors définir une application linéaire et continue h — Bh
de ¢ dans HY(Q) qui a he ¥ fait correspondre la solution Bh du
probléme 10.1.

Grice au principe du maximum (théoréme 3.8) on a

(10.1) max|Bh| < max|h]
Q o)

et, grice au lemme 5.2, on a aussi
(10.2) : H|Bh||] < K max Ih]
oQ

ou K est une constante dépendante de I'équation et de Q et

— 2 2
103 lll = gop,(5* [ 2 dx) + maxle

d étant la distance entre Q' et Q.

Chaque fonction he C%0Q) est limite uniforme d'une suite
{h,}(h, e ¥) (il suffit de prolonger h & R" et d'utiliser le théoréme
de Weierstrass sur 'approximation uniforme des fonctions con-
tinues par des polyndmes); donc on peut prolonger par continuité
I"application B a C%(6Q).

L application ainsi obtenue fait correspondre a chaque h e C%dQ)
une fonction u et une seule telle que

i) llull < + 0
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ii) u est une solution locale de Lu = 0
iii) max |u| < max |h].
Q aQ

Cette application a donc résolu le probleme de Dirichlet 10.1
dans le sens suivant.

A chaque fonction he C°%@Q) on fait correspondre une fonction
u, satisfaisant a 1), ii), iii) de fagon que si & est la trace sur dQ d'une
fonction h e CYQ) alors u = Bhe HY{Q) et elle est la solution
(variationnelle) dans H!(Q) (remarque 3.3) du probléme de Dirichlet.

D’une fagon naturelle on se pose le probléme suivant.

PROBLEME 10.2.— Peut-on dire que pour y € dQ on a

(10.4) lim Bh = h(y)?

XE€!

Il est bien connu, gridce & un exemple classique de Lebesgue,
que méme pour le laplacien le probléme 10.2 n’admet pas toujours
une réponse affirmative.

DEFINITION 10.1— Un point y € 0Q est dit régulier par rapport a
I"opérateur L si pour chaque h e C%(éQ) on a (10.4).

Un point non régulier est dit irrégulier.

Soit ye dQ et soit E, = [}Q N Iy, p)(p < po).- On peut prolonger
L en posant hors de Q:L = vA.

Soit ) une boule qui contient E, et assez petite pour que la forme
associée a l'opérateur L soit coercitive sur H{(Z) (théoréme 3.1).
Alors on peut considérer les potentiels capacitaires u, des ensembles
E, (théoréme 3.9) par rapport a cette forme et a X.

On peut démontrer le théoréme suivant.

THEOREME 10.1.— Un point ye dQ est régulier si et seulement
si les potentiels u, des ensembles E, = BQm I(y, p) sont continus
au point y.

La démonstration de ce théoréme s’obtient en répétant les mémes
raisonnements que dans les lemmes (3.1), (3.2), (3.3) de [8] en utilisant
le fait que les potentiels capacitaires u, sont les solutions des pro-
blémes

Lu, =0 dans 2 =E

P P
u, =0 sur oz

u, = 1 sur CE,
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On peut répéter aussi les raisonnements des n.n. 8 et n.n. 9 de [8]
et I'on obtient le théoréme suivant.

THEOREME 10.2.— Le point y est régulier par rapport & un opérateur
elliptique L si et seulement si y est régulier par rapport a 'opérateur
de Laplace.
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