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STRUCTURE PRESQUE-TANGENTE
ET CONNEXIONS, L

par Joseph GRIFONE

Introduction.

La théorie des connexions finsleriennes a été abordée par plusieurs
auteurs suivant des points de vue différents, E. Cartan, dans son travail
classique sur les espaces de Finsler, a montré que le cadre le plus ap-
proprié de la géométrie finslerienne est le fibré vertical tangent. Ainsi
les connexions qui interviennent naturellement sont des connexions
linéaires sur le fibré vertical, notamment les connexions de directions.

Dans cet article nous nous proposons d’adopter un point de vue
différent : si le cadre le plus approprié de la géométrie finslerienne est
le fibré vertical tangent, le cadre le plus naturel est cependant la va-
riété elle-méme. Toutefois une telle optique nous oblige & nous servir
des connexions non linéaires dont Putilisation n’est pas aisée (on ne
peut définir d’une maniére satisfaisante la torsion, la dérivée cova-
riante est peu maniable, . ..). Pour porter reméde i cet inconvénient,
nous donnons une nouvelle définition des connexions non linéaires
— et plus généralement des connexions non homogénes — plus maniable
au point de vue algébrique. Ce formalisme permet d’établir I’existence
et T'unicité d’une connexion non linéaire sur une variété finslerienne
qui généralise la connexion de Levi-Civita du cas riemannien,

Dans un prochain article nous établirons les relations entre les
connexions non linéaires sur la variété et les connexions linéaires sur
le fibré vertical, faisant ainsi le lien entre notre point de vue et le point
de vue classique de la géométrie finslerienne.

Soit J la structure presque-tangente naturelle du fibré tangent
™ & M.
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Une connexion (non homogene) sur une variété M est une 1-forme
vectorielle I sur TM, €~ sur ®M = TM — {0}, telle que JT' = J et
'] = — J (définition 1.14).

La connexion est dite homogéne si T est homogéne de degré 1

en tant que l-forme vectorielle, Elle est dite linéaire si elle est homo-
géne et de classe @' sur la section nulle.

On peut verifier que la donnée d’une connexion ainsi définie
équivaut i la donnée d’une scission de la suite exacte

0 > a* (TM) > TTM % #* (TM) - 0
(Proposition 1.19) ou, de fagon équivalente, 4 une structure presque

produit sur TM admettant en chaque point le sous-espace vertical
comme l'un des sous-espaces propres (Proposition 1.15).

Ce point de vue permet de définir a laide du formalisme de
Frolicher-Nijenhuis les tenseurs de torsion et de courbure. Dans le cas
non homogene, il apparait deux tenseurs de torsion : la torsion faible

1 1
t = E {I,T] et la torsion forte T = igt — 5 [C, I'] (Définition 1.49).

Ici C est le champ canonique sur TM et S une équation différentielle
du second ordre arbitraire (semi-gerbe), c’est-a-dire un champ sur
BM tel que JS =C.

On vérifie tout d’abord que T ne dépend pas du choix de S et
que dans le cas d’une connexion linéaire ¢ et T se raménent, par un
isomorphisme, a la torsion classique

T(X,Y) =D, Y — DX — [X,Y].

On peut montrer que la torsion forte est nulle si et seulement si la
torsion faible est nulle et la connexion est homogeéne (Corollaire 1.56).
Par conséquent, il n’existe pas de connexions non homogénes a torsion
forte nulle.

1
La courbure est définie par R = —-—2— [A, R], ou h est le pro-

jecteur horizontal de la connexion (Définition 1.57).

Il s’agit maintenant de justifier les définitions posées, en montrant
qu’elles permettent de généraliser les principaux résultats sur les con-
nexions linéaires, faisant intervenir la torsion et la courbure.

Nous montrons tout d’abord qu’il existe une et une seule con-
nexion dont on se donne la semi-gerbe S et la torsion forte T. Elle
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est donnée par I' = [J, S} + T. (Théoréme de décomposition cano-
nique 1.55). Ceci fournit la généralisation d’un résultat bien connu
pour les connexions linéaires, et donc une premiére justification de
nos définitions.

Le second résultat concerne la structure presque-complexe F sur
TM que I'on peut associer canoniquement & une connexion sur M. On
peut vérifier que, comme dans le cas linéaire, F est une structure
complexe sur BM = TM — {0} si et seulement si I' est “faiblement
plate”, c’est-a-dire si £ = 0 et R = 0 (Proposition 1.65).

Le troisieme résultat concerne la géométrie finslérienne. Nous
montrons que sur une variété finslérienne il existe une et une seule
connexion qui conserve I’énergie par transport paraliele, et dont la
torsion forte est nulle (Proposition I1.33).

Les motivations du chapitre Il relévent de problémes de nature
géométrique et mécanique.

Nous appelons variété semi-finslerienne un triplet (M , E , m) ou
M est une variété différentiable ; E une application de TM dans R*,
avec E(0) = 0, @ sur®M, €° sur la section nulle et telle que dd; E
ait un rang maximum ; 7 est une 2-forme scalaire semi-basique sur
TM, €= sur BM. E est appelée énergie et 7 tenseur force. Un systéme
mécanique (au sens de [8]) d’énergie E et de champ de forces w,
donne lieu a une structure semi-finslerienne : il suffit de prendre
7 = dyw. Une variété finslerienne en est un cas particulier : il cor-
respond 4 # = 0 et E homogeéne de degré 2 et de classe e! sur la
section nulle. En particulier la variété est riemannienne si E est de
classe €% sur la section nulle. Nous nous proposons de construire
canoniquement une connexion sur M qui vérifie les deux propriétés
suivantes :

1) Les “‘géodésiques” sont les solutions des équations de Lagrange
d’énergie E et de tenseur force w (cf. [12]).

2) La fonction & = 0_.E — E, dite énergie principale, se conserve
par transport paralléle (ainsi est-elle constante sur chaque sous-variété
horizontale).

Remarquons que ’énergie principale joue un role important en
mécanique analytique, car elle intervient dans l'intégrale premiere de
Painlevé.

D’aprés la théorie du chapitre I, une connexion est déterminée

par sa semi-gerbe (les ““géodésiques’) et sa torsion forte. Il faut donc
20



290 JOSEPH GRIFONE

tout d’abord construire une semi-gerbe dont les courbes intégrales se
projettent sur les solutions des équations de Lagrange et, ensuite, se
donner la torsion.

La semi-gerbe est définie canoniquement comme le champ S
tel que
i =—d(-.E—E)

ou {2 =dd;E+ 7. On peut montrer que ce systéme différentiel
définit bien une semi-gerbe qui de plus est homogéne de degré 2 si E
est homogene de degré 2 et # homogéne de degré | (Propositions 11.15
et 11.25).

Le choix de la torsion laisse une large indétermination. Nous
nous proposons de la déterminer de fagon que la seconde condition
soit vérifie, c’est-a-dire que I'énergie principale se conserve par trans-
port parali¢le. On procede de la fagon suivante.

11 est bien connu tout d’abord que E définit une métrique g,
sur le fibré vertical tangent AM. Or si 'on se donne une connexion
I' sur M, g peut étre prolongée canoniquement en une métrique
riemannienne g sur le fibré T8M > ®M (Proposition 11.1). Si F est
la structure presque complexe associée a I', le triplet (M, g, F) est
une variété presque-hermitienne et la forme de Kihler est donnée par

Kp(X,Y) = gp(X,JY) — (X, Y) .

(Proposition 11.3). Nous montrons que ’on peut choisir la torsion de
la connexion I' qui nous intéresse de facon que I'on ait K, =
(connexions simples). (Théoréme 11.37).

L’intérét de ceci est double :

— la forme de Kihler est fermée dés que dm = 0 en particulier
pour m = 0. Dans ce cas on obtient donc canoniquement sur ®Mune
structure presque kihlérienne.

— on peut montrer que si K = &, I’énergie principale se conserve
par transport paralléle (proposition 11.32).

Ainsi notre probléme est résolu.

Cet article et celui qui va suivre constituent I’essentiel d’un
travail présenté comme thése de doctorat 4 'Université Scientifique et

Médicale de Grenoble et en partie annoncé dans quelques notes aux
Comptes Rendus. Je remercie Monsieur Klein pour I'aide et le soutien
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qu’il m’a toujours apportés, Monsieur Chabauty qui a bien voulu pré-
sider le jury, Monsieur Koszul et Monsieur Dazord pour lintérét
qu’ils ont porté i ce travail et leur participation au jury.
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CHAPITRE I
CONNEXIONS SUR UNE VARIETE

1. Notations.

Dans tout ce travail le terme ‘“variété” doit &tre pris au sens de
variété différentiable réelle de classe €, de dimension finie n, para-
compacte.

On notera :
M une variété différentiable.
(M) la R-algébre des fonctions différentiables sur M.

AP (M) (resp : ®*M)) le %(M)-module des p-formes scalaires
(resp : scalaires antisymétriques) sur M.

B'(M) (resp : ¢! (M)) le %(M)-module des /-formes sur M 2 va-
leurs dans TM (resp : antisymétriques).

AM), B(M), (M), Y (M) les anneaux gradués correspondants.
&(M) désignera le F(M)module des champs de vecteurs sur M.
m:TM = M le fibré tangent a M.

P: TIM — TM le fibré tangent a TM.

V(TM) = (T)"1 {0} est 'ensemble des vecteurs verticaux tangents
4 TM. En restreignant P & V(TM), on fait de V(TM) un fibré vectoriel
au-dessus de TM.

Enfin 7, : ®M — M désigne le fibré des vecteurs non nuls tan-
gents 4 M.

Le formalisme de Frolicher-Nijenhuis sera I'outil fondamental de
ce travail (cf. [7]). On notera 0y, au lieu de dy, la dérivée de Lie
d’une forme scalaire par rapport au champ de vecteurs X.

On a la suite exacte de fibrés vectoriels sur TM :
0 > 7% (TM) > TTM = 7* (IM) > 0
i étant linjection naturelle et j = (P, #T),

Si on pose J =ioj on définit canoniquement une structure
presque-tangente sur TM (cf : [14]). Un champ de vecteurs X sur
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TM est vertical si et seulement si JX = 0 ou, de fagon équivalente,
g'il existe un champ Y sur TM tel que X =JY.

Enfin, on notera C le champ canonique sur TM (cf. [14]), défini
par C=io & ou 8§ :z = (z,z) est le champ canonique de #* (TM).
Le tenseur J vérifie les deux pripriétés :

{J,J31=0
[C,J]=—1

Dans tous les calculs en coordonnées locales on supprimera le
signe de somme pour les indices répétés.

2. Formes semi-basiques et formes homogénes.

a) Formes semi-basiques.

Nous posons la définition suivante qui généralise une notion bien
connue pour les formes scalaires [12].

DEFINITION L 1. — Une forme vectorielle L € B/(TM), 1> 1 est
dite semi-basique si elle vérifie les conditions :

D) L(X,,...,X,) est vertical pour tous X, , ..., X, €I(TM).
2y L(X,,...,X) = 0silundeschamps X, , ..., X, est vertical.

Un champ de vecteurs sera dit semi-basique s’il est vertical

Si L est antisymétrique, en utilisant la structure presque-tangente
J, ces deux conditions peuvent s’écrire :

HIL=0
2) i;xL =0 pour tout X € L(TM).
Si VB'(TM) désigne le module des formes vectorielles semi-
basiques de degré I, pour tout z € TM on définit un isomorphisme
¢ : V,B(TM) - B:__,z)(M)

de la fagon suivante. Soient u, ,u,... 4y €T, /M et U, ,U,... U
des vecteurs sur TM se projectant respectivement suru, , «, ..., . On
pose :

(, L), ...u) =pryei;* o L(U,;...U).
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Puisque L est semi-basique, &, est bien définie car deux vecteurs
U, V sur TM se projetant sur le méme vecteur u différent par un
vecteur vertical.

Sur une carte U de TM de coordonnées locales naturelles (x®, y%),
un champ de /-formes semi-basiques s’écrit :

_1a 1 no,1 ny Pl g o 0
L=Lg g0 . ..x" ph...y"dx ... ®dx 3%
et on a :
_TQ 1 1 Bl ﬁl 9
EZL _Lﬂlc..Bl(x "‘xnrz '--zn)dx ®.-- ®dx ® axa

sizi(xl...x”,z‘...z").

b) Champs de formes homogénes sur EM.
Soit C le champ canonique sur TM, 7, : M —> M le fibré des
vecteurs non nuls tangents a M.

On pose les définitions suivantes (cf. [13], [14]).

DEFINITION 1.2. — Une fonction f différentiable, définie sur M,
est dite (positivement) homogeéne de degré r, et 'on écrit que f est
h.(), si

Ocf=rf.
Soit h, : TM - TM (A ER") Thomothétie dans les fibres de rap-

port A. Il est bien clair que 1.2 exprime I'identité d’Euler des fonctions
homogenes ; elle est donc équivalente 2 :

hif= N f

De méme on pose :

DEFINITION 1.3. — Une p-forme scalaire antisymétrique w €EM
est dite homogéne de degré r, et l'on écrit que w est h - (r) si
bow=rw.
DEFINITION 1.4. — Une [-forme vectorielle antisymétrique L sur
®M est dite homogéne de degré r (I est k- (1)) si
[C,L]=(¢-DL.
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3. Semi-gerbes et potentiels.

DEFINITION 1.5. — On appelle semi-gerbe sur M un champ S sur
TM, C sur ®M, qui est une section du fibré vectoriel 7* : TTM - TM.

Une semi-gerbe est donc une équation différentielle du second
ordre, pouvant présenter des singularités sur la section nulle.

PROPOSITION 1.6. — Un champ S sur TM, €% sur M est une
semi-gerbe si et seulement si :

JIS=C.
En effet, JS = C si et seulement siiojo S =io 4.

Comme i est un monomorphisme : JS = C si et seulement si
joS=24.

Or, j = (P, nT) donc JS = C si et seulement si S est une section
des deux fibrés P : TTM - TM et #T : TTM - TM.

En coordonnées locales naturelles, une semi-gerbe S s’écrit :

0 0
S=y°‘g;5——2Ga(xl...x",y'...y") P

ou les fonctions G%* sont €= sur BM.

PROPOSITION L.7. — Si S est une semi-gerbe sur M, alors pour
tout X € L(EM), on a :
JIX,8]=1X.

Cette proposition est une conséquence immédiate de 'homogé-
néité et de Pintégrabilité de J. En effet,

0= U,J16,% = [C,IX] = JIC, X = IS, JX]

et d’autre part
- JX=[C,]]1X =[C,JX] - J[C, X]
d’olr
J[S,JX] =—JX , Cest-a-dire J[JX,S] =JX.
C.Q.F.D.
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Remarque., — 1.7 montre que le champ X—[JX, S] est vertical
quel que soit X et quelle que soit la semi-gerbe S.

ProPOSITION 1.8. — Si S est une semi-gerbe, on a :

X=JIX,S]+[IX,S1—J[[IX,S], S]
pour tout X € ZL(EM).

Cette identité se déduit de 1.7. Le champ X—[JX, S} étant ver-
tical, on peut écrire 1.7 en remplagant JX par X—[JX, S]. On obtient
ainsi immédiatement 1.8.

Enfin, si S et S’ sont deux semi-gerbes arbitraires, en posant
X =8-S dans 1.8, on a :

J[S,S'1=S-§". (1.9)

Nous nous proposons maintenant d’exprimer la non-homogénéité
d’une semi-gerbe.

DerINITION 110, — Soit S une semi-gerbe sur M. On appelle
déviation de S le champ
S*={C,S1—S.

ProrosITION L11. — La déviation d’une semi-gerbe est un champ
vertical,

La démonstration est immédiate. De la proposition i.7 il résulte
en effet
JIC,S8]1 =C, car C est vertical ;
donc
JS* =J[C,S]—JS=C—-C=0.

Cas particuliers :

1) Une gerbe (au sens de Dazord, cf. [5]) est une semi-gerbe a
déviation nulle (c’est-a-dire homogéne de degré 2), qui de plus est de
classe @' sur la section nulle. Les fonctions G* sont donc 4 - 2).

2) Une gerbe quadratique (cf. [1]) est une semi-gerbe a déviation
nulle, qui est de classe @? sur la section nulle. Ici les fonctions G%
sont quadratiques en y.



STRUCTURE PRESQUE-TANGENTE ET CONNEXIONS 297

Venons maintenant i la notion de potentiel.

DEFINITION 1.12. — Soit L une l-forme scalaire ou vectorielle semi-
basique sur TM, avec | = 1. On appelle potentiel de L la (I - 1)-forme
semi-basique.

ou S est une semi-gerbe arbitraire.

Pour L € ¥°(TM), on pose L°® = 0

Remarques.

1) 11 est facile de vérifier que L® ne dépend pas du choix de la
semi-gerbe S. En effet, si S’ est une autre semi-gerbe, S — S’ est vertical,
car J(S—8") = C ~C =0 (cf. aussi 1.9). Donc ig_g'L = 0 parce que
L est semi-basique ; il en résulte que igL = ig L.

2) La terminologie est justifiée par la propriété suivante.

Soit L une /-forme vectorielle semi-basique antisymétrique, homo-

géne de degré r, avec r + [ # 0. On peut voir facilement en utilisant
la formule (6.6) de {7] que :

L 0 0
L=— W, L+, L. (1.13)

Donc si L est “J-fermée” (c’est-a-dire si [J, L] = 0) elle s’exprime
en fonction des dérivées de son potentiel :

1
r+1

L= (J,L°].

Pour les formes scalaires on a une propriété tout a fait analogue
(cf. [12]).

3) Si L est antisymétrique, on a évidemment (L9 = 0.
4) En coordonnées locales naturelles, si

_ Lo G b g 0
L=1Lg  gdx'e..  edx ®aya
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on a :

0 _ ﬂl a 52® ® ﬁl@—é—
L =)1g g dxe.. edifie -5

S) Dans la suite nous dirons qu’une 1-forme vectorielle semi-
basique L est “en équilibre’” avec une semi-gerbe S si la déviation de S
est équilibrée par le potentiel de L, c’est-a-dire si

S*+L1L°=0.

4. Connexions sur M (cf. [9)]).

DEFINITION 1.14. — On appelle connexion non homogéne sur M,
ou plus simplement connexion sur M, une 1-forme vectorielle T" sur
T™, €% sur BM et telle que

A=
By Il =—1.
ProrosiTION 1.15. — Une 1-forme vectorielle T' sur TM est une

connexion sur M si et seulement si I' définit une structure presque-
produit sur T™M, (I'* =1), € sur ®M, telle que, pour tout z € T™,
le sous-espace propre de T, correspondant a la valeur propre (— 1)
est le sous-espace V,(TM) des vecteurs verticaux tangents en z a TM.

Démonstration. — On vérifie facilement que la condition est suf-
fisante. Pour montrer qu’elle est nécessaire, considérons une connexion
IP'sur M. On alJl'=1J siet seulementsiJ(I' = I) = 0,et '] = — Jsi
et seulement si (I" + DJ = 0.

Comme i est un monomorphisme :

(oo =D =0 sietseulementsi jo(I' =D =0.
Comme j est un épimorphisme :

TC+Do@Goj)=0 sietseulementsi (FC+1)ei=0.

On obtient donc :
Im(@ -~ 1) CKerj=Imi
Imi CKer("'+ 1D
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c’est-a-dire
Im(T' — D CKer(I’' + 1)
d’ou finalement
TC+npr-np=r*-1=o0.

D’autre part, si X €T, TM est un vecteur propre de I', associé a la
valeur propre (— 1), on a :
X =—TX dotu : JX = —J({IX) = — JX Cest-a-dire JX =0. X
est donc un vecteur vertical.
Réciproquement : si X €V, (TM), il existe YE T, TM tel que
X =7JY. Dol
I'X=nNy=—Jy=—X

X est donc vecteur propre de I', associé 4 la valeur propre — 1.

C.Q.F.D.
On posera dans la suite
1
h= 3 a+n
: (1.16)
=—({A-T
v > ( )

Il est facile de vérifier que 4% = h et v2 = v ; h et v sont donc deux

projecteurs et
TIM=Imvelmh.

Orlmv =Kerh ={XETIM|T'X = — X} = V(TM). Aussi v est-il ap-
pelé projecteur vertical associé a I' et k projecteur horizontal. En

notant
Im h = H(TM)

I' permet finalement d’obtenir la décomposition
TTM = V(TM) @ H(TM) .
h et v vérifient les propriétés suivantes :

Jh=1 , HI =0

1.17
Jv=0 , v=] ( )

Enfin, si S est une semi-gerbe, puisque d’aprés (1.17) [JX, S]—-X est
vertical quel que soit X, on a A([JX, S]— X) = 0, Cest-a-dire
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h{IX,S] =hX . (L18)

ProPOSITION 1.19. — La donnée d’une connexion I" sur M définit
canoniquement une scission de la suite exacte

0 - 7* (IM) & TIM % #* (TM) » 0
de morphismes de fibrés vectoriels, qui est C" au-dessus de M.

Réciproquement, une telle scission détermine une connexion sur
M, au sens de (1.14).

Démonstration. — Soit I" une connexion sur M, # son projecteur
horizontal et j une scission quelconque de j, c’est-d-dire une appli-
cation de T™M X TM dans TTM telle que jo j = Idyy - On sait

M

qu’il en existe, car j est surjective et M paracompacte. Posonsy=ho J ;
v est bien défini. En effet, soit j ' une autre scission. Onaj(j —7') =0
donc 7 —j'€Kerj=V(IM) et par conséquent : A(j — j') =0,
Cest-a-dire #j = hj'. D’autre partjoy=jo ho j. Or, daprés .17
Jh =7 Cest-d-dire : iojoh =iojet, comme i est un monomor-
phisme : jo h =j. On a donc :
joy=jej=1d
7H(TM)
Cest-a-dire : vy est une scission de la suite exacte.

Réciproquement, soit 7y une scission de la suite exacte. Si on pose :
F'=2yoj—1
on a
I =2i0joyoj—-J=2i0j—]=]
et
' =2yo0joioj—JF=—J car joi=0.
C.Q.F.D.

Expression en coordonnées locales d’une connexion sur M.

Soit U une trivialisation de TM et X € &(TU) : X = (a,b,c,d.

Si & est le projecteur horizontal de I', posons
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hX = (a,B,7,9)
ou o,B,v,6 sont des fonctions dea, b, cetd.

Comme h €Y' : a=a B =0 et y et § sont linéaires en ¢ et d.
D’autre part, de Jh =1J on déduit que v =c¢ et de W] =0 que
6, b,0,c) =0. Donc & ne dépend pas de d, car

8a,b,c,dy—8@,b,c,d)=268@,b,0,d-d)=0.
On pose donc, classiquement :
8@,b,c)=—T(@,b)c® avec c¢=(...c"
ol les I}, sont des fonctions sur TM, € sur M et on a :
h(a,b,c,d)i(a,b,c,~l’£(a,b)c°‘).
Par conséquent :
I'@a,b,c,d i R2h~0Da, b,c,d

(1.20)
=, b,cf, —2T5(a, b)c®*— df) .

Sous forme matricielle, dans un systéme de coordonnées locales na-
turelles I' s’écrit :

85 0
= ( ) 62: symbole de Kronecker. (1.20")
—ix,y) 88
En particulier :
] ] g O
h— = — — —
ax% ox“ @ 3y#f
9 _
b} Yan

5. Dérivation covariante.

DEFINITION [.21. — Soient M et N deux variétés différentiables,
I une connexion sur M, z € &(N) et g une application différentiable
de N dans TM. L’application de N dans TM définie par :
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D,g=§(ogloz)

est dite dérivée covariante de g par rapport & z :

TT™ d - V(TM)
8" p F
TN ™
D,g
Z g m
N —» M
mog

D, g est une application de N dans TM, @~ sur tout point a de N tel
que g(a) # 0.

Cette définition est tout i fait analogue 3 celle donnée dans le
cas des connexions linéaires (cf. par exemple [3]).
Cas particuliers :

1D N=M, g =we&ZM). Localement, on trouve :

owh )
D,w =z (a_xa + T8 (x, w) vk (1.22)

Remarque. — D,w ¢ (M) car D, w n’est pas @~ sur les points
a€M tels que w, = 0.

2)Siz,,z,, wEZM), on a:
I) D w = Dzlw + Dz2W

zl+zz

2) szlw = fDZIW .

1.23)

3) Soit N =1 intervalle de Retg: 1 - TM
te (x(,y(®) .
On a :

d
D,g=&@og) ou g =gle—.
ar dt
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Localement :
dy# dx®\ 9
D g=(——+l“’xt (¢ ——)—
28 =05 +TEC0 O ) 55
La dérivée covariante d’un champ de formes vectorielles ou scalaires,
méme non antisymétriques, se définit de la facon habituelle. Soit
L un champ de Iformes sur M et z un champ de vecteurs sur M. On

pose :

H

D,L(z,...z)=D,(L(z,...z))— Y, L(z,...D,z;...2)
i=1 (L.25)

et D,f=0,f si f€¢°.
Remarquons que D,L en général n’est pas un tenseur.

DEFINITION 1.26. — Soit f(t) une courbe différentiable sur M et
g(t) un champ de vecteurs le long de f(t). On dit que g(t) est paral-
lele le long de f(t) si
D a g@)y=0.

dt

D’aprés la définition de D, cela veut dire que g'(#) est horizontal.
at

DEFINITION 1.27. — Soit E une application différentiable de TM
dans R et f(t) une courbe différentiable sur M. On dit que E se con-
serve par transport paralléle si

1E( H)N=0
o g®) =

quel que soit le champ de vecteurs paralléle g(t) le long de f(¢) et
quelle que soit la courbe différentiable f(t).

ProrosiTION 1.28. — L’application E : TM — R se conserve par
transport paralléle si et seulement si

d,E=0

h étant le projecteur horizontal de la connexion,
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En effet, si d,E = 0, dE(X) = 0 quel que soit le champ hori-
zontal X. Par conséquent, si g(¢) est un champ paralléle le long d’une
courbe de M :

d , _
a7 E(g(1) =dE(g (1) =0

puisque g' est horizontal. La réciproque est évidente.

6. Tension d’une connexion — Cas particuliers.

Dans ce paragraphe, nous nous proposons d’exprimer la non-
homogénéité d’une connexion.

DEFINITION 1.29. — On appelle tension de la connexion I' la 1-
forme vectorielle sur TM, €~ sur GM :

H=—-[C,TI].

1
2
PrROPRIETES 1.30.

1) H est une 1-forme vectorielle semi-basique,
2) En coordonnées locales naturelles, on a :

ore )
_ [ a a .
H= (I‘a— Y ——ayy)dx ® P (L31)

La démonstration ne présente pas de difficultés

Connexions particuliéres.

DErFINITION 1.32. — Une connexion T" sur M est dite homogéne
de degré 1 (ou simplement h - (1)) si sa tension est nulle, c’est-a-dire
si la forme vectorielle T" est h - (1).

Cette condition impose aux fonctions I‘g(x, y) la propriété

d’étre (positivement) homogénes de degré 1 par rapport aux variables

v%, comme on le voit sur 1.31. Une connexion 4 - (1) est donc une
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connexion ‘“‘non linéaire” au sens classique {cf. par exemple : [2] et
{16] p. 235].

Il est immédiat dans ces conditions que pour z, w € &LM) et
f€FM) on a:
|D,fw =fD,w + - fHw. (1.33)

DErFINITION 1.34. — Une connexion h- (1) est dite linéaire si
elle est de classe @' sur la section nulle,

On vérifie facilement que pour une connexion linéaire on a aussi :
D,(w, + w,) =D,w; + D,w, (1.35)

pour tous z;w,, w, € Z(M). Donc une connexion linéaire sur la
variété M peut-étre définie comme une loi de dérivation D sur le
F (M)module & (M), c’est-a-dire :

D € Homg(EM) , Hom’(M)(EE(M) , LT(M))
avec '
D,fw=fD,w+ (z-fHw

quels que soient z, w € M) et f€ (M) (cf. [15]).

Dans le cas d’'une connexion linéaire la condition de dérivabilité
sur la section nulle entraine que les fonctions Fg(x , V) sont linéaires
en y. On peut donc poser :

B

8 B8 » 5 A3 B aFa
e, y) = y"l"a,y(x) c’est-a-dire I‘a,i(x) = 2" - (1.36)

On peut vérifier facilement la proposition suivante qui sera utile
dans la suite :

ProrosiTioN 1.37. — Soit I une connexion linéaire sur M, z et
weEIXM) et Z, W deux champs sur TM projetables respectivement
sur z etw. On a:

D,w=§&(h,IW]Z).

2
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7. Semi-gerbe associée a4 une connexion.

ProPOSITION 1.38. — A toute connexion T' sur M de tension H
est associée canoniquement une semi-gerbe S dont la déviation est
donnée par le potentiel de H ; c’est-a-dire que S vérifie la relation

S* =H° .

1
En effet soit S’ une semi-gerbe arbitraire et # = —2— I+ le
projecteur horizontal de I" ; on pose
S=hns . (1.39)

Le champ S ainsi défini ne dépend pas du choix de la semi-gerbe §'.
En effet, si S est une autre semi-gerbe, S — S’ et vertical et donc
h(S" — §') =0 Cest-a-dire #S"" = hS'. D’autre part S est une semi-
gerbe, car JS = JhS' =JS' = C.

Enfin, on a H® = S* comme on peut le voir par un calcul trés
simple.
C.Q.F.D.

Localement, la semi-gerbe associée a la connexion I' est déter-
minée par les fonctions :

1
o _ - o
G == Ty . (1.40)

PRrRoOPOSITION 1.41.

1) Soit S une semi-gerbe sur M ; alors [J , S] est une connexion

1
sur M. La semi-gerbe associée a [J ,S] est S + E S*,

2) Si S est une gerbe, alors {I,S] est une connexion h - (1)
dont la gerbe est S.

3) Si S est une gerbe quadratique, alors [J ,S] est linéaire : il
s’agit de la connexion symétrique associée canoniquement a S (cf.{1]).

Démonstration :

1) OnaJ[J,8] X=J[JX,S]-J*[X,S] =J[JX, S] = JX daprés
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(7). De méme, on voit que [J,S}J =—1J. Ce qui montre que

[J, S] est une connexion sur M. La semi-gerbe associée & [J, S] est :

hS'=—;—(I+[J,S])S'=%(S'+[J,S]S')=

1
—~ (8 +(C, 1= IS, 5]) :%(s'+[c,81—<s'—8))

d’aprés (1.9). D’ou :

, 1 1

hS =5(S+[C,S])=S+ES*.
2) Soit maintenant S une gerbe. [J , S] est une connexion, comme

on vient de le montrer. Sa tension H est déterminée par :

2H=[C,T}=1[C,[J,S]].
D’aprés I'identité de Jacobi, on a :

[C,1I,SII+[J,IS,Cl]+({S,[C,Jl]=0
or [C,J}=—1Jet[C,S]=S; donc:
[C,J,S]1—[J,S]1—[S,J]=0

c’est-a-dire [C,[J, S]] =0 dou H = 0.

3) Enfin, si S est une gerbe quadratique, [J , S] est linéaire. En
effet localement on trouve
oGP
Ti(x,y) = 5 (x,y) . (1.42)

Si les GP sont @2, les fonctions Fg sont @' ; donc, étant A - (1),
elles sont linéaires en y.

8. Chemins d’une semi-gerbe et d’'une connexion.

DEFINITION 1.43. — Un chemin sur M relatif a une semi-gerbe S
est une courbe paramétrée

f: 1> M (1 intervalle de R)
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telle que
fll — Sfl

c’est-a-dire telle que f' soit courbe intégrale de S. Si S est une gerbe
les chemins de S sont dits géodésiques (cf. [3]).

En coordonnées locales, si f = (x* (1)) et
S =%, ¥, ¥, - 2G%(x, ») :

les chemins de S sont les solutions du systéme différentiel :

ISP (x, &)= (144)

DEFINITION 1.45. — Une courbe paramétrée f sur M est appelée
chemin d’une connexion I"' sur M, si

D,f =0
T

ou D est lopérateur de dérivation covariante associé a T' (cf. [3]).
Si T est h- (1), f est dite géodésique de T.
PROPOSITION 1.46. — f est un chemin de I' si et seulement si

vef" =0.
En effet, D , f = &, vof’Toi)=£'(vf”)
) d_dt f dt f .

En coordonnées locales les équations des chemins d’une connexion
s’écrivent

d?x@

dr?

dx\ dx8
Yo, 1.47
dt) (L47)

+Ts (x’ dt

PRrROPOSITION 1.48. — Les chemins d’une connexion I' sont les
chemins de la semi-gerbe associée a T.

En effet, daprés (I1.29) : S = (x%, y%, y%, — 2G%) avec
1
G* = 3 y*Tg dol

cit);“ ; ( ’ dx) dxf  d*x® ( dx
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9. Torsion d’une connexion.

L’utilisation de la dérivée covariante s'avére compliquée lorsque
la connexion n’est pas linéaire. (cf. remarque p. 303). Aussi pour de-
finir les notions de torsion et de courbure est-il préférable d’utiliser
des définitions portant sur ’algébre tensorielle construite sur TM.

DERINITION 1.49. — Soit T" une connexion sur M. On appelle
torsion faible de T' la 2-forme sur ®M & valeurs vectorielles dans

TSM :

f=2,T
5 0. T1.

On appelle torsion forte de T" la 1-forme vectorielle sur M :

T=t"-H.

Remarques :

1) 11 est facile de vérifier que ¢ est semi-basique, ce qui justifie
la définition de T. Puisque H est semi-basique, il en résulte immédia-
tement que T est semi-basique.

2) Nous verrons dans la suite que si Ia torsion forte est nulle
alors la torsion faible I’est aussi, mais que la réciproque n’est pas
vraie en général.

3) Expression en coordonnées locales. On trouve :

ary  aryy o
(X, Y) = XY (S8 5;%) o (1.50)
et
T = ( —I‘")dﬁa—a— a51
ayr

En particulier, pour une connexion linéaire on a
Th(x, ) =y"T%. (x) ; donc :
[+ ’ y y a7 > .

d

HX,Y) = XY (g, — T3, pYey
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QB A A 0
TX) =y*X (Fa‘g - Fﬁa) “a
0y
On voit donc que si z, wEXLM) et Z, W (TM) sont tels que
77 =z et 7TW =w, on a :

§1(Z,W)=¢,TW)=D,w— D,z - [z, w]. (1.52)

Si D est une connexion linéaire, alors la 2-forme sur M 2 valeurs vec-
torielles sur TM :

|T(z,w)=D,w-— D,z - [z, w] (1.53)

est dite (classiquement) torsion. Ceci justifie les définitions posées.

ProPOSITION 1.54. — La semi-gerbe de T' est “‘en équilibre” avec
la torsion forte, c’est-a-dire :

S*+T°=0.
En effet
TO —_ (to . H)O — (tO)O . HO :_HO :__S*
d’aprés (1.38). C.Q.F.D.

10. Décomposition canonique.

Nous avons vu qu’a toute connexion I' sur M sont associées
canoniquement :

— une semi-gerbe S = AS' (S’ semi-gerbe arbitraire).
— une 1-forme vectorielle semi-basique T = t® — H, dite torsion
forte de I', “en équilibre” avec S, c’est-a-dire vérifiant la condition :

T°+8*=0.

Nous allons maintenant démontrer le théoréme suivant qui fournit
une généralisation d’un théoréme classique.

THEOREME de décomposition canonique 1.55. — Soit S une semi-
gerbe sur M et T une 1-forme vectorielle semi-basique sur TM, “en
équilibre” avec S. Il existe alors une et une seule connexion admetitant
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S comme semi-gerbe et T comme torsion forte. Elle est donnée par :

'=[J,S]+T.

Démonstration :

A) Existence, Soient S et T comme dans I’énoncé. En posant
I’ =1[J,S] + T on vérifie sans difficultés que I'" est une connexion de
semi-gerbe S et de torsion forte T.

B) Unicité. Pour montrer 'unicité, considérons une connexion
I de semi-gerbe S et de torsion forte T et montrons que l’on a
nécessairement
r'=[J,S]+T

c’est-a-dire, puisque T est la torsion forte de I'
(T=7 Gl M= 1c.T'D) .
que l'on a nécessairement :

r'=1(QJ,s] +% (I, M —1[C, D

1 ~ o~
ou S = -2— I+ TS, S étant une semi-gerbe arbitraire.

Puisque S est une semi-gerbe, on a, d’aprés (1.8) pour tout
champ X € (M) :

i) X =J[X,S8]+[JX,S]—J{IX, S], S].
En remplacant X par "X on obtient :
ii) 'X =J[I'X, S] + JX, S] —J[[JX, S], S]
en utilisant i), ii) peut s’écrire :
i") 'X =J[I"X,S]—J[{X,S]+X.
D’autre part, en multipliant les deux membres de i) par ', on obtient :
"X =—J[X,S]+ "X, S] +J[[JX, S], S]

et, en utilisant i), cette expression peut s’écrire :
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iii) 'X =TI"[PJX,S]+[IX,S]— X .
Or :
iV, T]=(C, " —J[S, "] +[I'S,J1—I'[S,ID X
=[C, ] X+T'JX,S]+J[I'X,S]+[S,IX]—J[S, X]
Cest-a-dire
iv) ig[J, "] =[C, "X+ I"[JX,S1+J[I"X,S]—[J,S]X.
En sommant ii') et iii) :
X =J[I'X,S)+ I'IX, S+ [J,S1 X
et, en utilisant iv)
2I'X = (I, M —[C, "D X + 2[J,S] X
C’est-a-dire
1
r=1(,s] +§ (I, T']—1[C, '] .
C.Q.F.D.

CoROLLAIRE 1.56.— (Relation entre la torsion forte et la torsion
faible).

La rorsion forte est nulle si et si seulement si la torsion faible
et la tension sont nulles.

(Par conséquent, il n’y a pas de connexions non homogénes 2
torsion forte nulle).

Démonstration :

1
Si T=0 alors I' = [J, S] et par conséquent ¢ = E [J,I'] =0
en vertu de I'identité de Jacobi
D’autre part T=¢®—H ; donc si T=0 on a aussi H = 0.

La réciproque est évidente, T étant égale par définition a ©® — H
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11. Courbure.

DEerINITION 1.57. — On appelle courbure de la connexion T la 2-
forme vectorielle R, €% sur ®M définie par

1
R=——1[h,h
5 r.hl

h étant le projecteur horizontal de T.

Propriétés.
1) R est semi-basique, comme on le vérifie facilement.

2) En utilisant 1.37 on peut montrer que si I' est une connexion
linéaire et siz, w, u € LM) et Z , W € $(TM) sont tels que 77Z = z
et 7TW =w, on a :

£,R(Z,W) =D,D,u — D,D,u — D[, ,u. (1.58)

3) Expression de R en coordonnées locales. Avec les notations
habituelles on a :

ary o or or™d\ 9
RX, V) =XY (£ —-——2 -4 214 —L)— (159
X, ¥ (ax"‘ oxh Boop# o ay“) oyt (1.59)

Pour une connexion linéaire on a T'§ = y"l"gy(x). Donc

ory. arl )
, a8 o A © A .
R(X,Y)=X"Y"y" (—ﬂax"‘ — _18xﬂ + FZYFM — I"ay I‘ﬁ#) ! (1.60)
ProrosiTION 1.61. — Les identités suivantes lient la courbure a la

torsion forte et a la torsion faible et représentent la généralisation des
identités de Bianchi (comme on peut le vérifier pour une connexion
linéaire).

L J,Rl=1[h,1]

1L [h,R1=0.

Remarque. — 11. peut s’écrire : [[J,S],R]l =—[T,R].

On les démontre immédiatement en utilisant I'identité de Jacobi.
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Enfin, toujours d’apreés I'identité de Jacobi :
[C,R] =—[h,H] (1.62)

ce qui montre que si I' est 4. (1), R aussi est & . (1).

12. Structure presque-complexe associée i une connexion.

Comme pour les connexions % - (1) (cf. [6], [11]) on peut définir
dans le cas général une structure presque complexe sur TM, @~ sur

s

BM, associée a4 une connexion., On a en effet :

PROPOSITION 1.63. — Soit I une connexion, h le projecteur hovi-
zontal, 1l existe une et une seule 1-forme vectorielle F sur TM, @ sur
®M, telle que

Fl=h e Fh=—7.

Pour montrer que F existe, il suffira de vérifier qu’elle est bien
définie. Considérons la premiére relation : FJ = k., Soit V un champ
vertical et soient Y et Y’ deux champs sur TM tels que JY = JY' =V,
Puisque J(Y —Y) =0, Y — Y' est vertical donc A(Y — YN =0
c’est-3-dire #Y = hY', d’oir finalement : FV =AY = hY'.

De méme on montre que la relation Fh = — J est bien définie.

D’autre part, F est unique car, d’aprés la définition, elle est en-
tierement déterminée sur les vecteurs horizontaux et sur les vecteurs
verticaux.

On a aussi la propriété suivante qui se vérifie immédiatement sur
les champs verticaux et horizontaux :

JFE =v 1.64)

v étant le projecteur vertical de la connexion I'.

On peut généraliser la propriété fondamentale de F relative 3
I'intégrabilité, bien connue pour les connexions 4 - (1) (cf. [6], [11]).

ProposiTION 1.65. — La structure presque-complexe F est inté-
grable sur M si et seulement si I' est “faiblement plate” (c’est-a-dire
t =0, R=0).
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Démonstration :

La condition est nécessaire. On a en effet :

i) % [F,Fl1(hX, rY) = [JX,JY]— [hX, hY] +
+ FJX, Y] + F[rX,JY] .
D’autre part :
(X, Y)=[U,rX,Y) =,k (X, KY)
puisque ¢ est semi-basique.
Donc, apres quelques calculs :
i) Fe (X, Y)=F[IX,hY]+F|hX,JY]—h[hX,6 AY]+[JX,6JY].

Enfin, puisque R est semi-basique :

1 1
R(X,Y) =73 [A, R} (X,Y) =73 7, R] (KX, RY) .
Cest-a-dire :
iii) RX,Y)==—[hX,hY] + h[hX,KY].
De 1), ii) et iii) on tire :

1
Eh*[F,F]=F°t+R (1.66)

ol A*[F,F]1(X,Y) =[F, F1(AX, hY). On en déduit que :
1
EJOh*[F,F]=vot=t

car t et R sont semi-basiques. Par conséquent [F, F] = 0 entraine
t = 0 et, en utilisant encore (1.66) aussi R = 0.

La condition est suffisante : r = 0 et R = 0 entrainent évi-
demment A*[F, F] = 0. D’autre part, un calcul trés simple montre
que :

[F,F1(AX,JY)=F o h*[F ,F1(X,Y)

[F,F1JX,JY)=—nhr*[F,F]1(X,Y)

c’est-a-dire que h*[F, F] = 0 est équivalente a [F, F] = 0.
C.Q.F.D.
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La proposition suivante donne d’autres conditions nécessaires et
suffisantes pour que I' soit “faiblement plate”.

ProprosITION 1.67. — Les conditions suivantes sont équivalentes :

a) [F,F] =0
b) [J,F] =0
c) [n,F]1=0

d)r=0, R=0.

On sait déja que a) est équivalente a d). Pour vérifier que b) est
équivalente 4 c¢) on montre tout d’abord que :

J,Fl=igt— Fot—-R. (1.68)
Ce qui s’obtient sans difficultés.

D’autre part, on voit facilement que [J, F] (X ,JY) = t(X,Y),
donc [J,F] =0 entraine ¢ = 0 et, par (1.68) aussi R = 0. La ré-
ciproque est immédiate.

Pour montrer que ¢) est équivalente a4 d), on montrera d’abord,
d’une maniére analogue, que :

[A,Fl=—igR—1t. (1.69)
Comme R et ¢ sont semi-basiques, on en déduit :
[h,F1(xX,JY)=—R(X,Y).
d’out [k, F] = 0 entraine R = 0 et, d’apres (1.69) £ = 0.,

Expression de F en coordonnées locales.

Soit U(x%*, y*) un voisinage de TM de coordonnées locales na-
turelles. On a :

F a_FJ____hi_i_ )\_a_
y& ax© ax®  ox“ & 3pr
] 0 0 ]
—7 - = = = 2o Y o
Ja“ Fhaxa) Fa“ “a“)
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d’ou
0 0 0 0
F— =% ——_—pepr > .
ax® & oxH R DV

Donc, sous forme matricielle :

(L
~mn-s -1

317

(L.70)
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CHAPITRE 11

CONNEXIONS D’'UNE VARIETE FINSLERIENNE ET
D’UN SYSTEME MECANIQUE (cf. [10])

1. Prolongement riemannien sur ‘M d’une métrique
sur le fibré vertical.

Soit g une métrique riemannienne sur le fibré vertical tangent a

TM.

On peut vérifier que pour tout z €®M fixé, par la donnée d’une
métrique g sur V(®BM) — BM, on définit une métrique riemannienne
g, sur M en posant :

g w,v) =gz, w,i, )
pour tous u, v € Tm) M., i étant l'injection naturelle de #*(TM) dans
TT™
Une métrique g sur le fibré vertical peut donc étre considérée

comme une métrique sur M dépendant non seulement du point, mais
aussi d’un vecteur non nul tangent en ce point & M.

Si sur M est donnée une connexion I', on peut prolonger g 4 tout
le fibré TEM, c’est-a-dire en une métrique riemannienne sur la variété

BM

ProrosiTION I1.1. — On appelle prolongement riemannien de g
suivant T' la métrique g, sur la variété M définie par
gr(X,Y) =gdX,JY) + g (X, vY)
pour tous X, Y €I (BM).

ProprosiTION I1.2. — Une métrique riemannienne g sur la variété
BM est le prolongement riemannien d’une métrique g du fibré V (BM)
suivant une connexion I' si et seulement si

1) g(hX ,vY) =0
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2) g(hX , hY) = g(JX,JY) = g(JX,JY)
pour tous X ,Y € L (EM).

La démonstration est immédiate.

ProrosiTioN I1.3. — Par rapport a la structure presque-complexe
F associée a T, tout prolongement riemannien suivant T est presque-
hermitien et la forme de Kdihler de la variété presque-hermitienne
M, g, F) est donnée par

KiX,Y) =gr(X,JY) - g-(3X,Y) .
En effet, on vérifie facilement que
gr(FX,Y) + gr(X,FY)=0.
D’autre part, la forme de Kahler est

Ke(X,Y) =g-(FX,Y)
et on a :
gr(FX,Y) =g (FhX ,hY)+ g (FvX, hY) + g . (FhX , vY) + g (FvX,vY)
=—gr(JX,hY) + g . (hFX, hY) — g IX,vY)+ a2 (hFX,vY)

car Fv=hF e Fh=-—1.
D’autre part :

grIX,AY)=0 , g.(hFX,»Y) =0
et

gr(hFX | hY) = g.(JFX ,JY) = g, (X ,JY) =

=gr (WX +vX,JY) = g (X, JY).
Donc :

gr(FX,Y) = gp(vX,JY) — g (JX ,vY) = g (X, JY) — g (JX, Y).
C.Q.F.D.

2. Variétés semi-finslériennes et connexions simples.

DEFINITION 11.4. — On appelle variété semi-finslerienne un triplet
M,E,n) ol :

— M est une variété différentiable,
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— E une application E : TM — R*, avec E(0) = 0, € sur BM,
@° sur la section nulle et telle que dd,E ait un rang maximum ; E est
dite énergie.

— m une 2-forme scalaire semi-basique antisymétrique sur TM,
@™ sur M ; m est dit tenseur force,

Cas particuliers :

Variété riemannienne :

M, E, 0) avec 6.E = 2E et E de classe ©? sur la section nulle.

Variété finslerienne :

M ,E,0) avec 8.E = 2E et E de classe @! sur la section nulle.

Systéme dynamique homogéne [13] :
M, E,m avec 0.E = 2E et 6.7 = 7.

Si 'on se donne un systéme mécanique d’énergie E et de champ de
forces w (cf. {8]), le triplet (M, E, d;w) est une variété semi-
finslerienne.

Dans la suite, on posera :
Q =dd;E+ (11.5)

Q sera dite forme fondamentale de la variété semi-finslerienne. On
voit immédiatement que
p2=0. (11.6)

ProroSITION I1.7. — §2 est de rang maximum.

En effet, si X est un champ vertical, iy§2 = 0 équivaut 3 iydd,E =0
car m est semi-basique. Or, ceci est impossible car dd;E est de rang
maximum. Si par contre JX # 0, c’est-a-dire si X n’est pas vertical,
et siiy2=0,onaaussii;xQQ=0carijiyQ = iyi; ¥ — i;xQ = — i
puisque ;2 = 0. Doncsiiy§2 =0 i;xdd;E = 0, ce qui est impossible.

PRrRoPOSITION 11.8. — Une structure semi-finslerienne sur M permet
de définir une métrique g sur le fibré vertical V(®M) en posant :
gdX,JY)y=QdX,Y)

pour tous X, Y €L @M). Une telle métrique sera dite semi-finslerienne,
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Démonstration :

1) 83X ,JY) est bien définie. En effet, si Y’ est un champ sur
T™ tel que JY' =JY, Y' — Y est vertical ; donc QUX,Y —Y)=0
(puisque ;2 = 0), d’o QUJX,Y) = QJX, Y.
2) gdX,JY)=¢gdY,IX).
En effet :
gdY ,IX) =QdY,X)=—QX,JY) .
Orij2 =0 ;donc: QJX,Y)+ QX,JY)=0
d’on :
gAY, IJX)=Q0JX,Y)=g0dX,1Y).
3) g est non dégénérée.

En effet, si g(JX,JY) = 0 pour tout JY ceci voudrait dire que
2(JX,Y) = 0 pour tout Y, c’est-a-dire i;, £2 = 0 ce qui est impossible,
car 2 est de rang maximum.

C.Q.F.D.
En coordonnées locales naturelles :
1 / 9*E 9%E
Q=dd,E+7n=— — dx® A dx®
! L (axa oy8 ay“axﬁ)
3°E 1 o
_ — 4
NN dx® A dy? + 5 Topdx® A dx
. I _ways O'E
d’ou : QUIX,Y)Y=Y"X 8% 0y
En posant :
_/ 0 0
on obtient :

9%E
8ag = -————aya ayB (I1.9)

ProrosiTiON 11.10. — Soit g une métrique semi-finslerienne et
&p le prolongement de g suivant une connexion I'. La forme de Kihler
associée a g (cf. (11 .3) est alors :

K, =i,Q

v

22
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On a en effet :

X, YD) =00X,Y)+ QX,»Y) = Q0X,Y) - QY ,X)
= gr (X, JY) — g (Y, JX) = g (X, JY) —
- grdY ., X) =K (X, Y).
Ceci dit nous posons la définition suivante :

DEerINITION 11.11. — Soit (M, E, 7) une variété semi-finslerienne
et ) la forme fondamentale. On dit que T est une connexion “simple”’
associée a M , E ,m) si

ir2=20

ProrosiTioN I1.12. — Soit g le prolongement riemannien suivant
I' de la métrique semi-finslerienne g associée ¢ (M , E, 7). Alors T
est une connexion simple si et seulement si la forme de Kihler as-
sociée a g est égale a Q2.

La démonstration est immédiate. On a, en effet :

Kp=i,Q =i Q== —— i, 2= —— i
1 v %(I_F) o h I I

Donc K = £2 si et seulement si i = 0.
C.Q.F.D.

Nous verrons dans la suite qu’il existe toujours des connexions
simples sur une variété semi-finslerienne. Leur intérét résultera des
propositions 11.32-11.37 et d’une propriété de relévement que nous
donnerons dans le prochain article.

3. Semi-gerbe associée canoniquement a une structure
semi-finslérienne.

Soit (M, E,n) une variété semi-finslerienne sur M. On posera
dans la suite :
q =0.E— 2E

q* =0.q9 — q
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ProprosITION 11.13. — On a

diE +q)% 0
et en particulier

dE +q) #0
En effet :

=d,(2E + q) — d;E =d,(E + q)
Or, icddyE # O car dd,E est de rang maximum.
Donc:d(E + q) # 0.

DeriNITION 11.14. — La fonction & = E + g est dite énergie
principale.

Elle joue un role important en mécanique analytique, car elle
intervient dans l'intégrale premiére de Painlevé (cf. {8]).

ProposiTioN I1.15. — Le champ S défini par

igQ =—d(E + q)

est une semi-gerbe sur M.

Démonstration. — Tout d’abord la relation II.15 définit bien un
champ de vecteurs sur TM car £ est de rang maximum et d(E + q) F 0.

D’autre part, S est une semi-gerbe.

En effet, S est € sur &M, car £, E et ¢ le sont. En outre :

i) = igiy2 — ijigQd = — ijigQ = ijd(E + q) = d,(E + q)

=d;0.E — d;E = 0.d,E =i.ddE =i 8
Comme £ a un rang maximum, on en déduit que JS = C.
C.Q.F.D.
Expression en coordonnées locales de la semi-gerbe canonique.
Soit :
ad

d
S =y — —2G% —-
Y ox® i)
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On a :
9’E
ig§d = igdd)E + igm = Y& (ax Y ayaaxﬁ> dxf + yawaﬁdxﬁ _
9°E d’E
—_ 2Gﬁ dx® — 2 dxb.
dy®ayP x Y 9y® ayP x
D’autre part :
d(E +q)=dE 0dE~<EE— o°E )d"‘ v ”°F dy®
q c x® ox% 3" Xty 3y® oy Y
Par conséquent, on a
igQe =—d(E + q)
si et seulement si :
3’E o o 3B, 3’E
Y (ax"‘ayﬁ xﬁay“)_ 2G gqg + ¥ Mgy = P 7 oxf oy®
Cest-a-dire :
1 0%E oF
P—— o - - 0 T (43
G =73 (» ax®ayp  oxP | Tas¥ )
(I1.16)

s, I o 4
ou : Gs; = 855G

Compte-tenu du fait que les chemins de S vérifient I’équation

d?x® o dx
P + 2G (x,d—t)—o
d (4
On a, en posant P
dt
PE ., .o OB 3E -
ax%axt ¥ T xagm g ¢ mas® =0

cest-a-dire :

ProrosiTION 11.17. — Les chemins de la semi-gerbe canonique
sont les solutions des “‘équations de Lagrange’ d’énergie E et tenseur
force m (cf. [12]).

oE ) oE

or _ -0
axh axf  rea¥



STRUCTURE PRESQUE-TANGENTE ET CONNEXIONS 325

4. Propriétés de la semi-gerbe canonique et de
la forme fondamentale.

1) De I’équation
il = —d(E + q) (I1.15)

on obtient, en multipliant par i; :
i =dyE +¢q) (11.18)
d’ol, en faisant le produit intérieur par S :
g(C,0)=0.E+q (1L19)
or -(E +gq) =2E + 29 + g* et donc :
*

1
E+q= B g(C,0) — q2 (11.20)

Enfin de 0.2 =d0.d;E + 0.7 =dd;0.E — dd,E + 6.7, on
obtient, en posant :

Oem=m + w* Ir.21)

0. =R + ddyq + n* (11.22)

2) Soit S la semi-gerbe canonique. De (I1.15) en faisant le produit
intérieur par S on déduit :

0,(E+q)=0 (I1.23)
c est-d-dire :

L’énergie principale est constante le long des courbes intégrales
de S, (elle est une intégrale premiére des équations de Lagrange (11.17)).

De (I1.15) on a aussi :
0582 = igdm (1L.24)
Cest-a-dire : si dm = 0, Q est invariante sous le flot de S.
3) Calcul de la déviation de la semi-gerbe canonique.
De (11.22) :
ig0.Q =ig§ + igdd;q + igm*
0cisS — i )2 = — d(B + q) + igdd,q + igm*
—0.d(E +q) - i =— 2d(E + q) + igdd;q + ign*
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donc :
S, =d(q — 0cq) — igddyq — ign*
o S, = ig+&§ est la I-forme scalaire semi-basique qui correspond
a S* par I'isomorphisme défini par la métrique g. On a donc :

S, = — igddyq — ign* — dgq* (11.25)

Ceci montre que la semigerbe S est homogéne de degré 2 si E est
h-(2) et west h.(1).
En faisant le produit intérieur par S on obtient

g(8*,C) =— 64q* (11.26)
Mais, g* = g(C,C) — 2(E + q) et 04(E +gq) = 0.

Donc :

g(8*,0)=—105g(C,0) (I11.27)
Or: g(C,C)=gliz, 2),i(z, 2)) = g,(z, z) avec z € WM.
En appelant /g,(z, 2) z-norme de z on a :

ProrosiTION 11.28. — La z-norme d’un vecteur non nul z
tangent a M se conserve le long des courbes intégrales de S si et
seulement si la déviation de S est orthogonale au champ canonique.

5. Cas particulier ot I'énergie est poly-homogéne.

DEFINITION 11.29. — Nous dirons que I’énergie est poly-homogéne
Si
O0.q* =0.

Dans ce cas E est somme d’une fonction 4 - (2) d’une fonction
h-(1) et d’une fonction & - (0) :

E=8,+8 +8,
avec

8, =E+ +fli—i—(c C)
g p) q ) 2g s
Z & =—1(@q +q% (11.30)
q*
& =
]
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L’énergie principale (qui reste constante le long des chemins de
la semi-gerbe canonique) est alors :

& =8, §,

Si en particulier dg*¥ = 0 I’énergie est dite poly-homogeéne
“réduite”. Dans ce cas, puisque E(0) = 0 et E est @ on ag* =0 ;
donc

E=8 + & .

Puisque g (S*,C) = — 04q*, dans le cas poly-homogéne on a
g2(S*,C) =0 si et seulement si E est réduite. Par conséquent dans
le cas oi E est poly-homogéne, la z-norme d’un vecteur non nul z
tangent & M se conserve le long des courbes intégrales de S si et
seulement si I'énergie est réduite.

L’intérét du cas ol I'énergie est réduite résultera de la propriété de
relevement citée au § 2.

Des cas particuliers d’énergie poly-homogéne réduite sont les
suivants :

1) Cas finslerien et riemannien :

q=0m=0
On a :
1
E=82=5g(C,C)=8
S, =0 donc S*=0
0c2=0 et 0,2=0
Donc :

m Pénergie est constante le long des chemins de S et fournit une
intégrale premiére des “équations de Lagrange”.

B la z-norme d’un vecteur non nul z tangent 3 M est constante
le long des chemins de S.

m la forme fondamentale est invariante sous le flot de S.
2) Cas “‘systéme dynamique homogéne’ (cf. [12]) :
q=0,mh.(1).

On a dans ce cas :
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b_
E=82=—2-g(C,C)=8

S¢ =0 etdonc S*=0
0.0 = Q

6. Connexions conservatives associées a une structure
semi-finslerienne.

DErFINITION 11.31. — On appelle connexion conservative une con-
nexion sur une variété semi-finslerienne (M, E , n) telle que :

d,(E+q)=0.

Remarques :
1) Cette définition exprime le fait que I’énergie principale se
conserve par transport paralléle (cf. (1.28)).
|
2) Si E est poly-homogene réduite, alors d, (E +q) =-2— d, g(C,Q).

Donc, dans ce cas, une connexion est conservative si et seulement si
la z-norme d’un vecteur non nul z se conserve par transport paral-
lele. La notion de connexion conservative généralise donc celle de
connexion métrique.

L’intérét des connexions simples (cf. définition I1.11) réside dans
la proposition suivante :

ProrositioN 11.32. — Une connexion simple est conservative si
et seulement si sa semi-gerbe est la semi-gerbe canonique.

Démonstration. — Puisque T' est simple : £ = K., K. étant la
forme de Kihler. Soit donc S la semi-gerbe de I'. On a :
ISQ(X) = g[‘(s ] JX) - g[‘(C 3 X) = gl‘(C H X) >

car S est horizontal. Donc :

isQ(X) = — g,.(C, vX) = — g.(C, JFX) = — i Q(FX)
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Cest-a-dire :
i = —ipic 2 .
Or :
Q=dE+¢q).
Donc :
i = —igid(E +q)=—4d,(E + q) .

Par conséquent :
igf2 =—d(E + q)
si et seulement si
d,(E+q)=0.
C.Q.F.D.

7. Le théoréme fondamental de la géométrie finslerienne.

THEOREME 11.33. — Sur une variété finslerienne, il existe une et
une seule connexion conservative a torsion forte nulle,

11 suffira de démontrer que d,E = 0 et T = O entrainent que I'
est simple. En effet, d’aprés (11.32) ceci implique que la semi-gerbe de
I' est la semi-gerbe canonique, ce qui détermine la connexion en
vertu du théoréme de décomposition (1.55).

On a :

i, =i,dd;E = —i,d,dE = — dyi,dE — d,dE = dd;E = Q
et
1. I .
5 i = —2— l(2h_l)ﬂ =, Q—-Q=0
ce qui montre que I' est simple.
C.Q.F.D.

DEFINITION 11.34. — On appelle connexion canonique la con-
nexion conservative a torsion forte nulle définie sur une variété fins-
lerienne. Si S est la semi-gerbe canonique, elle est donnée par I' =11 , S].

Expression en coordonnées locales de la connexion canonique.
1/, 3°E _) » ( 3’E )
Gs 2 k oax*oyf  9yf ox® ay‘i ox8 oy®
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caer=l agViy® est h- (2
5 8agy )" es - (2).

On a donc :

a(y g 0(¥%eap) 3y ggy _ 1
Gg = n ( +y* 9By QA )

ox* oxP 27 P Yapn
ou
oor = - ( agm 4 08ag _ ag&x)
asx ax" ox#8
En posant : o
'Yaom = gﬁﬂ%wx
on a :
1
G =2 ¥ v
Or : .
leld 1 ogPe 1 oy
B _ = praB [ Y 2 A ﬁa Yaga
Lu=m =Y+ 5 Y0 S Yaor + 5 9% oy
Mais :

2

ou :

yay}\gﬁg (aC'yu)\ + aC(X'yu . acm\p) =0

=~ 0 1
— LA, B0 —
ryE yH Taor = ax® ax* dx”

_ bg;,j _ 9°E

TRA a7 - ayY gyt ayr

et 'on a y7C, ,, = 0 & cause de 'homogénéité de E.

D’autre part, puisque g‘?"—gg,\—= Sﬁ ,ona:

aghe —— s
ay,; 8sx = gﬁaCuo)\ = Cu)\
D’ou : .
i aghe
Fﬁ = pAaB 1 = A A v
e =V Y ) yoy vk 8uoYan
Cest-a-dire :

1
I8 =y yb, — 3 YEPRCE b, (IV.35)
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On reconnait la les coefficients. de la connexion de Barthel (cf.
[16] p. 83 et 63) qui, dans le cas riemannien (CS}\ = 0) se réduisent
aux coefficients de la connexion de Levi-Civita.

8. La connexion canonique d’une variété semi-finslerienne.

Nous nous proposons maintenant de construire canoniquement
une connexion sur une variété semi-finslerienne (M, E, wm) dont la
semi-gerbe soit la semi-gerbe canonique. D’aprés la théorie du cha-
pitre 1I, il faudra se donner une l-forme vectorielle T sur TM en
équilibre avec S. Nous nous proposons de montrer que I'on peut
choisir canoniquement T de fagcon que la connexion soit simple (et
donc conservative d’aprés (11.32).

En effet, I' = [J, S] + T est simple si et seulement si
i”,S],rTQ = 0.
Or,
i[,,s]ﬂ =002 — 045, = 1,0, = ijigdm
car S est la semi-gerbe canonique (cf. 11.24).
Donc I' est simple si et seulement si
c’est-a-dire si :

g(TX,JY) — g(TY ,JX) = —igdn(JX,Y) — igdm(X,]JY) .

Si on pose :
i) OX,Y) =g(TX,JY) +igdn(JX,Y)
cette condition peut sexprimer en disant que la 2-forme scalaire
semi-basique © est symétrique. Comme T doit étre en équilibre
avec S, le probléme revient & chercher une 2-forme scalaire semi-
basique et symétrique © telle que

0%Y) =—g(8*,JY) + dn(S,C,Y)

cest-a-dire telle que

ii) 0 =—S, —O.m° .
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Une fois © fixée, on définira d’aprés 1) la torsion forte par :
g(TX,JY) = O(X,Y) — igdn(JX,Y) = O(X,Y) + (6,ym°Y .
Considérons les 2-formes © du type i © w olt w est une 1-
forme scalaire semi-basique et © désigne le produit symétrique.
Montrons que l'on peut choisir w de fagon que ii) soit satisfaite.
ii) est vérifiée si et seulement si
iii) Wi +2(C,00w=—S8, —(6:m°
d’oll, en prenant le potentiel des deux membres :
20°8(C,0) =—2(S*,0)
cest-a-dire
1 EE,0
2 g(C ,0)

0:

En reportant dans iii) on déduit ’expression de w

1

I g68*,0
g(C,0

[— Sy — (B:m° + == Q l (11.36)

@ 22(C,0) '©

ce qui détermine ® = i.£2 © w et, par conséquent T.

Nous pouvons donc énoncer.

THEOREME I1.37. — Soit (M, E , #) une variété semi-finslerienne.
On peut construire canoniquement une connexion I' sur M, qui vérifie
les deux propriétés suivantes :

a) les chemins de T sont les solutions des équations de Lagrange
d’énergie E et de tenseur force .

b) I’énergie principale se conserve par transport paralléle (elle est
donc constante sur les sous-variétés horizontales).

T est dite connexion canonique de la variété semi-finslerienne. Elle
est donnée par I' = [J,S] + T, o S est la semi-gerbe canonique et
T est définie par

2(TX,JY) = (0,xmM° (Y) + (i © w) (X, Y)
C

ot w est donnée par (11.36).
De (I11.12) on déduit.
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PRoPOSITION I1.38. — Le prolongement riemannien de g suivant
la connexion canonique est presque-kihlerien si et seulement si dn = 0.

Cas particuliers :

1) Cas finslerien (respect. : riemannien) :

Puisque S* = 0 et # =0, on en déduit T =0 ; la connexion
canonique est donc la connexion de Barthel (respect. : de Levi-
Civita).

2) Cas d’un systéme dynamique homogéne (Eh .(2) et m h. (1)) ;
on a
7°(X) 2(C,JY) + 7°(Y) g(C,JX)

g(C,0

£ (TX,JY) = (8;xm° (Y) —

Cette connexion sera appelée connexion dynamique.
3) Cas ou I'énergie est poly-homogéne réduite :
2(TX, JX) = (6,xm° (Y) +

4 1ddq(S,X) ~ m°(X)] g (C,JY) + [dd;q(S,Y) — 7°(Y)] 2(C, JX)
g, 0
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