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Figure a�4 
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D
c
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m
oppositem � � 0%��%��	��"��������cm�opposite ≠ ���

�
The velocity of light cm measured in the mobile frame is not equal to the velocity 
of light � measured in the stationary frame. 
�
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Figure c�2 
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The motion of light in vacuum is independent from the emitter and from any 
observer located in any inertial reference frame��
The velocity of light has a measured value which is independent from the emitter, 
and which is dependent on the motion of the observer who measures it. 
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����
���5�[1]�
�
D� �����
�
� �0�� ����� ��� �� simultaneous� �&� 	�%� �&� �%� �0�� ��������  ��	�
�
������� (� �	�� �%� � 	��� �&� �%��� ����� 0�� 
� ������ �%� �	�� ���� �	 ��
��
��	�
� �(� %��� � ��1�� /�
� �&� ������� ��� ��
�� ��� �� ���� �%	�� �%� � ��1�� 0�  � 	 0	(��
��
��	�� �%� ��$%�� ���� �	 ���� �%� �������� �
� ��� synchronize� �%�� ����$� �%�
��%�
���
��	�
��(���������>N?��
�
�%� ����� >	����
��$� ��� %��� �	�����$?� 0�� 
� 	��	�� 0%�� �%� �������� ���� &����
	�%���%���	��%��� �%��(����� �
���%	������ �%(�	�� ����������&����	�%���%�� ��� ���
�������� �����(��%����-��%���� ��1���
�
7�0�  �
��������2��%�0����������%�������(��%����-��%�� ��1���	�
�0%	��0	��0���$�
0��%��%	�"�
�

1.2.2.�/�0���$���%�
��&��(��%����-��$�� ��1��
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tB − tA = t’
A − tB�

PQR�
3!	�� �
���./� ��� ��� ����
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	�
� 	��	� ��� ������ ���$�
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	� 
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�
�
������� ����)� ����
��� �
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	��� ����)� ������ ����	����$�'� ����
�����������	����$����������
������
������
����'��
	��������������
�
�����������)�5�[1]�
�
#���%����� ����%�����%�
�	� �$%���� ����	� ��&���%�	�
��	�1���0��	�� ��1����������A�
	�
�	�� ��1����������B���%����&��%����������

�tA��tB��	�
�t’

A��	���&(��%�@�	 ��("�
�tB − tA = t’

A − tB ��%���%�� ��1��0�� 
��������
�
��(��%����-
��
�
�%��	���� ��� �����������������'����%�
��&��(��%����-��$�� ��1�"�
�
Error #1"�
�
6�M�� 	�1� ���� ���� 0%	�� 
��� 	���	  (� 	� � ��1� 
�9� �%� 	��0�� ��� &� �	�� ���	 �
	��
�������M����%�
"�
�
A clock is a device which counts time units. 
�
��������
�
�'���������%	������������%�2��������%�� ��1���%�� 
�%	��������������
�%��	������������
�
�%�2��������%�� 
�%	��� 	� (�
&��
�&�����	���%�
��&��(��%����-��$��%����������
��
��(��%��0��� ��1��0%� ��%(�	�� ��	�
�	�	���	�
�0��%���	��	�����	�(�3��	����	�(5�
&�	���
�
#&�	����������%	
����
&��
������� ����%�� ��1�����$���� ������������%���	������$�
�%�� ��1��	���
	 �
�������%������$��%������������0�� 
�%	��	&&��
����%�� ��1��
��
����	  (���$	�
��$��%�������������	�
��%��������$��&��%���������������%	���	���
	&��� �%�� ��1��	����� ����������� �%�� �������
�&����(��%����-	������	�� �%���	���
�(��%����-
�>N?��
�
/ ���� �%��� �(��%����-	����� �&� �%� ���� ����� 0�� 
� %	�� ��� �����	 �  	��� ��� �������'��
�	�����$� ��� �%� ������� ��� ��� ��� 
	�� ����
���
�� ���  ���
	�� ���� !����5� [1]� �� 0%��
��������� 	�
��%��0��� ��1��	���%��
��&�	���$�
���
�	�
��%������%	����
���������	 �
��������
�%���%������%�� ��1������������0��%���������$��%��������������������������0��
�%��	�
���0���%��	�
��%�� ��1������%���	����	�(��(�����
�
#���������'���0�������$��&�%���2������������������� ����������	���%��	 ����&�3���5�
�%�0���(�	�%�� ��1������	  (�	&����%�� ��1��	����������������
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������������%	���%�� ��1��	�������	 �
����������$�0��%�	�������	 �&�	�"�
�
�%� ���� �� 0��%� �������'�� �(��%����-	����� ��%�
�� ��� �%	�� �%� �	��� �&�
�(��%����-	����� > �$%�� ��$�	 �?� 	�� ���� �	���
� 	 ��$� 0��%� �%� &�	�� 0%��%� ����	���� �%�
� ��1���	���%���������&� �$%�������
��
���&����	�(�&�	������&�����
D�1��� �%�� ��1�� ����������0��%�����	���	����$��%��� ����������(��%����-
���0��
�%��	�
���0���%��	�
��%�� ��1������%���	����	�(��(�����
�
�������� �%	�� �%��� 0	�� 	�� ������ 0� 0�  � �%�0� %�� 0%	�� %	����� 0%�� �%� �	����&�
�(��%����-	�����	�������	���
�	 ��$�0��%��%�&�	�"�
�
A.)�!��&��%�
���������&���������&��%�&�	������%��	��	���%���������&��%���$�	 "�
�
/���%�0��&����	���	�?�	�
���?��&� �%����������������>1.1.1.?��	�
�	 ���	���%�0���(�
��������%��� &���%����������	� ��%��$����AB����
�&&����&�����%����������	� ��%�
�$����BA"�
�
�����	����	  (���������	&&������%	������0���������������%��0��� ��1����%(��	�������
�(��%����-
�����$� �$%����$�	 �"�tB − tA ≠ t’

A − tB�
�
�%����� ��0��%��%	������%	��0���� 
��%�����%������$�&�	���&��%�� ��1��������%�
3��	����	�(5� &�	��� 	�� 	����
��$� ��� �������'�� ����� 	��� 	�(� &�	�� �	�� �� ��� ��� ��
3��	����	�(5�� 	�
� ���� (� �(��%����-� �%� � ��1�� 0��%��� �%	�� �����$� &�	�� ����$�  �$%��
��$�	 �������	����
��$�����������'�������%�� ��1���	�����(��%����-
�0��%���	�&�	��
	�
�	��	�����(��%����-
�&����	�(���%��&�	���
�
7%	�����������$���
�0	���%����@������&��	�����$�����	������
�&&�����&����
&�	����/�� ��1� K����������� �����������	�
��%	�������� ������@��	�
� ��
��
���&����
	�(� �&���� &�	��� #�'�� 	� ������ 0%��%� �	�� �� �%	�
� 	���$� 
�&&���� �&����
&�	�����������	������������0��
�&&�����	 ���&����0��
�&&�����&����&�	����
�
��������
�
�'�� �	 �-��%���	�������� �%��$%�%������
� ��� >N?"�%�� 	�
�	������$�
������� 	��	�%
� ��� �%� �����$� � ��1��� 	�
� �%� � ��1�� �%�0
� �%� ������� �%�
��	����	�(� ���� ��	��� �%(� 0�� &���� �%� �$�����$� �(��%����-
� ��� �%� ��	����	�(�
� ��1�� >	�
� 	$	���� �(� �����$� �%�� ��� ������� �������� 
�
�'�� �	�� �&� �%��� ���� �����
�%	�$��������?"�
�
3������$���������
����������������
������
�����������
	��������
���
��
	�������
�����
�
	��
�������*�����+����
	�����'�����"�������������	��	���������
!��#
	��	���
����"�����	����	�	
���������	�������
����,�����������$�
	���
	�
�#
	�����������"�	�����
�������
���������������5�[1]��
�
�%	���	����%	�����������%��$%��2	�� (��%��	��0	(�0��%��1�0%��0��	(��%	���%�
time values indicated by clocks are unique and independent from any frame��
D�0����%	��	 ����	1���������'��������	��&���	�����@�	�������� ������	����%�
���������	 ��	��	 ������@���
�
�
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Figure 4B 
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Figure 4C 
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Figure 4D 
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Figure 5 
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Figure 6B 
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Figure 7 

�
�
/�� (��$� �%� �(��%����-	����� ��%�
� �	�
� ��� �%� ������� �&� 	� �	(� �&�  �$%��� ��������
�����
��%	������%������$��(�����%������	1���(� �$%�������	� �&����������/�������������
����@�	 �����%������	1�������	� �&����I����/"�

vc

r
  t t AB

AB
−−−−

====−−−− ������	�
����
vc

r
  t t' AB

BA
++++

====−−−− �

�
/����������&���
��	�
�	��0�	 ���&���
�����������1.2.2.������������������%	��

tB − tA ≠ t’
A − tB�

�
/�
�	��������
��&�������������$ (���������&���
��%	���%�A��!������%����� �&�	��
�	�����
�&&����� ��������&� �$%�"��
�
������c + v��������%�� ����(��&� �$%������%�
��������&����/����I��
������c – v��������%�� ����(��&� �$%������%�
��������&����I����/��
�
D�0���� ����������'����0�� �%���� ��������	�������3������5���� �	 �
� ��� �%����� �
&�	�� ��	��"� 	�� �%� � ��1�� %	�� ��� �(��%����-
� ��� �%� ��	����	�(� �(����� �%(�
��
��	�� �%� ��	����	�(� �(���'�� 3���5�� ���� 0��%��� �%� ���� � &�	�� �%� � ��1�� �	�� ���
 ��$�� �� �(��%����-
� 0��%� 	�%� ��%�� >	$	���� �%	�� 0	�� ��� �������'�� ��0�� ����$� %���
�(��%����-	�������%�
?��
�
A���	�$���������%	�����	$	����%�
&���������&�	�� ��1�	��	���������&����������"�
�����%��$%��%(�%	������������������	�
������	� (��%�������������	�
��������$�
���������$%��%	�������
�&&����0��%����%����� �&�	������%�� ��1��	���
����	  (�
	&&��
� ��� �%��� �0� ��	�� >��� �������� 	 ��$� 0��%� �%� ���� � &�	�?�� �%�&��� �%(�
&���������
����	  ("�they still show the same count, after each and every time unit, 
therefore they remain synchronized to each other��
�
�

����� ��!��!�����

�������
 v 

 c1
’�=�c – v�

 c1�=�c + v�

A B x ������



=�!� 	����	 ��%��(��&�� 	�����(� � �����������������
��
�����������������������;	 ������	����

�

�

���

�%	�� �	��� �%��� ���� ������� 	�� ���  � ���� �	������ 	�
� ���� �����
���$� �%�
2���������	������%��	���
�� ��������&�  �$%�� ����%����� �&�	��	������@�	 B�
�%(�	�����������	����
�
7������	 ���	

��%	���	������
�����������1.2.3.����%�� ��1������%����� ��(�����	��
��&���%���(��%����-
�����%����� �&�	�������$�	�������	 ���%�
��
�
�%	���	����%����� ��(����%	���%��	�������(��%����-��%�� ��1������
������
������ (� �%� � ����(� >0%��%� �	�� �� �	��	� � ��� 
�&&���� 
��������� 0��%��� �%� &�	�?��
	�
� &��	  (� ��� 
������ ������ (� �%� ���� �	���(� �&� ����� ��� �(��%�������(� 0��%�

�����	�������	
�0��%�����%���&����&�	����
�
A��������	��������	���������%����K����&����� �	���("�
�
8	�(� �2��� 0%��%� ������ �������M�� ���� ��� 	�� ��	$��	�(� 2������� ���� ���$� �%�
���������&�� �$%��&�����%���

 ��&�	��	��������0����������
�����������0	�
�������
���
������� (��	���%��	�������&����	�C��	����	�(C�� 	�&�����
#�� �%� �������� 0%��%� 	�����	�(� �%��� �2��� 0� �	�� 	 0	(�� �� an incorrect 
representation of the paths of the light� >�%�&��� 	�� ��������������
�	������ 0%��%�
���	 �
	����%����2��?���%����2���� 	����%	���%������������%��	��0�� 
�������
���%� �$%����$�	 ��	���	�%��$��%����������
���&��%��	������ �	���� (��
<���2	�� ����<�$���./�%�"�
�

Figure 7A 

�
)
������	����*�����*++�������������������,�
�
7� 	�� 	� � ��� �����	
���� �%	�� �
	�� 	�� 0� �	�� �� ��� ���� ��
�� ���� 	����� >�
%���"FF(������FJG�%40��(���?��%	���%��%����������
�	�
������
�����%��	��0�� 
�
�����	�%����%��
���&��%��	��	���%��	�������
�
�
�
�
�



=�!� 	����	 ��%��(��&�� 	�����(� � �����������������
��
�����������������������;	 ������	����

�

�

�	�

�%�&��� 	� ������� ������	����� �&� �%	�� &	���� >0%��%� ���	 �
	��� �������M��
�����
�	������	��0  ?�0�� 
������	�����<�$���.I�	�
�<�$���.��%�"�
�

Figure 7B 

�
�

Figure 7C 

�
�

�



=�!� 	����	 ��%��(��&�� 	�����(� � �����������������
��
�����������������������;	 ������	����

�

�

�
�

��$��������	����������������	�$�����	���
�	
���
����
���	��������
	�����
�
��	���	�����������	��	�������������
�����

�
�%��@�����&������	
������������������'���2��[1]������-- ��$"�
�
���<�����%���	�
��%	���%�� ����(��&� �$%�����	�������	 ������	����	�
�%��%��� �$%��	��	�
��%�
��&��(��%����-	������
�
����%��%����� �

��%	���0��� ��1���	��������(��%����-
���	����%����&����
&�	����������$�	0	(�&����	���%���&����&�	���	�
�	��	�����@�����%������
�	1�� �(�  �$%�� ��� ��	� � �%� 
���	��� ��0�� �%� �0�� � ��1�� 	�� 
�&&���� ��� �%� �0��
��������
����������&��%� �����0���%��0��� ��1���D�0����%	���	�������%��$�
0%��%������������ ��1
"��%	� the velocity of light is not constant, as measured in 
two opposite directions in the moving system�� 	�� �%�0
� ��� �%� ������� 1.1.1.�
	������%��������	
�������������	&��������
� 
�
��� �%�� %� 	����
� �%	�� ���� ����� %	�� 
�&&���� �	 ��� ��� �%��� �0�� 
�&&����
�&����&�	���������� (��&�  �0��$��%�0���$����� �������%	���%�� ��1���	�������
�(��%����-
�����%������$�&�	��	���%(�0�� 
������	���	����	�(�&�	���
�
)�� <���%�� %� 
� ��
� �%� @�	������ &��� ��	��&�����$� ���� �	 ��� 	�
� ��	��
����
��	��� ��0�� �0�� �&���� &�	��� ��� ������� &���� 	�%� ��%�B� ���� �(�
��	��&�����$��%������	 �����0��	��&����&�	��	�
���� &����������&���
��%	� 
the velocity of light would be constant in the moving system�� 0%��%� �	��� �%�
� ��1�� ��� 
� 	���	  (� �� �(��%����-
� ��� �%� �����$� �&���� &�	���� 	�
� �%	��
�����	
�������������	&��������
��
�

��%�������	����������������	�%������������&���

1.4.1.��%�&	�����3�0���4	�	
�25�

�
#���%�3�0����	�	
�25�[11]�� �0��� ��1��>� ��1!��	�
�� ��1!�?�0�� 
��� �����	  (� ��$�%��
	�
��(��%����-
����������A��	�
��%���%�� ��1!������������������&�����%�� 	���%(�
0�� ��$�%��� �%� � ��1!�� �	1�� 	� ����� ��� 	� ������B�� 	�
� �%�� ��� ������� �	�1� ��� �%�
�����	 �������A������	$	�����$�%��0��%�� ��1!���
�
/����
��$�����������'���%��(��	�(���������&��%�� ��1!��	0	(�&����� ��1!��0�� 
�������
	� 	$��������3�0�����5"�
�
30����
	���
	�������$���
	��������������$����������%$������"���
�
	������
��*�����+����
1�
	���������
�
�����������)��	��	'����������
	���
�
����������
��'���������	����$�2�
���� ��� 
	�� ����)� �
�*� ����������
	� 
	�� ������
��v� ������ 
	�� �����*+� 
��+'� 
	������ �
��
���������
�+�
	��
������)����������������	����-�'��$
�
	������)������������*�
��+������

��	����
	���
	���	��	�	�������������
�+����½ tv2/c2
�3$��
�������
$���������$�
	�����

	��	��������4'�t�������
	��
�������$��������
	��5�$����������*�
��+�5 [1]�
�
/������%�3�0����	�	
�25������$��0������%�� ��1!������0��������>A!B�	�
��%��B!A?��
	�
�	����
��$��������0��%�� 
�������	� 	$��&�� ��1!�����	�%�������	�
���������%�
�
�0�0�  �������	������&��%��� 	$������ ��1!��0%���������	�1���$�%��0��%�� ��1!���



=�!� 	����	 ��%��(��&�� 	�����(� � �����������������
��
�����������������������;	 ������	����

�

�

���

�
#���%������������'���%��(�&��
���%	���%�����3& �0�5�� �0��&����%���K��������������&����
��%����K�����
�
�%�� 	�� ��� �	 �
� 2� 	�	������ ��� �%��� �	�	
�2�� 	�� 	  � �%� 	������� �	
� ��� &	�� ���
�
����$����!�����	 ���������	�
���%�
��>�$��D	& �T	���$�2�������[12]?�� #������
�������� ���%� 	�� 2� 	�	����� ��� �������	  (� 0���$�� ����� ���� ��� �&����$� ��� �����	 �
�&����&�	����� (����%	�������%�����no acceleration involved��
�
/�� �%�  	�1� �&� 2� 	�	������ 0�� 
�'�� �� ���$%� ��� 
������� ����� 0� ������ %��
	���%�� 	����� �&� �%��� �	�	
�2"� �%� �	�%�	���	 � �����	
������� ���� �
� ��� �������'��
���� ����������������(���	���	  (��$���
��
�
/�� � ��1!�� ����� 	0	(� &���� � ��1!��� �%	�� �	��� � ��1!�� ����� 	0	(� &���� � ��1!��
	�
��%������������&����&�	���	��@���	 ���>��<�$���:?���
�
7��	���%������%��&�	��������%�3��	����	�(5�0%� ��%���%������%�3���� 5�&�	���
������������������
���"�
����� 
	�� ����� ���� ��� ����
����������� ���� ��
���� ���� ��� ������ ���� ���� ������� ���
��������������	��	�
	���%$�
�����������	������	�����������[1]�
�
�%	���	����%	���&�0�	�� (��������'������ ������	&��������
������%��
�>0%���%�
� ��1��	���	�1���$�%�?��%�����T2��&��%�� ��1!��0�  ���
 	(
�&�����%�����T1��&�
�%�� ��1!��>T2 > T1?��/�
�also���%�����T2��&��%�� ��1!��0�  ���
 	(
�&�����%�����
T1��&��%�� ��1!��>T1 > T2?��
���0%���%�� ��1��	���	�1���$�%��0�0�  �%	�"� �T2 > T1�and�T1 > T2� ��	�
��%	�� ���
�	�%�	���	  (��������� N�

Figure 8 

�
�
�

A B 

A B 

��"�� ��"��

��"�
 ��"��

A’ B’ 
��"�
 ��"�	

B 

A’ B’ 

       

A’        

!	������)�.��������������������������'�
�����	6�
	������)��
�(��������
�����
	������)��
�)����
�%$������
��
	�
	������)��
�)��������
�����
	������)��
�(��
"��
	���������	�$�����
���������������������
�������$��'���
�
�7�



=�!� 	����	 ��%��(��&�� 	�����(� � �����������������
��
�����������������������;	 ������	����

�

�

���

#��	���%�����	��������0�� 
�����&�� (������� ����%	���by chance�����%��$�����$��
�%��0��� ��1�����$�	�	���	�
��%�������������	�
������	 ������$��
����	 B�K���� �1�
�%	��� �(�coincidence�� /����
��$� ��� �������M�� �	�����$�� 0%�� �%� � ��1�� 	�� ����$%��
�2�� ��� 	�%� ��%��� �%��� ���� �	 ��� �%�� 
� �� 
 	(
� ��� �%� �	��� &���� 	�%� ��%���
7%��%� �	��� �%(� �%�� 
� ��� &���� ���%� 	�%� ��%�� � ��1M�� ���������� ��� �%� &�����
&����	�%���%���/�
��%	������	$	�����	�%�	���	  (��������� ��
�

1.4.2.��%��������	 �6�$�%��4	�	
�2�

�
/����
��$��������������&�0��	����	� �$�%�����0��
�&&���������	 ��&����&�	����
�%��	 ����&��%	�� �$�%����	�%�&�	��	������@�	 ��6�'�������
��LA��%��	 ���&��%�
 �$�%�����%�&�����&�	���	�
�LB��%��	 ������%�����
�&�	���	�
�0�0�  �&��
��%	���
LA > LB���D�0���	����
��$�����%�&���������� 	���&�������%�&�	���	��@���	 ������
	�%���%������	�� (��$��������'��@�	������0�0�  �&��
��%	��LB > LA�	��0  "�
�
#���%�����LA > LB  and���LB > LA�
�
�%������	���%���	�%�	���	 ������	
�������0%��%�
���������������'������	��0  ��

�

��*�������	��������������+�,����������
����

�
/�&0�������	������� ��������&��%���������"�
�

•� �%� ������� �&� �	������� ��� ��	����	 "� ��� 
������  �$�%��� ���� �����	 ��
	�
�� �����������
��&�	��&����&�	����%��	��length units�	�
��%��	��
time units��	������
������
�&&�����&����&�	����

�

•� ���� ��� �	���
� �(� �������$�� /� � ��1� ��� 	� 
���� �%	�� ������� ���� ������� �0��
�
����	 � � ��1�� �%	�� 0�� �(��%����-
� 0%� � ��	����	�(� 0��%��� 	�� �����	 � &�	��
0�  � ��	��� �(��%����-
� �&� ���%� �&� �%�� 	�� ��� ��� �����	 � ������� 	 ��$� 0��%� 	�

�&&���� &�	��� 	�� �%�  	0�� �&� �%(����� 	&&��� �%��� �������$� &�������	 ��(�
�
����	  (��

�

•� �%� �(��%����-	����� ��%�
� ��
� �(� �������� ��� ���������� ��	���  �$%�� ��� 	��
��
��
��� ���!�����	 � �%������� 0%��%� ��� ���� ���� 	�
� ��� 	�(�%��$�
� ��$��$� ���	�� �����	 � �&����&�	���#���	
��&� ����=������������%�� �%�
�����	 ��(��%����-	������	��	����������%�
��

�

•� �%��	 ���&�� ����(��&� �$%���������	������	���	���$�
�&&�����&����&�	����
��	��� ��� 
��
�� ��� �%� ������� �&� �%� ������� 0%�� �	����� ���� ����
����������
���	
����� (�	��	��	� �� ����(��&� �$%���������	�����$��&�%����

�

•� �������� ��� ��1
� �%� 2�������� �%	�� 0�� �	��� ��� ���� ��� ��
��� �%�
��������&��	��%�� 	�������	��	��� ���&�	���&��&����>�$��8��% ���!8�� (�
�(���&�2�������?��A�%���%(��������%	
���������
�
��%��&���
�	
��[5] 
��

�



=�!� 	����	 ��%��(��&�� 	�����(� � �����������������
��
�����������������������;	 ������	����

�

�

���

4�	����	  (� �%� �	���� �&� �%� =�!� 	����	 � � 	�����(� �%��(�� 	�� 0  � 	�� �%� �	���� �&�
�������'������	 �� 	�����(��%��(�����K����	�����2������$��%�� ����(��&�	����K������

�&&�����&����&�	����
�
���� (������������������ �

��%	���%������	�
� �$�%���	�(�&����	��&����&�	��
���	���%���0%� ��%�� ����(��&� �$%����	�����%��	���
�
A�� �%� �����	�(�� �%� � =�!� 	����	 � �%��(� �&� � 	�����(� >=���?� %�� ������ �%	�� �%�
���� �	 ��� 	�
�  �$�%�� �	�� �� shared� �(� 	�(� �0�� �����	 � �&���� &�	���� 0%� �
1���$��%��������������&�� �������	�����0	��
&��
�����%�� 	����	 �8�%	������
�
=��������������	  (��������	�
�	 ����������&����%���	������&��	��������
�
/ ��� =���� �%�0�� �%� ��
��
��� 	�
� �%� ���!�����	 � �%	�	���������� �&�  �$%���
�����$� 	� 0	(� ��� ��
���	�
� �%� 	���	 � �%������� �&� ����	$	����� �&�  �$%�� �%���$%�
��	���
�
�������'�� �%��(� ��� ��������� �������	  (��  �$��	  (� 	�
� ��	����	  (�� 	�
� �&&��� ���
�%(���	 �2� 	�	��������30%(5��%��%��$��	�� ����%�0	(���	�
� ���%����%��(�� #��%��
���
�%� ��
���	�
��$� �&� ����	$	����� �&�  �$%�� �%���$%� ��	��� 	�
� ��� %��
��� �%�
��
���	�
��$��&��%�����	$	������&��	���� ������	������������K����	��� �������� ���
����%�� ����(��&� �$%������	$����
��
�
�%�=�!� 	����	 �� 	�����(��%��(�� �������%����������&�� 	����	 �8�%	������	�
�
��� ������ �%� ��� ��(� �&� �%� �
	� �&� 	�� /��� ��� <�	�� �&� �&���� �� 0%��%� ��� �%�
��	����	�(�<�	���%	��0�
&���%���	 ��$�0��%���$$��
�����
����&���
�������$�
���2������	  (��

 

2. The experimental basis of Einstein’s Special Theory of Relativity 
revisited 
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Figure 11 
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Figure 16 
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•� The sum of the velocities of light measured in two opposite directions of 
the same line is a constant independent of any frame of reference. 
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3. Fundamental concepts of the Neo�classical Theory of Relativity 
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4. NCTR – Renewed conclusions of an old theory  
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